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1) Popis vyrobku:
/

Riadiaca jednotka pracuje na zaklade systému prudovej citlivosti, Vicsina dolezitych suciastok riadiacej jednotky POA1 je uvedena
ktory kontroluje zataz motorov pripojenych na fiu. Systém na obrazku 1 za u€elom ulahcenia uréenia totoznosti Casti.
automaticky deteguje zastavenia drahy pohybu, zaznamenava do

pamiti ¢as chodu kazdého motora a vyhodnocuje problémy pocas

normalneho pohybu (protinarazova bezpecnostna vlastnost).

Tato vlastnost’ robi montaz 'ahSou, pretoze nie je ziadna potreba
nastavit’ pracovné Casy, ani zdrzanie kridla. Riadiaca jednotka je
predbezne programovana na normalne funkcie, zatial' ¢o d’alSie
funkcie mozu byt vybraté nasledujicim jednoduchym postupom.

EF G H | L M Riadiaca jednotka POA1
l l l i l l A: 24 V konektor privodu pridu
'[123][as5 [67[son|unBussy | g: E"neﬁ"rm"toraml e pS1ag
O] SRRl : Konektor vyrovnavacej batérie
\@ \@ EEE D:ﬂhf@fﬂhfﬂ%ﬂhiﬂ @ L1.L5 D: Prevadzkova poistka, typ F, 500 mA
E: Voliaci prepina¢ pre zdrzanie otvarania motorov
M1, alebo M2
F: Svorka motora M2
D I <@ H Pl G: Vystupna svorka blikajuceho svetla

H: Indikator otvorenej brany, alebo vystupna svorka

~a @ P2 elektromagnetického zamku
— @ I I: Svorky 24 V,jednosmerny prad, pre prevadzku
a fototest
™ (ﬁ P3 L: Vstupna svorka

L1 ...L5: ,Vstupné“ a,programovacie svietivé
diody (d’alej ozna¢ované ako LED)

N M: Svorka pre anténu ,,radia‘“

N: Konektor ,,radio* prijimaca ,,SM*

O: Konektor programovanie/diagnostika
. O
o -
‘ 1

P1, P2, P3: Programovacie tla¢idla a LED
A Riadiaca jednotka je zabudovana vo vnutri Specialnej
skrine za ucelom ochrany elektronickych suciastok pred
nahodnym poSkodenim.

- /
2) Montaz

~

A Automatické systémy bran a dveri musia byt’ namontované  Uréite si pozrite upozornenia uvedené v zozname v dokumente
len kvalifikovanymi montérmi v plnom sulade so zikonom. ,Upozornenia pre montérov®.

2.1) Typické priestorové usporiadanie systému

Typické priestorové usporiadanie systému je ilustrované dole za
ucelom objasnenia urcitych pojmov a situdcie automatického
systému 2-kridlovych otacacich dveri a bran.

Zvlast’ si v§imnite toto:

. Pozrite si pokyny pre vyrobok ohladom parametrov
a pripojenia fotobuniek

. Par fotobuniek ,,FOTO®“ nemd ziadny vplyv na branu
pocas otvarania, zatial’ co meni pohyb pocas zatvarania

. Par fotobuniek ,,FOTOI“ =zastavuje aj otvaracie o
aj zatvaracie manévre 1. Elektromechanicky otvara¢ PP7024 3. Blikajuce svetlo

. Par fotobuniek ,FOTO2*“ (pripojené na vhodny (spolu so zaclenenou riadiacou 4- KIi€ovy spinac
programovany vstup AUX) neméa Zziadny vplyv pocas jednotkou POAT) 5. Par fotobuniek ,,FOTO*
zatvarania, zatial ¢o meni pohyb na opacny pocas 2. Elektromechanicky otvara& PP7224 6. Par fotobunick ,,FOTO1*
otvarania. bez riadiacej jednotky 7. Par fotobunick ,FOTO2*
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/ 2.2) Predbezné kontroly

Pred zacatim akéhokol'vek druhu prace, zabezpecte, aby vsetok
material bol vhodny pre montaz avyhovoval pravnym
poziadavkam. Rovnako ako kontrolovanie vsetkych bodov
uvedenych v zozname v dokumente ,,Upozornenia pre montérov*,
tato Cast’ tiez obsahuje Specificky kontrolny zoznam pre riadiacu
jednotku POAL.

»Mechanické zarazky“ musia byt schopné zastavit
branu pri pohybe a I'ahko absorbovat’ kinetickl energiu
akumulovant pocas pohybu (ak treba, pouzite zarazky
pre motory POP).

Vedenie privodu pradu musi byt chranené magneto-
tepelnymi  a diferencidlnymi  spinaémi  a opatrené
odpojovacim zariadenim. Medzi kontaktmi musi byt
viac ako 3 mm.

Pripojte na siet’ riadiacu jednotku pomocou kabla 3 x
1,5 mm?®. Instalujte zemniacu jednotku blizko riadiacej
jednotky, ak je vzdialenost’ medzi riadiacou jednotkou
a uzemnovacim pripojenim vicsia nez 30 m.

Pouzite drdty s prierezom miniméalne 0,25 mm na
pripojenie bezpecnostnych obvodov s extra nizkym
napatim.

Pouzite tieneny drét, ak je dizka viac nez 30 m
a pripojte len uzemmovaciu obrubu na boku riadiacej
jednotky. Prierez pripozjovacieho kabla pre motor musi
byt minimalne 1,5 mm:

Nespajajte kable v zakopanych skrinkach ikeby boli
kompletne vodotesné.

~

/ 23 Elektrické pripojenia

A Odpojte jednotku od vietkych zdrojov elektriny aby ste
zabezpecili ochranu montéra a aby ste zabranili poSkodeniu
suciastok pocas pripojenia ,radio*“ prijimaca a prisluSenstva
elektroniky.

. S vynimkou  vstupov  fotobunieck ked”  funkcia
FOTOTEST je aktivovana, ak vstupy z kontaktov NC
(normalne zatvorené) nie st pouzité, mali by byt
premostené so svorkou ,,COMMON®. Pozri kapitolu
2.3.6 ohl'adom d’al§ich informacii.

Ak je viac nez jeden kontakt NC na tom istom vstupe,
musia byt zapojené do SERIE.

Ak vstupy z kontaktov NO (normalne otvorené) nie su
pouzité mali by byt vol'né.

Ak je viac nez jeden kontakt NO na tom istom vstupe,
musia byt zapojené PARALELNE.

.
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2.3.1) Schéma elektrického zapojenia
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/2.3.2) Popis pripojeni

Tu nasleduje kratky popis moznych vystupnych pripojeni riadiacej jednotky:

Svorky  Funkcia Popis
L-N- Vedenie privodu pradu Hlavny privod pridu
1-3 Motor 2 * pripojenie motora M2
4-5 Blikavé svetlo Pripojenie blikajiceho svetla, 24 V, jednosmerny prad, max. 25 W
6-7 Indikator otvorenej Pripojenie na indikator otvorenej brany, 24 V, striedavy prud, max. 5 W, alebo
brany/elektricky zamok elektricky zamok 12 V, max. 25 VA (pozrite si kapitolu ,,Programovanie®)
8 24 V, jednosmerny prud/fototest Privod pridu +24 V fotobunky TX pre fototest (max. 100 mA)
9 0 V, jednosmerny prud, 0 V privod pradu pre prevadzku
10 24V, jednosmerny prid Vstup pradu pre prevadzku, fotobunky RX, atd’. (24 V, striedavy prad, max.
200 mA)
11 COMMON (spolo¢ny) Spolo¢ny kontakt pre vSetky vstupy (+24 V, striedavy prud)
12 STOP (zastavenie) ** Vstup so STOP funkciou (mimoriadna udalost’, bezpe¢nostné odstavenie)
13 FOTO (fotobunka) Vstup NC pre bezpecnostné zariadenia (fotobunky, citlivé okraje)
14 FOTOI1 (fotobunka 1) Vstup NC pre bezpeénostné zariadenia (fotobunky, citlivé okraje)
15 STEP-BY-STEP (krokovanie) Vstup pre cyklické riadenie (OPEN-STOP-CLOSE-STOP) (otvor-zastav-
zatvor-zastav)
16 AUX (volitel'ny) *** Volitelny vstup
17-18 Anténa (vodi€ + tienenie) Pripojenie pre anténu ,,radio prijimaca

* Toto sa nepouziva pre brany s jednym kridlom (riadiaca jednotka automaticky pozna ¢i bol namontovany len jeden motor).
** Vstup STOP (zastavenie) sa moze pouzit’ pre ,,NC*, alebo kontakty, konstantny odpor 8,2 Q (pozrite si kapitolu ,,Programovanie®)
*** Volitel'ny vstup AUX moze byt programovany v jednej z nasledujucich funkecii:

Funkcia Typ vstupu Popis

PARTIAL OPEN TYPEI (Ciastoéne otvaranie TYP1) NO Uplne otvéra horné kridlo
PARTIAL OPEN TYPE2 (Ciasto¢ne otvaranie TYP2) NO Otvara dve kridla do polovicky
OPEN (len otvéranie) NO Vykonava len otvaraci manéver
CLOSE ( len zatvaranie) NO Vykonava len zatvaraci manéver
FOTO2 (fotobunka 2) NC funkcia PHOTO2

DISABLED (vyradeny)

— Ziadna funkcia

\ V pripade, Ze nie je ind¢ programované, AUX vykondva funkciu PARTIAL OPEN TYPE1

/ 2.3.3) Poznamky o pripojeniach

Vicsina pripojeni je mimoriadne jednoduchd a mnohé z nich st
priame pripojky na jednotlivy uzivatel'sky bod, alebo kontakt.

Nasledujiice obrazky ukazuju priklady ako pripojit vonkajsSie
zariadenia.

STEP-BY-STEP

| 11
2] 16
Priklad 1

STEP-BY-STEP

Pripojenie kPtic¢ového spinaca

Priklad 1

Ako pripojit’ spina¢ za Ucelom vykonania funkcii STEP-BY-
STEP (krokovanie) a STOP (zastavenie)

Priklad 2

Ako pripojit’ spina¢ za ufelom vykonania funkcii STEP-BY-
STEP (krokovanie) ajednej =z funkcii pomocného vstupu
(PARTIAL OPENING, OPEN ONLY, CLOSE ONLY ..)
(Ciastocné otvorenie, len otvaranie, len zatvéranie ...).

Priklad 2

Pripojenie pre indikator otvorenej brany/elektricky
zamok

Ak indikator otvorenej brany bol programovany, vystup sa moze

max. 5 W
17
18

24V, jednosmerny prad @

pouzit’ ako svetlo indikatora otvorenej brany. Blika pomaly pocas
otvarania arychlo pocas zatvarania. Ak svieti, ale neblika, toto
indikuje, Ze brana je otvorena. Ak nesvieti, brana je zatvorena. Ak
elektricky zdmok bol programovany, vystup sa moze pouzit' ako
elektricky zamok. Elektricky zamok bude aktivovany pocas 3
sekund vzdy ked’ zacina otvaranie.

12 V, striedavy prad
max. 25 VA

.
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/ 2.3.4 Vstup typ STOP (zastavenie)

Riadiaca jednotka POA1 moéze byt programovana pre dva typy
vstupov STOP:

- typ NC STOP pre pripojenie na kontakty typ NC

- konstantny odpor STOP: umoziuje uzivatelovi pripojit’ sa na
riadiacu jednotku zariadeniami s 8,2 kQ konS$tantnym odporom
(napr. citlivé okraje). Vstup meria hodnotu odporu a znemoziiuje
manéver ked’ odpor je mimo nomindlnu hodnotu. Zariadenia
s kontaktmi normalne otvorenymi ,NO®, alebo normalne
zatvorenymi ,,NC®, alebo pocetnymi zariadeniami, dokonca
rozdielnych typov, moézu sa pripojit na vstup konStantného
odporu STOP, za predpokladu, Ze sa urobia prislusné nastavenia.
Za tymto ucelom pozrite si nasledujicu tabul’ku:

Poznamka 1. Moze sa pripojit akykol'vek pocet zariadeni NO
navzajom paralelne s koncovym 8,2 kQ odporom (obrazok 4).
Poznamka 2. Moze sa dosiahnut kombinacia NO aNC
umiestnenim dvoch kontaktov paralelne a umiestnenim 8,2 kQ
odporu do série s kontaktom NC. Je preto mozné kombinovat 3
zariadenia: NO, NC a 8,2 kQ. (Obrazok 5).

Poznamka 3. Moéze sa pripojit’ akykol'vek pocet zariadeni NC do
série navzajom a na 8,2 kQ odpor (obrazok 6).

Poznamka 4. Mobze byt pripojené len jedno zariadenie
s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ; viacej zariadeni sa
musi spojit’ ,,do kaskady“ s jednotlivym koncovym 8,2 kQ
odporom (obrazok 7).

Tabulka 1 A Ak sa pouzije konstantny odpor vstupu STOP na pripojenie
Zariadenie 1. typu zariadeni s bezpe¢nostnymi funkciami, len zariadenia s vystupom
NO NC 8 2KQ s 8,2 kQ konStantnym odporom budu garantovat’ bezpecnostnu
= Paralel katego6riu 3.
£ NO araleine (pozndmka 2) | Paralelne
A (poznamka 1)
(@]
0 o Do série -
= NC 5 oD
§ (poznamka 1) (pomémka 3) 0 série
<
'[‘\]5 8,2KQ | Paralelne o Do série
NC
11 11 11
NO | NO NO
8,2KQ 8,2KQ NC INC 8,2KQ
12 12 o ° 12

8,2KQ

n
=== [Citlivy okrasj | "]

\/

1 2
11
1 g/é Citlivy okraj g/é Citlivy okraj |

-

2.3.5 Priklady pripojeni fotobuniek bez funkcie fototestu

e T 1
| TX RX |
o © "
FOTO
| |_| 12 12345 :
| [ olo|olo]e |
: 10 —J I
| 9 |
| 10 11 :
L S T - ___ B ___ o

Pripojky FOTO a FOTO1

[

10 11
LS T ____ Yo a
T T T —— T T T T ————— 1
| ™ RX |
. © e
| FOTO 1 |
| 12 12 4 |
| slo|sls|s |
[ 10— [
| 9 J |
| 10 n |
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rTT T T T T T T T T T T T T 7
Pripojky FOTO, FOTO1 a FOTO2 : T RX |
(Pomocny vstup AUX musi byt’ programovany ako I @ FOTO @ :
FOTO2 ' 12 12345 |
) : _? ole :
10
' 9 |
: 10 11 ———— |
[ B g
T = = =
| |
| |
| @ FOTO 1 @ |
| 12 1234 |
| _lslels |
| 10 |
| 9 J |
| 10 11 |
- M I
T = = =
| |
| @ FOTO 2 @ |
| 12 1234 |
| sls|slsls |
| 10 — |
| 9 |
i 10 n |
\ - ___ | /
/2.3.6) Priklady pripojeni fotobuniek s funkciou fototestu  Pripojky FOTO a FOTO1 \
Programovatelna funkcia FOTO-TEST je vlastnost riadiacej r _______________ T ; T _RX_ o —:
jednotky POA1 (tato funkcia nie je aktivovana spociatku). Toto je : @ @ |
vynikajice rieSenie pokial ide o spolahlivost’ bezpecnostnych | 192 PHOTO 12345 |
zariadeni a miest riadiacej jednotky a bezpec¢nostnych zariadeni v | slole :
Hkategorii 2 normy UNI EN 954-1 (vydanie 12/1998). : 10 —T |
Bezpec€nostné zariadenia s kontrolované vzdy ked sa manéver | 9 :
spusti a cyklus (otvarania alebo zatvarania) prebehne len ak | g ié |
fototest prebehol spravne. Toto je mozné len s pouzitim Specidlnej ‘—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_—_’I
konfiguracie pripojeni bezpecnostnych zariadeni. Vysielace : ™ R |
fotobuniek ,, TX“ su v zdsade napajané oddelene od prijimacov | @ @ |
RX* | PHOTO 1 '
» . | 12 12345 I
| SIS !
| 10 —J |
_@ Ked je fototest aktivovany, vstupy FOTO, FOTOI1 a PHOTO2 | 9 :
budi podrobené skusaniu. Ak  sa jeden ztychto vstupov : 8 11 |
nepouziva, musi sa pripojit na svorku ¢.8. | 9 —— 14 |
Pripojky FOTO, FOTO1 a FOTO2
Pomocny vstup AUX musi byt programovany ako
Pripojenie len fotobunky FOTO ;‘OTOZ)y P Yo Prog v
T T ittt shesi ek R
T RX
I g 14 @ @ Lo @ RX |
I FOTO Lol FOTO :
' 12 12345 [ 12 12345 |
: ol olo|ols | | slels |
10— | |
| 0 Lo & | |
| 8 11— : : 8 11 |
Lo e S . 6o —— 3—F B
- T T 'i
| X RX
|
: @ I 2@ 5 |
| |
| [SISIES) :
| 10 —7
| 9 pll |
| _— i | |
L T . 2
st —— 'i
| X RX
|
: @ FOTO 2 @ |
| 12 12345 |
| olo|e :
I 10 —7
| 9 el |
: g — 11 |
[ 9 |
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2.3.7) Kontrola pripojeni

A\ UPOZORNENIE: Nasledujiice ¢innosti zahfhaji pracu,
ktora sa vykonava na Zivych obvodoch. Niektoré suciastky
maju sietové napitie, ktoré ide cez ne asi preto
MIMORIADNE NEBEZPECNE! Venujte mimoriadnu
pozornost’ tomu o robite a NIKDY NEPRACUJTE SAM!

Systém sa da skontrolovat’ len ¢o st urobené pripojenia pre
automatizaciu.

1. Pripojte na siet’ riadiacu jednotku a skontrolujte ¢i vetky LED
blikaju rychlo pocas niekol’kych sekind.

2. Skontrolujte, ¢i je napitie na svorkach 9-10 priblizne 32
V jednosmerného pradu. Ak nie odpojte ihned jednotku a opatrne
skontrolujte pripojenia a vstupné napitie.

3. Po pociato¢nom rychlom blikani, LED P1 bude indikovat, ze
riadiaca jednotka pracuje spravne, blikanim pravidelne v 1
sekundovych intervaloch. Ked’ je obmena vo vstupoch, LED P1
bude rychlo blikat dvakrat aby dala informaciu Zze vstup bol
rozpoznany.

4. Ak su pripojenia spravne, LED pre vstupy typu ,,NC* svieti,
zatial’ ¢o LED pre vstupy typu ,,NO* nesmu svietit. Tu nasleduje
obrazok 8, ilustrujuci LED ze svietia a celkovu tabulku rdznych
moznych situacii:

5. Skontrolujte, ¢&i suvisiace LED spravne signalizuju, Zze
zariadenia pripojené na vstupy su v ¢innosti.

6. Skontrolujte ¢i stlaenim P2 obidva motory vykonavaja kratky
otvaraci manéver a motor horného kridla zadina prvy. Zastavte
manéver opatovnym stlacenim P2. Ak motory nespustia otvaranie,
obrat'te polaritu ich napajacich kablov. Ak sa ako prvy nespusti
motor horného kridla zmeiite premostenie E, ich napajacich
kéablov (pozri obrazok).

IR

O

.

O —0
VSTUP TYP VSTUPU STAV LED
STOP STOP NC L1 svieti
Konstantny odpor L1 svieti 8 9 10||111213141516]|| ¥— [
s e o ]
FOTO NC L2 svieti
FOTO1 NC L3 svieti ST ——
STEP-BY-STEP NO L4 nesvieti SO
AUX Ciastoéné otvorenie typ 1 NO L5 nesvieti A
Ciastoéné otvorenie typ 2 NO L5 nesvieti
Len otvorenie NO L5 nesvieti
Len zatvorenie NO L5 nesvieti
FOTO2 NC LS5 svieti e O (T\

J

2.4) Automaticky systém vyhladavania koncovych pol6h

Po uspesnom dokonceni kontroly koncovych poldh, spustite fazu
automatického vyhladavania. Tento ukon je potrebny pretoze
riadiaca jednotka POA1 musi ,,zmerat* ako dlho otvaracie
a zatvaracie manévre trvaju.

Tento postup je uplne automaticky a detekuje mechanické
otvaracie a zatvaracie zarazky meranim zat'aze na motoroch.

O Ak tento postup uz bol vykonany, za icelom jeho znovu

aktivovania, uzivatel’ musi najskor vymazat pamdt (pozrite
kapitolu ,, Vymazanie pamdti“). Za ucelom kontroly ci pamdt
obsahuje nejaké parametre koncovych spinacov, zapnite privod
prudu do riadiacej jednotky a potom znovu vypnite. Ak vsSetky
LED rychlo blikaju priblizne 6 sekind, pamdt je prazdna. Ak
blikaju len 3 sekundy, pamdt uz obsahuje nejaké parametre
koncovych spinacov.

* Pred zacatim vyhl'addvania koncovych spinacov, sa presvedcite,
¢i vSetky bezpecnostné zariadenia st aktivované (STOP, FOTO
a FOTO1).

Postup sa ihned” prerusi ak sa spusti bezpecnostné zariadenie,
alebo pride ovladaci prikaz.

» Umiestnite obe kridla do polootvorenej polohy

« Stlacte tlacidlo P2 ked chcete zacat’ vyhl'adavanie, ktoré spusti
nasledovny pohyb kridiel:

- Obidva motory otvaraju kratko

- Motor dolného kridla zatvara az kym nedosiahne mechanicku

zatvaraciu zarazku.

- Motor horného kridla zatvara az kym nedosiahne mechanicka

zatvaraciu zarazku.

- Motor horného kridla zacina otvarat’.

- Po naprogramovanom oneskoreni, zafina otvaranie dolného

kridla. Ak je oneskorenie nepostacujuce, zastavte vyhladdvanie

stlacenim P1, potom wupravte cas (pozrite kapitolu

»~Programovanie®).

- Uplny otvéraci manéver. Meranie ¢asu pohybu potrebného na to

aby motory dosiahli mechanické koncové zarazky

- Uplny zatviraci manéver. Motory sa modzu spistat

v rozdielnom Case ato zdovodu zachovania prekrytia kridiel

brany brany v zatvorenej polohe

- Ukoncenie nacitania s uloZzenim vSetkych merani do pamati.

Vsetky tieto fazy sa musia uskutocnit’ jedna za druhou bez
akéhokol'vek ruSenia operatorom. Ak postup nepokracuje spravne,

musi sa prerusit’ tla¢idlom P1.
Zopakujte postup upravenim niektorych parametrov, ak je treba,

napriklad prahy prerusenia pridovej citlivosti (pozri kapitolu
»~Programovanie®).

~
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3) Skusanie

/ A Automaticky systém musi byt skuasany kvalifikovanym
a skiisenym personalom, ktory musi stanovit’ skusky, ktoré ma
vykonat’ v zavislosti na pomernom riziku.

Skusanie je najdolezitejSia Cast’ celej montaznej fazy. Kazda
jednotliva stciastka, napr. motory, ,radio prijima¢, nudzové
zastavenie, fotobunky ainé bezpecnostné zariadenia, moézu
pozadovat’ Specificku skuSobntl fazu; dodrzujte postupy uvedené
v prislusnych priruc¢kach.

Vykonajte nasledujuci postup za ucelom skusky riadiacej
jednotky POA1 (poradie plati pre riadiacu jednotku POA1
s predvolenymi funkciami).

* PresvedCite sa ¢i aktivacia vstupu KROKOVANIE vytvara
nasledujuce poradie pohybov: otvara, zastavuje, zatvara,
zastavuje.

* Presvedcite sa ¢i aktivacia vstupu AUX (Ciastocné otvaranie
TYP1) zvlada poradie otvara, zastavuje, zatvara, zastavuje
motor len horného kridla, zatial ¢o motor spodného kridla
zostava v zatvorenej polohe.

+ Vykonajte otvaraci manéver a skontrolujte toto:

- brana pokracuje v otvaracom manévri ked
obsadené.

- otvaraci manéver zastavuje ked FOTO!1 je obsadené
a pokracuje len ked FOTO1 nie je obsadené.

- otvaraci manéver zastavuje, ked FOTO2 (ak je
namontovany) je obsadené apohyb pokracuje zatvaracim
manévrom.

FOTO je

.

« Uistite sa, ¢i motor vypina ked dvere narazia na mechanickl

zarazku.

» Vykonajte zatvaraci manéver a skontrolujte toto:

- manéver zastavuje ked’ FOTO je obsadené a pohyb pokracuje
otvaracim manévrom.

- manéver zastavuje ked FOTO1 je obsadené a otvaraci sa
spusta ked’ FOTOL nie je obsadené.

- brana pokracuje v otvaracom manévri ked FOTO2 je
obsadené.

« Skontrolujte ¢i zastavovacie zariadenia pripojené na vstup
STOP ihned’ zastavuji vsetok pohyb.

» Skontrolujte ¢i troven systému detekcie prekdzky je vhodna
pre aplikéaciu.

- Pocas otvaracich aj zatvaracich manévrov, zabraiite kridlu
v pohybe umiestnenim prekazky a skontrolujte ¢i manéver
obracia pred prekroc¢enim sily predpisanej zdkonom.

* Ostatné kontroly sa mézu pozadovat’ v zavislosti na tom, ktoré
zariadenia st pripojené na vstupy.

¢© Ak prekazka je detekovana ked’ sa pohybuje v tom istom smere
pre 2 nasledné manévre v tom istom smere, riadiaca jednotka
ciastocne obracia obidva motory prdave za 1 sekundu. Pri
nasledujucom prikaze, kridla zacinaju otvdaraci manéver a prvé
prerusenie prudovej citlivosti pre kazdy motor sa povazuje ako
zastavenie pocas otvaracieho cyklu. To isté sa stava ked je
zapnuty hlavny privod prudu: prvy prikaz je vidy otvaraci
manéver a prva prekazka je vzdy povazovand ako koncova poloha
otvarania.

J

4) Diagnostika

-

~

~

Diagnostickd LED indikuje akékol'vek problémy, alebo zlyhania  pgéet blikani Typ zlyhania

odkryté riadiacou jednotkou pocas manévru. LED P2

Poradie s istym poctom blikani indikuje typ problému a zostava | M1 spustenie zariadenia pradovej citlivosti

a.ktivr.ly az kym nezacina nasledujuci manéver. Tabul'ka dole zhfiia 2 M2 spustenie zariadenia prudovej citlivosti

tieto informacie: 3 vstup STOP prerusenie po¢as manévru

4 chyba fototestu
5 vystup nadprudu indikatora otvorenej brany,

\_ alebo elektrického zamku
5) Predvolené funkcie
/Riadiaca jednotka POA1 je charakteristickd niektorymi . Otvéracie zdrzanie:urovein 2 (10%)

programovatelnymi funkciami. Po vyhladavacej faze su . Fototest : deaktivovany

predvolené v typickej konfiguracii ktora vyhovuje vécSine . Indikator otvorenej brany/

automatickych systémov. elektricky zdmok: indikator otvorenej brany

Tieto funkcie sa daju zmenit kedykol'vek, aj pred aj po . Vstup STOP: typ NC

vyhl'adavani, vykonanim prislusného programovacieho postupu . proporcionalny indikator

(pozri kapitolu ,,Programovatel'né funkcie®). otvorenej brany: deaktivovany

. Cas docasného zastavenia: 20 sekind

. Pohyb motora: rychly . volitel'ny vstup AUX: typ 1 Ciasto¢né otvorenie

. Automatické zatvaranie: aktivne (motor horného kridla)

. Funkcia KONDOMINIUM  deaktivovand . prudova citlivost’ uroveii 2

. Predbezné blikanie: deaktivované

Zatvorenie po FOTO: deaktivované

J

6) Programovatel’né funkcie

/Aby systém najlepSie vyhovoval poziadavkdm uzivatela a bol
bezpe¢ny v roznych odlisnych podmienkach pouzitia, riadiaca

jednotka POA1 pontka moznost’ programovat’ niektoré funkcie,
alebo parametre ako aj funkciu niekol’kych vstupov a vystupov.

/6.1) Priame programovanie

* Pomaly/rychly pohyb
Uzivatel’ si moze vybrat’ rychlost pohybu brany kedykol'vek
(pri zastavenom pohybe) jednoducho pomocou tlacidla P3 aj

.

ked’ riadiaca jednotka nie je prave programovana. Ak LED L3
nesvieti, ukazuje to, Ze bol nastaveny pomaly pohyb, ak svieti
je nastaveny rychly pohyb.




-

6.2) Uroveii 1 programovanie, ¢ast’ 1

* Automatické zatvaranie:

Ak je funkcia aktivovana, svorky 6-7 sa moézu pouzit' na
pripojenie elektrického zamku. Ak je funkcia deaktivovana
svorky 6-7 sa mozu pouzit na pripojenie 24 V indikétora
otvorenej brany.

Ak funkcia nie je
,,poloautomaticky“.

aktivovana, syst¢ém bude bezat

* Funkcia KONDOMINIUM:
Tato funkcia je uzitocna ked’ automaticky systém je ovladany
HLradiom™ viacerymi uzivatelmi. Ak je tato funkcia aktivna,
kazdy obdrzany prikaz spiista otvaraci manéver, ktory nemoéze
byt preruseny d’al§imi prikazmi. Ak funkcia bola deaktivovana,
ovladanie pracuje v Standardnom rezime

* Predbezné blikanie:
Tato funkcia aktivuje blikajiice svetlo predtym nez sa zacne
akykol'vek manéver. Cas mdZe byt programovany na 2, 4, 6, 8,
alebo 10 sekind. Ak je funkcia deaktivovana, svetlo zacne
blikat’, ked’ sa manéver spusta.

~

* Zatvara po FOTO:
Pocas automatického zatvéaracieho cyklu, tato funkcia zmenSuje
Cas docasného zastavenia na 4 sekundy potom ¢o fotobunka
FOTO bola uvolnena, t.j. brana zatvara 4 sekundy potom co
uzivatel’ presiel cez nu. Ak je funkcia deaktivovana, plynie cely
programovany ¢as do¢asného zastavenia.

* Otvaracie zdrZanie
Pocas otvarania, tato funkcia spOsobuje zdrzanie spustenia
motora dolného kridla v porovnani s hornym kridlom. Toto je
potrebné preto, aby sa zabranilo sprieceniu kridiel brany. Pri
zatvaracom manévri je automaticky zabezpecené zdrzanie
horného kridla podl'a ¢asu nastaveného pre otvaranie.

6.3) Uroveii 1 programovanie, ¢ast’ 2

* Funkcia FOTOTEST
Riadiaca jednotka POA1 moze tiez aktivovat’ postup fototestu.
Spravne fungovanie fotobuniek sa kontroluje vzdy ked sa
manéver spusta. Fotobunky, aby boli schopné pouzit' tato
funkciu, musia byt spravne pripojené (pozri kapitolu 2.3.6)
a funkcia potom aktivovand. Ak funkcia je deaktivovana,
riadiaca jednotka nevykona fototest.

* Svetlo indikatora otvorenej brany/elektricky zamok

Ak je funkcia aktivovana, svorky 6-7 sa moézZu pouzit' na
pripojenie elektrického zamku. Ak je funkcia deaktivovana
svorky 6-7 sa mozu pouzit na pripojenie 24 V indikatora
otvorenej brany.

* Typ NC, alebo konstantny odpor vstupu STOP
Ak je funkcia aktivovand, vstup STOP je nastaveny na ,,8,2 kQ
konstantny odpor“. V tomto pripade musi byt 8,2 kQ +/- 25%
odpor medzi beznym a vstupom aby umozioval ¢innost’.
Ak funkcia nie je nastavena, konfiguracia vstupu STOP bude
umoziovat’ to aby fungovala s kontaktmi typu NC.

.

AN

» Dahké/t’azké brany
Ak je funkcia aktivovand, riadiaca jednotka umoziuje
uzivatel'ovi zvladnut' tazké brany, nastavenim rychlosti chodu
a spomalenia rychlosti po¢as zatvarania.
Ak je funkcia deaktivovana, riadiaca jednotka bude nastavena
tak, aby zvladla 'ahké brany.

* Proporcionalny indikator otvorenej brany

Ak funkcia je aktivovana, vystup indikatora otvorenej brany
bude nastaveny s proporciondlnym blikajucim svetlom. To
znadi, Ze pocas otvarania, blikanie sa stava intenzivnejsie ked’ sa
kridla priblizuju k otvaracim zarazkam a naopak. Pri zatvarani,
blikanie sa stava menej intenzivne ked’ kridla prichadzajt blizsie
k zatvaracim zarazkam.

Ak je funkcia deaktivovana, svetlo bude blikat’ pomaly pocas
otvarania a rychlo pocas zatvarania.

6.4) Uroveii 2, funkcie

« Cas do¢asného zastavenia
Cas dolasného zastavenia, t.j. ¢as, ktory uplynie medzi
otvaranim a zatvaranim pocas automatického fungovania, moze
byt programovany na 5, 10, 20, 40 a 80 sektind.

* Volite'ny vstup AUX

Riadiaca jednotka ponuka volitelny vstup, ktory moze byt
nastaveny tak, aby vykonaval jednu z nasledujucich 6 funkecii:

- Ciastotné otvaranie, typ 1: tento vykonava ti ista funkciu
ako vstup KROKOVANIA. Spdsobuje, ze sa otvara len horné
kridlo. Pracuje iba vtedy, ked je brana zatvorend uplne, v
opacnom pripade sa prikaz vysvetluje ako keby to bol prikaz
KROKOVANIA.

.

AN

- Ciasto&né otvaranie, typ 2: tento vykonava tu istd funkciu
ako vstup KROKOVANIA. Spoésobuje, aby sa dve kridla
otvorili za polovi¢ny ¢as, ktory by im trvalo, aby sa otvorili
uplne. To funguje len vtedy, ked je brana zatvorenad uplne,
v opaénom pripade sa prikaz vysvetluje ako keby to bol prikaz
KROKOVANIA.

- Len otvara: tento vstup spdsobuje len otvaranie v poradi
otvara-zastavi-otvara-zastavi.

- Len zatvara: tento vstup spOsobuje len zatvédranie v poradi

zatvara-zastavi-zatvara-zastavi.
- FOTO 2: vykondva funkciu bezpecnostného zariadenia

,FOTO2%.
- Odpojeny: vstup nevykonava ziadnu funkciu.
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Signal

.

* Prudova citlivost”:
Riadiaca jednotka je vybavena systémom, ktory meria prad
spotrebovany dvoma motormi, ktory sa pouziva na detekciu
mechanickych zarazok a akychkol'vek prekazok ked sa brana
pohybuje. Aky prad sa spotreboval
podmienok, zahffiajiicich vahu brany, trenie, vietor a zmeny
v napiti, prah preruSenia sa moze zmenit.
Je 6 urovni: 1 je najcitlivejSia (minimdlna sila), 6 je najmensia
citlivost’ (maximalna sila).

« Cas predbezného blikania:

upozoriiujuci na prebiehajuci

zavisi na

manéver moéze byt
aktivovany na blikajicom svetle predtym nez manéver zacina
a tento Cas je programovatelny na 1, 2, 4, 6, 8 a 10 sekund.

mnozstve

AAx funkcia Hpradovej citlivosti“ (spolu s ostatnymi
vitilnymi charakteristikami) je nastavena spravne, systém
bude spiiiat’ eurépske normy, EN 12453 a EN 12445, ktoré
vyZaduju aby pohyblivé technické zariadenia (automatické
brany)pri svojej ¢innosti neprekro¢ili bezpeénu hrani¢na silu.

* Zdrzanie kridla:
Zdrzanie pri spustani motora dolné¢ho kridla moéze byt
programované na 5, 10, 20, 30, alebo 40% pracovného casu.

7) Programovanie

Vsetky funkcie popisané v kapitole ,,Programovatelné funkcie®
moézu byt vybrat¢é pomocou programovacej fazy, ktora sa
zakoncuje ulozenim zvolenych parametrov do pamati.

Riadiaca jednotka ma pamit, do ktorej sa ukladaju funkcie
a parametre nacitané pri automatickom vyhladavani koncovych
poloh.

-

vybrata.

LED L1

zatvaranie

Automatické

LED L2
Funkcia

»Kondomi-
nium*

7.1) Programovacie metody

Predbezné
blikanie

* Pri irovni 1, moézu byt funkcie aktivované, alebo
svieti, funkcia je aktivovana, ak nie, je deaktivovana.

Uroveii 1 (nastavenia LED P1): ¢ast’ 1 — (LED P3 nesvieti )
LED L3

LED L4

Zatvara
po FOTO

Pre vSetky programovacie fazy sa pouzivaju tlac¢idla P1, P2 a P3, zatial’ ¢o 5 LED indikuje vybraty ,,parameter”. St dve rozdielne
programovacie urovne:

deaktivované. Kazda LED (L1, L2....L5) zodpoveda nejakej funkcii: ak LED

LED L5

Otvaracie

zdrZanie

Urovei 1 pozostava z dvoch &asti, ktoré sa dajii vybrat’ pouzitim tlagidla P3. Zodpovedajiica LED P3 indikuje, ktora z dvoch &asti bola

Uroveii 1 (nastavena LED P1): ¢ast’ 2 — (LED P3 svieti)
LED L1 LED L2 LED L3

Fototest Elektricky (Odporovy
zamok STOP

LED L5

Proporciondlne
otvorena
brana

atvaranie

Automatické

Predbezné
blikanie

Uroveii 1 (nastavena LED P1): ¢ast’ 1 — (LED P3 nesvieti )

Zatvara
po FOTO

LED L5

Otvaracie

zdrZanie

» Zrovne 1 Cast’ 1je mozné prejst’ na uroven 2. Na tejto druhej urovni si moze uzivatel’ vybrat’ parameter tykajuci sa tejto funkcie. Odlisna
hodnota zodpovedé kazdej LED, ktord musi byt pri¢lenena k tomuto parametru.

Uroveii 1 (nastavend LED P1): ¢ast’ 2 — (LED P3 svieti)
LED L5

Proporcionalne

Parameter
Cas docas-
ného za-
stavenia
L1:5s
L2:10s
L3:20s
L4:40s

L5:80s

Parameter
Vstup
AUX

L1: otvorené
Ciastocne typ 1
L2: otvorené
Ciastocne typ 2|
L3:len
otvaranie
L4: len
zatvaranie
L5: PHOTO
Ziadna LED
nesviett
vstup nie je
pouzity

Parameter

Cas
predbezného

blikania
Ll:2s

L2:4s
L3:6s
L4:8s

L5:10s

Parameter
Pradova
citlivost’

L1: Urovei 1
L2: Uroven 2
L3: Uroveti 3
L4: Uroveri 4
L5: Uroven 5
(najmensia
citlivost)
Ziadna LED
nesvieti
aroven 6
(max. pradova
citlivost)

Parameter
Zdrzanie
kridla

L1:5%

L2: 10%

L3:20%

L4:30%

L5: 40%

J
)
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/7.1.1 Urovei 1 programovania: funkcie

Pri Grovni 1, funkcie mézu byt aktivované, alebo deaktivované.
Pri Grovni 1, LED P1 vzdy svieti; ak LED L1, L2 ... LS svietia,
funkcie su aktivované; ak LED nesvietia, funkcie st deaktivované.

~

blikanie indikuje Ze funkcia bola deaktivovana; dlhé blikanie
indikuje Zze funkcia bola aktivovana. Stlacte P3, aby ste presli
z Casti 1 programovania do ¢asti 2 programovania a naopak.

Blikajuca LED indikuje ktora funkcia bola vybrata; kratke

Tabul’ka ,,A1“ Zavedenie urovei 1 programovania: Priklad
1. Stlagte a drte stladené tlagidla P1 a P2 minimalne 3 sekundy v ¥
Programovaci rezim bol zavedeny ak vSetky LED zacinaju blikat rychlo 3s
Tabul’ka ,,A2%“ Aktivovanie, alebo deaktivovanie funkcie: Priklad
1. Stlacte P1 opakovane az kym blikajica LED nedosiahne pozadovanu funkciu N —
iomE®

2. Stlacte P2 aby ste aktivovali, alebo deaktivovali funkciu.

“p2

Tabul’ka ,,A3“ Prejst’ z ¢asti jedna do Casti dva tirovei jedna (a naopak):
1. Stlacte tlacidlo P3

Priklad

3s

Tabulka ,,A4“ Vystipit’ z irovne jedna a uloZit’ upravy:

1. Stlacte a drzte stlacené tlacidla P1 a P2 minimalne 3 sekundy

abul’ka ,,A5%

1. Bud’ stlacite tla¢idlo P1 minimalne na 3 sekundy, alebo ¢akate 1 minutu, alebo odpojite privod prudu

Vystupenie z irovne jedna a vymazanie uprav:

£ 42

3s or %, 60s,
\EE/
or -~ 5 ~

.

7.1.2 Uroveii 2 programovania: parametre

Parameter funkcie sa mbze vybrat’ na trovni dva. Uroveii dva sa da dosiahnut’ len z rovne jedna. Pri Girovni 2 P1 LED blika rychlo, kym

S LED (L1, L2 ....LS) indikuje vybraty parameter.
abulka ,,B1¢“ Zavedenie tiroven 2 programovania: Priklad
1. Zaved'te uroven jedna programovania stlacenim P1 a P2 minimalne 3 sekundy vy ¥
2
2.

* NI —
p-L-0O0 0 O O

/TN

Vyberte funkciu stla¢enim P1 az kym blikajica LED nedosiahne pozadovany bod.

3. Zaved'te uroven dva stla¢enim tlacidla P2 minimalne 3 sekundy ¥
P2
abulka ,,B2“ Vybratie parametra: Priklad
1. Stlacte P1 opakovane az kym blikajuca LED nedosiahne pozadovany parameter \ AN —
fnEEm

Tabulka ,,B3“ Vratenie sa na uroven 1:

1. Stlaéte P1

abul’ka ,,B4“ Vystapenie z irovne jedna a uloZenie uprav:
Stlacte a drzte stlacené tlac¢idla P1 a P2 minimalne 3 sekundy

1.

abul’ka ,,B5“ Vystupenie z Grovne jedna a vymazanie uiprav:

1. Bud’ stlacite tlac¢idlo P1 minimalne na 3 sekundy, alebo ¢akate 1 minutu, alebo odpojite privod prudu

12
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7.2) Vymazanie pamiiti

Kaid}". nOYY _program nahradza predchadzajice .nastavenia. AAx sa vritia vSetky funkcie na svoje predvolené hodnoty
Oby¢ajne nie je potrebné vymazat celd pamét. Ak je potrebne, potom o sa vymaze pamit’, musi sa pre mechanické zarazky
pamit sa moze uplne vymazat vykonanim tejto jednoduchej vykonat’ nové vyhPadavanie.
operacie:
Tabulka ,,C1“ VymaZte pamit’; Priklad
1. Vypnite privod pradu do riadiacej skrinky a ¢akajte az kym vSetky LED prestanti svietit plorrig
(vyberte poistku, ak je treba) H
2. Stlacte P1 a P2 na paneli a drzte ich stlacené. vy ¥
3. Zapnite znova privod pradu. )
P ON BN

4. Pockajte minimalne 3 sekundy pred pustenim tychto dvoch tlagidiel 4+ 4

3s

\Ak bola pamét’ vymazana spravne, v§etky LED zhasnt na 1 sekundu.

7.3) Priklad programovania trovne jedna

Nasledujuce priklady ukazuju ako aktivovat, alebo deaktivovat’ Groven jedna funkciu, ,,kondominium* a pripravit’ vystup ,.,indikatora
otvorenej brany* za u¢elom aktivovania elektrického zamku.

Priklad drovne jedna programovania: aktivujte funkciu ,,kondominium* Priklad

a vystup ,,elektrického zamku*.

1. Vyberte programovaci rezim urovei jedna stlacenim P1 a P2 a drzanim po minimalne 3 sekundy vy ¥
s
2. Stlacte P1 raz aby ste premiestnili LED na LED2 (zablesky budu kratsie) Y.
«02r0on
3. Aktivujte funkciu ,.kondominium* stla¢enim P2 (zablesky budu dlhsie) ¥
(- p2]
4. Stlacte P3 raz aby ste aktivovali ¢ast’ dva (P3 LED sa zapne)
5. Stlacte P1 raz aby ste premiestnili LED na LED2 (zablesky budu kratSie) V.
oeoon
6. Aktivujte vystup ,.elektrického zamku* stlacenim P2 (zablesky budu dlhsie) A4
(P2
7. Stlacte P1 a P2 na minimalne 3 sekundy aby ste vystapili z programovacieho rezimu a ulozte upravy

3s

.

J
)

7.4) Priklad programovania irovne dva

Tento priklad ukazuje ako upravit’ parameter urovne dva, napriklad ako upravit’ pradovu citlivost’ az na ,,aroven 5.

Priklad urovne dva g ia: upravenie ,,prudovej citlivosti* Priklad
1. Vyberte programovaci rezim uroven jedna stlacenim P1 a P2 po minimalne 3 sekundy vy ¥

2. Stlacte P1 trikrat aby ste premiestnili blikajicu LED na LED4 v L,
a0 O D2 @
3. Vyberte Groven dva stlacenim P2 po minimalne 3 sekundy
* P2 3s
4. Stlacte P2 trikrat az kym sa P5 nezapne A4 —
P2 ya@ B O @5
/TN
5. Vrat'te sa na urovei jedna stlacenim P1 ¥
- P1
6. Stlacte P1 a P2 na minimalne 3 sekundy aby ste vystupili z programovacieho rezimu a ulozte upravy
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7.5) Programovacia schéma

Nasledujuci obrazok ukazuje Gplnt programovaciu schému funkcii a stivisiacich parametrov.
Obrazok ukazuje tiez funkcie a parametre bud’ ako boli pévodne, alebo nasledujuce celkové vymazanie pamati.

Normalna ¢innost’
LED P1 pomaly blika

N1/

NN RN IV N1/
-O-0--0-m m o (P
/N /N N N
ALT Foto  Foto \gglkeo AUX ® 52
1 .
O (3

NI

Uroveii jedna 7‘5\7 0B 08
LED P1 svieti trvale

N1/

zasta.

foto
7 1\

/N
Autom. Cond. Predbezné Zatvo- Otvéracie
blikanie Tené  zdrzanie

po

N/

Os P~
© (P2
o

B

A %

CAS DOCASNEHO ZASTAVENIA

NI

O o-0-0 O
/N

5 10 20 40 80
sekund

N1/

& (P }
o (=
° (7

\__ ' =

VOLITEENY VSTUP (¥) /

Uroveti dva
LED P1 rychlo blika

N/

/7 I\

N/
/N
typl typ2 Len  Len Foto2
p.o. p.o. otvore- Zzatvore-
nie nie

N7
RN

o (#2
=

\__ " =/

CAS PREDBEZNEHO BLIKANIA

o :D Do
sekind

N L
AN

o (%
=

' =/

PRUDOVA CITLIVOST

{D;D:D D m

N s

S P
° (-
o

N ' =/

Vsetky LED zhasnuté — max. citlivost’
OTVARACIE ZDRZANIE

{D;D:D Do

N/

~e (P o
© (pg~
© (ps|

N ' =/

N1/
BEEE @ OCr-

Foto- Elektri- Odpo- Tazké Proporcionalne

test  cky rovy  brany otyorend - On
zamok STOP brana O o P2 off
Nz
0%
/TN
(*)

a.p. typ 1 Ciastone otvorené, horné
kridlo sa pohybuje [NO]

a.p. typ2 obidva motory sa pohybuju
pocas 5 nastavenia pracovného ¢asu [NO]

len otvaranie otvoranie-stop-
otvoranie-stop ... [NO]
len zatvaranie zatvaranie-stop-

zatvaranie-stop ... [NO]
FOTO2 pouzité ako FOTO2 [NC]
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8)

Doplnkové prislusenstva

-

.

,,Radio* karta

Riadiaca jednotka ma konektor pre prislusenstvo 4 kanalovej
,radio” karty spolu s SM slotom. Toto dialkové riadiace
zariadenie funguje pomocou vysielaov, ktoré pdsobia na vstupy
podla nasledujucej tabulky:

Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky

C.1 STEP-BY-STEP (krokovani€)

C.2 AUX (Prednastavena funkcia ¢iastoné otvaranie ,, Typ 1%)
C.3 ,,Len otvara“

C.4 ,Len zatvara®

* PS 124 Nahradny zdroj
PS124 Nahradny zdroj sa mdze pouzit’ na napajanie riadiacej
jednotky v pripade sietového vypadu prudu.

9)

Udriba riadiacej jednotky POA1

-

Pretoze riadiaca jednotka POA1 je elektronickd nevyzaduje
zvlastnu drzbu. AvSak minimalne kazdych Sest mesiacov

sa musi ucinnost’ celého systému skontrolovat podla informacii
popisanych v kapitole ,,SkuSanie*.

-

.

9.1) Likvidacia

Tento vyrobok je vyrobeny z réoznych druhov materialu, niektoré
znich mézu byt recyklované. Preverte si recyklaciu, alebo
likvidaciu vyrobku v sulade so zakonmi a predpismi, ktoré st
miestne platné.

A Niektoré elektrické sutiastky mozu obsahovat’ zne&istujiice
latky; nevyhadzujte ich.

J

10) Co robit’ ak ...

-

.

T
problémov, ktoré moézu vznikniit’ pocas montaze.

Postup
vykonany, alebo sa sprava nekorektne

ato Cast’ pomoze montérom rieit’ niektoré z vacSiny beznych

Ziadne LED nesvietia:

Skontrolujte, ¢i riadiaca jednotka je napdjand (zmerajte
napitie asi 32 V, jednosmerny prud, na svorkach 9-10)
Skontrolujte 2 poistky, ak dokonca ani P1 LED nesvieti, alebo
neblika, nastala mozno vaznejsia chyba a riadiaca jednotka sa
musi preto vymenit’.

LED blika pravidelne, ale VSTUP LED neodraza stav

prislusnych vstupov.
Vypnite jednotku na chvil'u aby ste vykonali vystup z moznej
programujucej fazy.
Opatrne skontrolujte pripojky na svorkach 11 az 16

Postup ,,automatického vyhPadavania“ sa nespusti

Postup ,,automatického vyhl'adavania®“ sa spusti len ak nikdy
nebol vykonany predtym, alebo ak pamit’ bola vymazana. Aby
ste skontrolovali ¢i pamét je prazdna vypnite na moment
jednotku. Ked je znova zapnuta, vSetky LED by mali blikat’
rychlo asi 6 sekind. Ak blikaju len 3 sekundy, pamit uz
obsahuje platné hodnoty. Ak sa pozaduje nové ,,automatické
vyhladavanie®, pamét musi byt uplne vymazana.
sautomatického  vyhPadavania® nikdy nebol
Tento systém a vSetky bezpeCnostné zariadenia musia byt
prevadzkyschopné aby spustili postup »automatického
vyhladavania®.

PresvedCite sa ¢i ziadne zariadenie pripojené na vstupy
neprerusuje postup pocas ,,automatického vyhl'adavania‘“.

Aby sa postup ,,automatického vyhl'adavania“ spustil spravne,

vstupné LED musia svietit ako sa uvadza, P1 musi blikat’
v sekundovych intervaloch.

~

111213141516

o

NYPYNYD
pugEEEg N |

JIASATIAN

|
T ot

Postup ,,automatického vyhPadavania bol vykonany spravne,

ale manéver sa nespusti

* Skontrolujte, ¢i bezpecnostné zariadenie (STOP, FOTO, FOTO1
aak je namontované FOTO2). LED svietia a¢i suvisiaca
prikazovda LED (KROKOVANIE, alebo AUX) zostava svietit’
po cela dizku prikazu.

* Ak je aktivovana funkcia ,,fototestu* ale fotobunky nefunguju
spravne, DIAGNOSTICKA LED indikuje chybu blikanim §tyri
krat.

Brana obracia smer ked’ sa pohybuje

* spustanim fotobuniek (FOTO2 pocas otvaracicho manévru,
FOTO, alebo FOTO!1 pocas zatvaracicho manévru). V tomto
pripade skontrolujte pripojenia fotobunky a vstupné LED.

» zariadenie pradovej citlivosti spusta, zatial ¢o motory sa
pohybuju (blizko mechanickych zarazok, tieto su povazované za
prekazku ato spdsobuje obratenie). Aby sme zistili, ¢i
zariadenie prudove;j citlivosti spustilo, spocitajte kol’kokrat LED
blikd: 1 zablesk indikuje Ze zariadenie pradovej citlivosti
spustilo kvoli motoru M1, 2 zablesky indikuju, Ze bolo
spdsobené motorom M2.

15




11) Technické parametre

Privod prudu :Riadiaca jednotka POA1—230 V, striedavy prud, = 10% 50-60 Hz
:Riadiaca jednotka POA1/V1—120 V, striedavy prud, + 10% 50-60 Hz
Max. prikon 1170 VA

Nudzova dodavka elektriny

:pre PS124 vyrovnévacie batérie

Vystup prevadzkového pradu

124 'V, jednosmerny prud, 200 mA maximalny prad, (napitie moze byt v rozsahu 16 az
33V, jednosmerny prud)

Maximalny prad motora

13 A's ,,Groviiou 6 (prerusenie prudovej citlivosti)

Vystup fototestu

: maximalny prud 24 V, jednosmerny prud, 100 mA, (napitie moze byt’ v rozsahu 16 az
33 V, jednosmerny prud)

Vystup blikajucej lampy

: pre blikajucu lampu 24 V, jednosmerny prad, maximalny vykon 25 W , (napétie mdze
byt v rozsahu 16 az 33 V, jednosmerny prud)

Vystup indikatora otvorenej brany

: pre lampy indikatora pri 24 V, jednosmerny prid, maximalny vykon 5 W , (napétie
moze byt v rozsahu 16 az 33 V, jednosmerny prud), alebo elektrické zamky 12 V,
striedavy prad, 25 W

Vstup STOP

: pre kontakty NC, alebo konstantny odpor 8,2 kQ +/- 25%

Pracovny Cas

: automaticka detekcia

Cas doc¢asného zastavenia

: programovatelny 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Predbezny cas blikania

: programovatel'ny 5, 10, 20, 30 a 40% pracovného Casu

ZdrZanie kridla v zatvaracom cykle

: automaticka detekcia

Vystup 2. motora

: pre POP PP7224 motory

Maximalne dizky kablov

: privod elektriny 30 m

:ostatné vstupy a vystupy 50 m

: anténa 10 m

Prevadzkova teplota

1-20+50°C
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