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NICE Otvéara¢ posuvnych bran ROBUS 350

1) Bezpeé€nostné inStrukcie

Tento navod obsahuje dblezité informacie, tykajlce sa bezpecnosti. Nez zacnete montovat jednotlivé sucasti zariadenia,
precitajte si informacie, uvedené v tomto navode. Navod uschovajte na bezpeénom mieste, aby ste dorho v budicnosti
mohli nahliadnat.

Vzhladom k nebezpecéenstvam, ktoré mézu vzniknat v priebehu montaze pri pouziti systému ROBUS 350, musi montaz
plne odpovedat platnym zakonom a predpisom o bezpecnosti prace. Tato kapitola sa podrobne zaobera vSeobecnymi
bezpecnostnymi pravidlami. KonkrétnejSie upozornenie na bezpecnostné rizikd najdete v kapitole ,3.1 Predbezna
kontrola a 5 Testovanie a uvedenie do prevadzky “.

A Podfa poslednej europskej legislativy podlieha vyroba automatickych dveri a brant ustanoveniam
eurépskeho predpisu 98/37/CE (Predpis o strojoch) a konkrétnejSie ustanoveniam predpisom EN 12445, EN
12453 a EB 12635, ktoré umoznuju vyrobcom deklarovat’ predpokladant zhodu produktov.

Dalsie informacie a instrukcie pre analyzu rizik a vytvarania technickej dokumentéacie néjdete na stranke

www.niceforyou.com.
Tento navod je urCeny Specidlne pre kvalifikovanych montdznych technikov. Okrem prilozenych ,InStrukcii a
bezpecnostnych upozorneni pre uzivatela prevodového motoru ROBUS", ktoré ma montazny technik oddelit, nie su
Ziadne informécie v tomto navode urcené pre kone¢ného uzivatela.
Pouzitie systému ROBUS 350 inym spdsobom, nez predpoklada tento navod, nie je povolené. Nespravne pouzitie
moZe viest k poSkodeniu zariadenia a zraneniu obsluhy.
Pred inStalaciou sa musi previest analyza rizik podla Prilohy | Predpisu o strojoch, ktery uvadza mozné rieSenia
jednotlivych rizikovych situcii. Pozn.: Analyza rizik je jednym z dokumentov obsiahnutych v ,Technickej
dokumentacii“ tohto zariadeni.
Overte si podla konkrétnych poziadaviek a moznych nebezpedi, ¢i k prevedeniu inStalacie zariadenia ROBUS 350 nie
je treba dalSie zariadenia. Medzi mozné nebezpec€enstvo patria najma: naraz, rozmacknutie, rez, tahanie, atd. a
dalSie vSeobecné nebezpecdie.
Neupravujte zZiadne slcCasti tohto zariadenia, pokial to tento navod vyslovne nepozaduje. Zasahy podobného typu
mozu viest' k poSkodeniu zariadenia. Spolo¢nost NICE neprebera zodpovednost za Skody vzniknuté v slvislosti
s neopravnenymi Upravami zariadenia.
V priebehu inStalacie a pouzitia zaistite, aby do riadiacej jednotky a dalSich otvorenych sucasti neprenikli pevné
predmety alebo tekutiny. V pripade potreby se obratte na oddelenie zdkaznického servisu spole¢nosti NICE. Pouzitie
systému ROBUS 350 za takych okolnosti m6ze byt nebezpecné.
Automaticky systém sa nesmie pouzivat, pokial neprebehlo jeho riadne uvedenie do prevadzky podla popisu v kap. 5
~1estovanie a uvedenie do prevadzky".
Obalovy material systétmu ROBUS 350 sa musi zlikvidovat v stlade s miestnymi predpismi.
Pokial sa objavi zavada, ktor nedokazete vyrieSit pomocou informacii, uvedenych v tomto navode, obratte sa na
oddelenie zakaznického servisu spolo¢nosti NICE.
V pripade zasahu automatickych spinacov alebo vypadku poistiek je treba pred zmenou nastavenia spinacov i
vymenou poistiek zistit' pricinu zavady a odstranit ju.
Pred manipulaciou so svorkami, umiestnenymi pod krytom systému ROBUS 350, odpojte vSetky napajacie okruhy
prisluSnych sucasti. Ak nie je mozné najst odpojovacie zariadenie, umiestnite na zariadenie vystrazny napis:
,POZOR, PREBIEHA UDRZBA".

2) Popis vyrobku a jeho pouZitie

ADBUS 350 je elektronicky prevodovy motor, ktory uzivatelia objektov pouzivaji k automatickej manipulzm
s posuvnymi branami. Elektrické spojenie s externymi zariadeniami bolo zjednoduSené vdaka zbernici

,BlueBUS", ktora umoznuje prepojenie niekolkych zariadeni pomocou 2 vodicov.

ROBUS350 je elektrické zariadenie. V pripade vypadku elektrického pridu, mozno prevodovy motor uvolnit
pomocou Specialneho klG¢a a manipulovat s branou manualne. Alternativne mozno pouzivat zalohovaciu
batériu PS 124 (prisluSenstvo na objednavku), ktora umoznuje manipulaciu s branou i v pripade vypadku
elektrického prudu.
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NICE Otvéara¢ posuvnych bran ROBUS 350

2.1) Limity pouZitia vyrobku

Kapitola 8 ,Technicky popis" uvadza Udaje, ktoré su potrebné k zisteniu, ¢i je systém ROBUS 350 vhodny
pre predpokladany ucel.

VSeobecne plati, Ze ROBUS 350 je vhodny k zaisteniu automatickej manipulacie s branami, ktorych kridla
maji max. dizku 15 m a hmotnost 350 kg, ako je uvedené v tab. 1 a 2.

Na zéklade dizky kridla moZete urdit ako maximalny podet cyklov za hodinu, tak max. podet po sebe
nasledujacich cyklov, zatialéo na zaklade hmotnosti mbzete stanovit percento obmedzenia cyklov a
maximalnu povolend rychlost. Napr. ked je kridlo 5 m dIhé, je mozné previest 10 cyklov za hodinu a 6 po
sebe nasledujucich cyklov bez preruSenia. Pokial je hmotnost kridla 240 kg, musia sa tieto Cisla znizit na
80%, ¢o znamena 8 cyklov za hodinu a zhruba 5 po sebe nasledujucich cyklov bez prerusenia. Maximalna
pripustna rychlost zostava V5, tj. vysoka rychlost. Riadiaca jednotka ma obmedzovag, ktory predchadza
prehriatiu na zaklade zatazenia motoru a trvaniu cyklov. Obmedzova¢ zasiahne v pripade prekrocenia max.
limitu.

Tab. 1: Obmedzenie na zaklade dlzky kridla
DiZka kridla v m Max. pocet cyklov /

max. pocet po sebe nasledujlcich cyklov

hod.
Max. 3 30 20
3-5 18 12
5-6 15 10
6-7 12 8

Tab. 2: Obmedzenie na zaklade hmotnosti kridla
Hmotnost kridla v kg  Percento obmedzenia Maximalna pripustné rychlost

cyklov
Max. 200 100% V6 = extrémne vysoka
200 — 250 90% V5 = velmi vysoka
250 — 300 80% V4 = vysoka

2.2) Typické usporiadanie systému
Na obr. 2 je zobrazené typické usporiadanie systému pre automatické ovladanie bran pomocou zariadenia
ROBUS 350.
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1 Klacovy spina¢
2 Fotobunky na stlpiku
3 Fotobunky

4 Hlavna pevna hrana (na objednéavku)

5 Hlavn& pohybliva hrana
6 Zarazka ,otvaranie”
7 Hreberova lista

8 Sekundarna pevna hrana (na objednéavku)
9 Majak so zabudovanou anténou

10 ROBUS 350

11 Zarézka (zatvéranie)

12 Sekundarna pohybliva hrana

13 Vysiela¢ (dialkové oviadanie)

ar34




NICE Otvéara¢ posuvnych bran ROBUS 350

2.3) Zoznam kablov

Na obr. 1 su kéble, potrebné pre zapojenie zariadenia v typickej inStalécii. V tabulke 2 st uvedené vlastnosti
kablov.

&:poyzité kable musia byt vhodné pre dany typ inStalacie. Napr. pre vnutornu inStalaciu sa
doporucuje kabel typu HO3VV-F, zatial€o pre vonkajSiu inStalaciu kabel typu HO7RN-F.

Tab. 3: Zoznam kablov

Zapojenie Typ kébla Max. pripustna dizka

A: Privod el. pradu Kabel &. 1, 3x1,5mm?> 30m (pozn. 1)

B: Majék s anténou Kabel &. 1, 2x0,5mm? 20m

Stinény kabel €. 1, tyj) RG58 20m (doporu¢ené menej ako 5m)

C: Fotobunky Kébel €. 1, 2x0,5mm 30m (pozn. 2)

D: Klugovy spinag Kable &. 2, 2x0,5mm? (pozn. 3)  50m

E: Pevné hrany Kabel &. 1, 2x0,5mm? (pozn. 4)  30m

F: Pohyblivé hrany Kébel &. 1, 2x0.5mm? (pozn. 4)  30m (pozn. 5)

.....

prierez, tj. 3x2.5mm?2 a pobliz zariadenia je nainStalované bezpecnostné uzemnenie.

Pozn. 2: Pokial je kabel ,BLUEBUS" dlIhSi nez 30 m (max. 50 m), je treba pouzit kabel 2x1mm2.

Pozn. 3: Namiesto dvoch kablov 2x0,5mm2 sa mdze pouzit jeden kabel 4x0,5mm2.

Pozn. 4: Informécie o type zapojenia, doporu¢enych vyrobcom, v pripadoch pouzitia viac nez jednej hrany
najdete v kap. ,7.3.2 Zadanie STOP*.

Pozn. 5: K pripojeniu pohyblivych hran k posuvnym kridlam sa musia pouzivat Specialne zariadenia, ktoré
umoznuju spojenie i v priebehu pohybu kridla.

3) InStalécia

& |nstalaciu zariadenia ROBUS 350 smie prevadzat vyhradne kvalifikovany personal v stlade s platnou
legislativou, normami , predpismi a inStrukciami, uvedenymi v tomto navode.
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NICE Otvéara¢ posuvnych bran ROBUS 350

3.1) Predbezna kontrola
Nez zaénete inStalovat systém ROBUS 350, prevedte nasledujldce ukony:
- Skontrolujte, ¢i su vSetky materiali v perfektnom stave, vhodné k pouzitiu a ¢i vyhovuja aktualnym
platnym normam.
Overte si, €i je konstrukcia brany vhodna na automatické ovladanie.
Skontrolujte, & hmotnost a rozmery brany spadaju do rozsahu, uvedeného v kap. ,2.1 Limity pouZzitia
vyrobku®“.
Skontrolujte, ¢i je statické trenie (tj. sila potrebna k uvedeniu kridla do pohybu) nizSie nez polovica
.max. momentu“ a dynamickeé trenie (tj. sila potrebnd k udrzaniu kridla v pohybe) niZSie nez polovica
»-hominalneho momentu“. Porovnajte vysledné hodnoty s hodnotami, uvedenymi v kap. 8 ,Technické
Udaje“. Vyrobca doporuéuje 50% rezervu pri momente, pretoze nepriaznivé klimatické podmienky
moézu spbsobit zvySenie trenia.
Skontrolujte, ¢i v drahe otvarania alebo zatvarania kridel nie st body s vySSim trenim".
Overte si, €i brana nie je vystavena nebezpecenstvu vykolajenia.
Skontrolujte, €i s mechanické zardzky dostatocne pevné a i tu nie je riziko deformacie aj ked kridlo
do zarazky silno narazi.
Skontrolujte, ¢i je brana dobre vyvazena. Musi sa pohybovat sama v akejkolvek polohe.
Overte si, ¢i nemo6ze dojst k zaplaveniu oblasti prevodového motora. V pripade potreby nainstalujte
prevodovy motor tak, aby nelezal na zemi.
Dbajte na to, aby v oblasti inStalacie bolo mozné prevodovy motor uvolnit a aby jeho uvolnenie bolo
mozné lahko prevadzat .
Zaistite, aby poloha réznych zariadeni zaistovala ich ochranu pred narazmi a aby miesta ich
inStalacie boli dostatocne pevné.
Nikdy neponarajte stcasti systému do vody alebo do inych kvapalin.
Chrante ROBUS 350 pred zdrojmi tepla, otvorenym plameniom a kyslym, slanym alebo potencialne
vybusSnym prostredim. V takych situaciach by mohlo déjst k poSkodeniu systému ROBUS 350, mohli
by sa objavit zavady, popr. by mohli nastat i nebezpecné situacie.
Pokial su v kridle brany alebo v rozmedzi ich pohybu dvere, zaistite, aby nebranili normalnemu
pohybu brany. V pripade potreby nainstalujte vhodny blokovaci systém.
Ovladaciu jednotku zapojujte len do takej sietove] zasuvky, ktora je vybavena bezpecnostnym
uzemnenim.
Privod el. energie musi byt chraneny vhodnym magneto-termélnym a diferencialnym spinacom.
Privod el. energie musi byt vybaveny istiCom (vzdialenost medzi kontaktmi musi byt aspori 3,5 mm
pri kategorii prepéti 111) alebo ekvivalentnym systémom, napr. vyvodom a relativnou zasuvkou. Pokial
nie je isti¢ nainStalovany blizko zariadenia, musi mat poistny systém, braniaci neopravnenej
manipulacii.
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NICE Otvéara¢ posuvnych bran ROBUS 350

3.2) InStaléacia prevodového motora

Prevodovy motor sa musi upevnit priamo na stavajici podstavec vhodnymi prostredkami, napr. expanznymi
kotviacimi skrutkami. Dalej musi technik, ktory instaluje motor, previest nasledujtce:

1. Vyhibit zakladovu dieru s rozmermi podfa obr. 3.

2. Pripravit jednu alebo viac trubiek pre elektrické kable podla obr. 4.

3. NainStalovat dva Uchyty na zakladovu dosku tak, Ze umiestni jednu matku pod dosku a jednu na fu.
Matka, umiestnena pod doskou, sa musi zaskrutkovat na koniec zavitu tak, aby ¢ast so zavitom presahovala
dosku asi 0 25 az 35 mm.

4. Naliat beton a nez zacne tvrdnift, upravit zakladova dosku na hodnoty uvedené na obr. 3. Je treba
skontrolovat, ¢i je zakladova doska rovnobezna s kridlom brany a dokonale rovna. Pockajte, kym beton
zatvrdne Uplne.

5. Odmontovat 2 horné matky z&kladovej dosky a umiestnit motor na ne. Je treba skontrolovat, &i je motor
dokonale rovnobezny s kridlom a potom zaskrutkovat dve dodavané matky s podlozkami podla obr. 7.
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Pokial je hrebenova liSta uz nainStalovana, po upevneni motora pouzite nastavovacie koliky (podla obr. 8)
k nastaveniu pastorka motoru ROBUS 350 do spravnej vysky tak, aby medzi nim a hrebernovou listou bola
vbla 1 az 2 mm. Pokial nainStalovana nie je, musi ju technik nainStalovat podla navodu k jej upevneniu:

6. Uvolnite motor podla odstavca ,Uvolnenie a manualny pohyb“ v kapitole ,InStrukcie a bezpeénostné
upozornenie pre uzivatelov prevodového motoru ROBUS”.

7. Uplne otvorte kridlo a poloZte prvi ¢ast ozubnice na pastorok. Skontrolujte, & zadiatok hrebefnovej listy
zodpoveda zaciatku kridla podla obr. 9. Medzi pastorkom a hrebenovou liStou nechajte asi 1 az 2 mm voéla a
potom upevnite hrebernov listu ku kridlu vhodnymi prostriedkami.
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NICE Otvéara¢ posuvnych bran ROBUS 350

ﬂ)y hmotnost’ kridla nemala vplyv na motor je délezité, aby medzi pastorkom a hrebefnovou Iiétm
zostala tolerancia 1 az 2 mm, ako je vidiet’ na obr. 10.

8. Posunte kridlo a pouzite pastorek ako referenény bod pre upevnenie dalSich asti hreberiovej listy.

9. Odrezte pripadnu presahujucu ¢ast hreberiove;j listy.

10. Otvorte a zavrite branu niekolkokrat a skontrolujte, ¢i je hreberiova liSta zrovnana s pastorkom s max.
toleranciou 5 mm. Naviac skontrolujte, & je po celej dizke medzi pastorkom a hrebefiovou listou zachovana véla
laz 2 mm.

11. Dékladne utiahnite dve upevniovacie matice prevodového motora, aby bol motor pevne uchyteny k podlozke.
Zakryte upevnovacie matice zodpovedajucimi krytmi podla obr. 11.

12. Upevnite konzoly koncového spinaca ,otvaranie” a ,zatvaranie* k vnitornym stranam hrebenovej liSty podla
obr. 12. Vezmite v Gvahu, Ze kridla sa budi pohybovat eSte asi 2 — 3 cm po zasahu koncového spinaca.
Konzoly by mali byt nainStalované v dostato¢nej vzdialenosti od mechanickych zarazok.

13. Zaistite prevodovy motor podla odstavca ,Uvolnenie a manualny pohyb“ v kapitole ,InStrukcie a upozornenie
pre uzivatela prevodového motora ROBUS”.

3.3) InStalécia ro6znych zariadeni
Pokial je potreba nainstalovat dalSie zariadenie, nainStalujte ho podla prisluSného navodu. Informéacie o moznosti
pripojenia dalSich zariadeni k motoru ROBUS 350 najdete v kap. ,3.5 Popis elektrickych zapojeni“ a na obr. 2.

3.4) Elektrické zapojenie

Zapojovanie elektrickych zariadeni prevadzajte vzdy az po vypnuti privodu el. energie. Odpojte tiez
vSetky zalohovacie batérie.

1. Odmontujte ochranny kryt elektronickej riadiacej jednotky motora ROBUS 350. Pritom je treba odstranit
postrannu skrutku a zdvihnuat kryt smerom hore.

2. Zlozte gumovu membranu, ktora uzatvara otvor pre prechod kablov a vlozte prepojovacie kadble réznych
zariadeni, pricom nechajte asi 20 — 30 cm dizkovej rezervy. Tab. 3 uvadza informacie o typoch potrebnych
kablov a obr. 2 uvadza zapojenie.

3. Zaistite a spojte kable, ktoré vstupuji do prevodového motora kablovou svorkou. Svorku umiestnite pod
otvor, ktorym kable vstupuju. V gumovej membrane urobte otvor, ktory je o nie€o mensi nez priemer kablov,
ktoré boli zopnuté dohromady a natiahnite membranu na kable az ku svorke. Potom nasadte membranu spat
na otvor, ktorym kable prechadzaju. Nad membranou zopnite kdble druhou kablovou svorkou.

4. Zapoijte sietovy kabel do prislusnej svorky podla obr. 13, potom zaistite kabel na prvom poistnom krizku
kablového zvéazku pomocou svorky.

5. Zapojte ostatné kable podla schémy na obr. 15. Za G¢elom ulahéenia prace mozete svorky vybrat.

6. Po zapojeni zaistite kable, zhromazdené v druhom kablovom zvazku, pomocou svoriek. Presah anténneho
kablu musi byt pripevneni k ostatnym kablom dalSou svorkou podfa obr. 14.
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3.5) Popis elektrickych zapojeni

Nasleduje kratky popis elektrickych zapojeni. DalSie informacie najdete v kap. ,7.3. Pridavanie alebo odnimaD
zariadeni“.

FLASH: Vystup pre majak typu “LUCYB” alebo podobny s jednym 12V svetlom, max. 21W.

S.C.A.: Vystup pre ,signaliziciu otvorenej brany “. Moznost’ pripojit vystraznu kontrolku (24V, max. 4W).
BLUEBUS: K tejto svorke sa da pripojit kompatibilné zariadenie. Zapajaju sa paralelne iba pomocou dvoch

vodicov, ktorymi prechddza napédjanie aj komunikacné signaly. DalSie informécie o zbernici BlueBUS néjdete
v kap. “7.3.1BlueBUS”.

zapojit kontakty typu ,normalne zatvorené*

€, ,normalne otvorené“ alebo zariadenie s konsStantnym odporom

STOP: Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju, eventualne zastavuju prebiehajici pohyb. Do tohto vstupu sa daju
pomocou 3pecialnych postupov. Dalsie informécie o tomto vstupe najdete v odstavci“7.3.2 Vstup STOP”.

P.P.. Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb. Do tohto vstupu je mozné zapojit ,normalne otvorené*
zariadenie.

/

ANTENNA: Vstup pro pfipojeni antény radiového pfijimace (anténa je zabudovana v LUCY B).

4) Zavereéné kontroly a uvedenie do chodu

|

Vyrobca doporucuje, aby ste pred prevadzanim zaverec¢nej kontroly a uvedenim zariadenia do chodu umiestnili
kridlo asi do polovice jeho drdhy. Vdaka tomu bude mat kridlo moznost volného otvérania i zatvarania.
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4.1) Volba smeru

Smer otvérania je potrebné zvolit podla polohy prevodového motora vzhladom ku kridlu brany. Pokial sa
kridlo pri otvarani musi pohybovat vlavo, prepina¢ sa musi posunuat dolava, ako je vidiet na obr. 16. Naopak
pokial sa kridlo musi pohybovat doprava, je treba prepina¢ posunit doprava podfa obr. 17.

[ .

@ b

N I— Y

4.2) Zapojenie privodu el. energie )
Pripojenie motora ROBUS 350 k sieti musi prevadzat kvalifikovany a skdseny personal, ktory splfia vSetky
potrebné predpoklady, Uplne v stlade s aktualne platnymi zakonmi, predpismi a normami.

/Akonéhle budete mat motor ROBUS 350 zapojeny, prevedte nasledujice kontroly: \
1. Skontrolujte, ¢i LED “BLUEBUS” blika pravidelne asi raz za sekundu.
2. Skontrolujte, ¢i blikaju diédy na fotobunkach (TX i RX); typ blikania nie je dblezity, zavisi na inych faktoroch.
3. Skontrolujte, ¢i st majak, pripojeny k vystupu FLASH, a indikator ,otvorenej brany“, zhasnuté.
Ak nie st vysSie uvedené podmienky splnené, okamzite vypnite privod el. pradu a dokladne skontrolujte elektrické
zapojenie.

\Dal§ie informécie o analyze zavad najdete v kap. ,7.6 Problémy a rieSenia"“. /

ﬁ_g) Rozpoznanie zariadenia \
Po pripojeni privodu energie sa musi zajstit, aby riadiaca jednotka rozpoznala zariadenie, pripojena pomocou

zbernice BLUEBUS a vstupov STOP. Pred touto fdzou budl LED L1 a L2 blikat na znamenie, Ze riadiaca
jednotka musi rozpoznat zariadenie.

1. Stlacte tlacitka [ A] a [Set] a podrzte ich stlacené.

2. Uvolnite tlacitka a LED L1 a L2 za¢nu blikat rychle (asi po 3 sekundéch).

3. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokon¢i rozpoznavanie zariadenia.

4. Po dokonéeni faze rozpoznania musi LED STOP zostat rozsvietend, zatialéo L1 a L2 zhasnu (LED L3 a L4
eventualne za¢nu blikat).

o/ {eh

Fazu rozpoznania pripojenych zariadeni mézete zopakovat kedykolvek i po inStalacii napr. ked pridavate nové
zariadenie. Informécie o rozpoznavani inych zariadeni najdete v kap. ,7.3.4 Rozpoznavanie dalSich zariadeni*.
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4.4) Rozpoznanie dizky kridla
Po rozpoznani zariadenia za¢nu blikat LED L3 a L4. To znamena, Ze riadiaca jednotka musi rozpoznat dizku
kridla. Behom tejto fazy sa meria dizka kridla od koncového spinaga zatvarania ku koncovému spinacu
otvarania. Toto meranie je nutné k vypocétu bodu spomalenia a bodu ¢iasto€ného otvorenia.

1. Stlacte tlacitka [ Y] a [Set] a podrzte ich stlacené.

2. Ked sa brana za¢ne pohybovat, uvolnite tlacitka (asi po 3 sek.).

3. Skontrolujte, ¢i sa brana pohybuje v smere otvarania. Pokial nie, stlacte tlacitko [Stop] a nastavte smer
podla odstavca ,4.1 Volba smeru®, potom zopakujte postup od bodu 1.

4. Pockajte, kym riadiaca jednotka otvori branu az ku koncovému spinacu. Okamzite potom sa brana zacne
zatvarat.

5. Pockajte, kym riadiaca jednotka zatvori branu.

 —

T

Ak nie su vysSie uvedené podmienky spinené, okamzite vypnite privod el. prudu a dokladne skontrolujte
elektrické zapojenie. DalSie informécie o analyze zavad najdete v kap. , 7.6 Problémy a rieSenia“.

()
|l

1

ﬂ‘)) Kontrola pohybov brany \
Po rozpoznani dizky kridla sa doporucuje previest niekolko manévrov, aby sa skontrolovalo, ¢i sa brana otvéara

spravne.

1. Otvorte branu pomocou tlagitka [Open]. Skontrolujte, ¢i je otvaranie brany rovnomerné, bez kolisania
rychlosti. Kridlo musi za¢at spomalovat a zastavovat vo vzdialenosti 70 az 50 cm od mechanickej zarazky
otvarania. Potom asi 2 — 3 cm od mechanickej zardzky otvérania branu zabrzdi koncovy spinac.

2. Zavrite branu pomocou tlacitka [Close]. Skontrolujte, €i je zatvaranie brany rovnomerné, bez kolisania
rychlosti. Kridlo musi za¢att spomalovat a zastavovat vo vzdialenosti 70 az 50 cm od mechanickej zarazky
zatvarania. Potom asi 2 — 3 cm od mechanickej zardzky zatvarania branu zabrzdi koncovy spinagc.

3. Skontrolujte, ¢i po€as pohybu brany majécik blika tak, ze asi 0,5 sek. svieti a 0,5 sek. nesvieti. Pokial mate
nainStalovany indikator pripojeny ku svorke S.C.S., skontrolujte, ¢i blika pomaly po¢as otvarania a rychlo pocas
zatvarania.

4. Branu niekolkokrat otvorte a zavrite, aby ste sa presvedcili, ¢i nikde nedochadza k nadmernému treniu a €i
sa niekde nevyskytuji chyby montdze alebo nastavenia.

5. Skontrolujte, ¢i su motor ROBUS 350, hrebefiova liSta a konzoly koncovych spinacov dobre a stabilne
\ipevnené a vhodne zaistené, i ked brana dobre zrychluje i spomaluje. /

4.6) Predprogramované funkcie

Systém ROBUS 350 ma niekolko programovatelnych funkcii. Tieto funkcie su nastavené tak, aby vyhovovali
vacsine poziadaviek na automatické otvéranie a zatvaranie. Toto nastavenie mozete naviac zmenit kedykolvek
pomocou 3pecialnej programovacej procedury. Dalie informécie o tomto programovani néjdete v kap. ,7.2
Programovanie*.
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4.7) Ukladanie radiovych vysielaov do pamate
Systém je vybaveny konektorom radiovych prijimacov ,SM*“ pre typy prijimacov SMXI alebo SMXIS, aby
mohol uzivatel ovladat systém ROBUS 350 z urcitej vzdialenosti (vid obr. 18). Prijimac rozpoznava kazdy
vysiela¢ pomocou kodu, ktory je odliSny u kazdého vysielaca. Je preto treba previest proces ,ukladania do
pamati“, pri ktorom uZzivatel pripravi prijima¢ na rozpoznanie jednotlivych vysielacov. Vysielace je mozné
ukladat’ do pamati v 2 reZimoch:

Rezim I: V tomto rezime je funkcia tlacitok vysiela¢a pevna a kazdé tlacitko zodpoveda prikazu v riadiacej
jednotke podla tab. 4. Pre kazdy vysiela¢ sa prevadza jedna faza, pocas nej su vSetky tladitka vysielaca
uloZzené do pamaéti. V tejto faze nezélezi na tom, ktoré tlacitko stlaite a vyuziva sa len jedno miesto
v pamati. V rezime 1 mo6Ze vysiela¢ ovladat len jeden sposob automatizécie.

Rezim II: V tomto rezime je mozné dat’ kazdému tlacitku vysielaca 4 mozné prikazy riadiacej jednotky,
uvedené v tabulke. V kazdej faze je ulozené do pamaéte len jedno tlacitko a to také, ktoré pocas ukladania
do pamate stladite. Kazdé tlacitko, ulozené do paméte, zabera v pamati jedno miesto.

V rezime Il sa m6zu rézne tladitka na tom istom vysielaci pouzivat pre viac prikazov v jednom spbsobe
automatizacie alebo kovladaniu viac nez jednej automatizacie. Napr. v tabulke 6 sa ovlada len
automatizacia ,A" a tlaitkam T3 a T4 je priradeny rovnaky prikaz. V priklade v tabulke 7 sa naopak
ovladaju tri automatizacie, a to ,A" (tlac¢itka T1 a T2), ,B“ (tlaCitko T3) a ,C" (tlaCitko T4).

Pretoze maju postupy pri ukladani do pamate uréity €asovy limit (10 sekind medzi stisknutim
tlacitok), precitajte si pred prevadzanim tychto postupov instrukcie v nasledujdcich odstavcoch.

Tab. 4: Ukladanie do paméte v rezime |

Tladitko T1 Prikaz ,krokovania“
Tlacgitko T2 Prikaz ,prechod pre peSich“
Tladitko T3 Prikaz ,otvorit*

Tladitko T4 Prikaz ,zatvorit”

Tab. 5: Prikazy dostupné v rezime Il

Prikaz ,krokovania“

Prikaz ,prechod pre peSich*

Prikaz ,otvorit*
. Prikaz ,zatvorit

Tab. 6: 1. priklad ukladania do pamate v rezime Il

Tlagitko T1 Prikaz ,otvorit" Automatizacia A

]

C.
C.
C.
C

A WNPF

Tlagitko T2 Prikaz ,zatvorit* Automatizacia A

Tlacgitko T3 Prikaz ,prechod pre ~ Automatizacia A
pesich”

Tlacitko T4 Prikaz ,prechod pre Automatizécia A

pesSich”

Tab. 7: 2. priklad ukladania do pamate v rezime Il
Tlagitko T1 Prikaz ,otvorit" Automatizacia A
Tlagitko T2 Prikaz ,zatvorit* Automatizacia A
Tlacitko T3 Prikaz ,krokovanie* Automatizacia B
Tlacgitko T4 Prikaz ,krokovanie ”  Automatizacia C
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4.7.1) Ukladanie do pamate v rezime 1

Priklad
1. Stlacte tlacitko na prijimaci a podrzte ho (asi 3 sekundy) Ii)
3=
2. Ked sa LED na vysielaci rozsvieti, uvolnite tlacitko. ;;Ee If;)
3. Do 10 sekund stlacte tla¢itko na vysielaci, ktory chcete ulozit do paméate a podrzte g .
ho aspori 2 sekundy. &
4, Ked je proces ukladania do pamate Uspesny, LED na prijimaci 3x zablika. B .

Ak chcete ukladat do paméate dalSie vysielace, zopakujte do 10 sekind krok 3. Inak sa proces ukladania do
pamate automaticky ukongi.

/

ﬂ?.Z) Ukladanie do pamate v rezime 2

Tab. 9: Ukladanie tla€itka vysielaéa do pamate v rezime Il Priklad

1. Stlacte tla¢itko na prijimadi tolkokrat, aby pocet stisknuti zodpovedal €islu B
pozadovaného prikazu podra tab. 5. Lad

2. Skontrolujte, ¢€i kontrolka na vysielaci zablika tak, aby pocet bliknuti zodpovedal :¢i .
¢islu zvoleného prikazu.

3. Do 10 sekund stlacte tlagitko na vysielaci, ktoré chcete ulozit do pamate a podrzte g .
ho aspof 2 sekundy.

4, Ked je proces ukladania do pamate Uspesny, kontrolka na prijimaci 3x zablika. B -

Ak chcete ukladat do pamate dalSie vysielace pre rovnaky typ prikazu, zopakujte do 10 sekdnd krok 3. Inak sa

roes ukladania do paméate automaticky ukonéi. /

4.7.3) ,Dialkové" ukladanie do pamaéte

Novy radiovy vysiela¢ mozete ulozit do pamate priamo, bez toho aby ste museli manipulovat' s jeho tlacitkami.
Budete potrebovat este jeden vysielac, ktory mate v pamati ulozeny. Novy vysiela¢ zdedi vlastnosti starého, tj.
ked bol stary vysiela¢ ulozeny do pamate v rezime |, novy bude uloZeny taktiez v rezime |. V tomto pripade
mobzete pocas faze ukladania stlacit na oboch vysielacoch ktorékolvek tlacitko. Ked ale bol stary vysielac
ulozeny do pamate v rezime Il a novy budete ukladat tiez v rezime Il, musite na starom vysielagi stisknat
tlacitko, ktoré zodpoveda pozadovanému prikazu a na novom tlacitko, ktoré chcete prisluSnému prikazu
priradit.

Dialové ukladanie do pamate mb6ze prebehnat’ u vSetkych prijimacov, ktoré sd v dosahu vysiela€a.
Preto je treba mat’ zapnuty len ten, ktory sa skutoéné bude zi¢éastnovat’ danej operacie.

Vezmite oba vysielace, postavte sa do prevadzkovej oblasti systému automatizacie a prevedte nasledujlce

kroky:

Tab. 10: Diafkové ukladanie vysielaéa do pamate Priklad

1. Stlacte tla¢itko na novom vysielaci a podrzte ho aspon 5 sekdnd; potom tlacitko é é
uvolnite. 58

2. Pomaly trikrat stlacte tla¢itko na starom vysielaci. gk g 15515

3. Pomaly raz stlaéte tla¢itko na novom vysieladi. g___% .
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ﬂ7.4) Vymazanie radiovych vysielaéov \

Tab. 11: Vymazanie vSetkych radiovych vysiela€ov z paméate Priklad
1. Stlacte tlacitko na prijimaci a podrzte ho. Ii)

38
2. Pockajte, kym sa LED rozsvieti, potom pockajte kym zhasne a trikrat zablika. ;dPE a Wt
3. Presne po tretom bliknuti uvolnite tlacitko. I_:'ﬂ
4, Ked je postup Uspesny, LED na prijimaci 5x zablika. e

ﬂ?.S) Prehlasenie o zhode pre radiovy prijimaé

/

Prehlasenie o zhode

C.: 151/SMXI Rev03

Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Taliansko

Spolo¢nost NICE S.p.a. prehlasuje, Zze modely prijimatov SMXI, SMXIS a prislusné vysielace FLO2R-S a SM2
zodpovedaju zakladnym poziadavkam, stanovenym v predpise R&TTE 1999/5/CE pre pouzZivanie so
zariadeniami, pre ktoré su urcené. Vyrobky triedy 1, podtriedy 20.

Datum: 19.3. 2004 Vykonny riaditel
Lauro Buoro

5) Testovanie a uvedenie do prevadzky

KI'.s’tto Cast' inStalacie automatizacného systému je najdolezitejSia pre zaistenie maximalnej Grovni bezpeénosti.\
Testovanie je mozne tiez prijat ako metdodu pravidelnych kontrol spravneho fungovania vSetkych réznych
zariadeni v systéme.

Testovanie systému musi prevadzat’ kvalifikovany a skiseny persondl, ktory musi uréit’, aké testy je treba
previest’ vzhfadom k moznym rizikdm a overit, ¢ systém zodpoveda platnym predpisom, zakonom a
normam, obzvlast’ vSetkym ustanoveniam normy EN 12445, ktoré zavadza testovacie metédy systémov
kautomatického otvarania bran. /

5.1) Testovanie

Kazda sucast systému, tj. bezpeénostné hrany, fotobunky, nadzové zarazky, atd., vyZaduje Specificky test.
Preto doporucujeme, aby ste postupovali podla inStrukcii v prislusnych navodoch.

Pri testovani motora ROBUS 350 postupujte nasledovne:

1. PIne dodrzujte inStrukcie uvedené v tomto navode, obzvlast v kap. 1 ,Bezpecnostné inStrukcie".

2. Pomocou ovladacich alebo blokovacich zariadeni (voli¢, ovladacie tladitka alebo radiovy vysielac) prevedte
test otvarania, zatvarania a zastavovanie brany a skontrolujte, ¢i sa kridla postvaju v pozadovanom smere.

3. Postupne skontrolujte funkciu vSetkych bezpeénostnych zariadeni (fotobunky, citlivé hrany, nddzové
zarazky, atd.). Konkrétne vzdy po aktivacii zariadenia na riadiacej jednotke dvakrat zablikd kontrolka
,BLUEBUS", ¢o znamena, Ze riadiaca jednotka registruje prisluSndu akciu.

4. Abyste skontrolovali fotobunky a skuto¢nost, Ze nedochadza k interferencii s inymi zariadeniami, vlozte
valec s priemerom 5 cm a dizkou 30 cm do optickej osy najprv pobliz fotobunky TX, potom RX a nakoniec
doprostred a skontrolujte, ¢i sa vzdy zariadenie spusti, pri¢om prepinajte z aktivneho do vystrazného rezimu a
naopak. Nakoniec vyskusSajte, €i riadiaca jednotka prevadza spravnu akciu, napr. Ze zmeni smer pohybu brany
pocas zatvarania.

5. Ked su nebezpecné situacie, spbsobené pohybom brany, zabezpecenim obmedzenim sily narazu, musi
uzivatel zmenit' silu ndrazu podla normy EN 12445. Ked sa k obmedzeniu sily narazu pouziva nastavenie
srychlosti“ a ,sily motora“, skdste najst nastavenie, ktoré dava najlepSie vysledky.
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5.2) Uvedenie do prevadzky

Systém sa mdze uviest do provadzky az po uspeSnom dokonéeni vSetkych fazi testovania motora ROBUS 350
a dalSich zariadeni. Nie je mozné systém uvadzat do provadzky postupne alebo umoznit jeho pouzivanie
v provizérnych podmienkach.

1. Zaistite a aspon na 10 rokov uschovajte technicki dokumentaciu pre automaticky systém. Tato
dokumentacia musi obsahovat aspofi: montazny vykres systému, schému zapojenia, analyzu rizik a prijaté
rieSenie, prehlasenie vyrobcov vSetkych zariadeni o zhode (pre ROBUS 350 pouzivajte prilozené prehlasenie o
zhode), kopiu navodu k pouzitiu a plan udrzby systému.

2. Na branu umiestnite Stitok minimalne s nasledujdcimi Gdajmi: typ automatického systému, meno a adresu
vyrobcu (osoby zodpovedné za uvedenie do prevadzky), vyrobné ¢&islo, rok vyroby a oznacenie ,CE".

3. Blizko brany nainstalujte trvaly Stitok s informaciami o uvolneni a manudélnej manipulacii.

4. Pripravte prehlasenie o zhode automatického systému a doructe ich vlastnikovi.

5. Pripravte pre vlastnika ,Navod k inStalécii a bezpe¢nostné upozornenie* a doructe mu ho.

6. Pripravte plan udrzby automatického systému a doruéte ho vlastnikovi. Musi obsahovat vSetky inStrukcie,
tykajlce sa udrzby automatického systému.

7. Pred uvedenim systému do prevadzky informujte vlastnika pisemne o nebezpeci spojeneho s prevadzkou
zariadenia (napr. v ,Navode k inStalaciu a v bezpec€nostnych upozorneniach*.

6) Udrzba a likvidéacia

[ Tato kapitola popisuje, ako zostavit plan adrzby a ako previest’ likvidaciu motora ROBUS 350. ]

ﬁ.l) Udrzba \

Aby bola zaisten& diha Zivotnost zariadenia, musi sa prevadzat jeho pravidelna udrzba.

Udrzba sa musi prevadzat’ prisne v stlade s bezpeénostnymi indtrukciami, uvedenymi v tomto navode a
podra platnych relevantnych predpisov a noriem.

Ak mate v systéme nainstalované dalSie zariadenie, postupujte podla inStrukcii v prisluSnom plane adrzby.

1. Motor ROBUS350 vyzaduje planovanu udrzbu raz za 6 mesiacov alebo po 10 000 pohyboch od prevedenia
poslednej udrzby:

2. Odpoijte privod el. energie a batérie (ak st nainstalované).

3. Skontrolujte, ¢i nedosSlo k zhorSeniu stavu niektorych dielov, ktoré tvoria sucast automatického systému.
Pravidelne sledujte pripadnu koréziu alebo oxidaciu konstrukénych sucasti. Vymerite vSetky diely, ktorych stav
sa zhorsil pod bezny Standard.

4. Skontrolujte pripadné opotrebovanie pohyblivych €asti: pastorka, ozubnice a sucasti kridla brany. V pripade
potreby ich vymerite.

\5.Znova zapojte privod el. energie a prevedte testy a kontroly, uvedené v odstavci ,5.1 Testovanie®. /

6.2) Likvidacia

ROBUS je vyrobeny zrbznych typov materialov, z ktorych niektoré mozno recyklovat: ocel, hlinik, plast,
elektrické kéble, zatial€o ostatné sa musia zlikvidovat' (batérie a elektronické dosky).

Niekteré elektronické suéiastky a batérie mézu obsahovat’ znecistujuce latky; neznec€istujte zivotné
prostredie. Zistite si informé&cie o dostupnych systémoch recyklacie a likvidacie, ktoré vyhovuju platnym
miestnym predpisom.

1. Odpoijte privod el. energie k systému a batérie (ak st nainstalované).

2. Demontujte vSetky zariadenia a prisluSenstvo. Postupujte opacné, nez je uvedené v kap. 3 ,InStalacia“.

3. Kde je to mozné, oddelte diely, ktoré sa mdzu alebo musia recyklovat alebo likvidovat odliSnym spdésobom,
napr. kovové diely sa musia likvidovat oddelene od plastovych a to plati aj pre elektronické dosky, batérie, atd.
4. Triedte rézne materialy a odovzdavajte ich miestnym licenciovanym firmam, ktoré sa zaoberaju recyklaciou a

likvidaciou. /
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7) DalSie informécie

[ Tato kapitola sa zaobera programovanim a personalizaciou systému, pristupom k chybam a ich rieSeniu. ]

7.1) Programovacie tla€itka
Riadiaca jednotka ROBUS 350 ma tri tlacitka, ktoré sa mézu pouzivat k zadavaniu prikazov pre riadiacu
jednotku pocas testov i programovania.

Open A  Tlacitko “OPEN" (otvorit) umoziuje uzivatelovi riadit otvaranie
brany alebo pohybovat programovacim bodom nahor.

Stop Tlacitko “STOP” umoznuje uzivatelovi zastavit pohyb brany. Ked

Set toto tlacitko podrzite dihSie nez 5 sekund, dostanete sa do
programovacieho rezimu.

Close ¥  Tlacitko “CLOSE” (zavriet) umoznuje uzivatelovi riadit zatvaranie
brany alebo pohybovat programovacim bodom dole.
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ﬁ.Z) Programovanie \

Riadiaca jednotka ROBUS 350 disponuje niekolkymi programovacimi funkciami. Tieto funkcie sa ovladaju
pomocou 3 tlagitok na riadiacej jednotke: [ A] [Set] [ V] a vyuZivaju 6 LED: L1....L6.

Programovacie funkcie systému ROBUS 350 sa nastavuju na dvoch Grovniach:

Uroven 1: Funkciu mozno nastavovat v rezimoch zapnuté — vypnuté (aktivne — neaktivne). V tomto pripade
kazda kontrolka L1....L6 oznacuje funkciu. Ked LED svieti, funkcia je aktivna, ked nesvieti, funkcia nie je aktivna.
Vid tab. 12.

Uroven 2: Parametre sa nastavuji pomocou stupnice hodndt (1 aZ 6). V tomto pripade LED L1....L6 oznaduju
nastavenu hodnotu (6 moznych nastaveni). Vid tabulku 14.

o /
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7.2.1) Funkcia urovne 1 (zapnuté — vypnuté)

Tab. 12: Zoznam programovatelnych funkcii: Groven 1

Kontrolka
L1

L2

L3

L4

L5

L6

Poc¢as normélneho fungovania systému ROBUS 350 LED L1....L6 bud svieti alebo nesvieti podla stavu
funkcie, ktoru predstavuju. Napr. L1 bude svietit, ked je funkcia ,automatického zatvarania“ aktivna.

Funkcia
Automatické
zatvaranie

Zavriet po
fotobunke

Vzdy zatvéarat Funkcia ,vzdy zatvéarat

Stand-By

Popis

Této funkcia umoznuje automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramo
doby. Vychodzie nastavenie od vyrobcu je 30 sekind, ale je mozné nastavit' n
5, 15, 30, 45, 60 alebo 80 sekund. Ked je tato funkcia vypnuta, fungovanie bu
.polo-automaticke”.

Této funkcia znamena, Ze je mozné zavriet branu 5 sekind po rozpojeni
fotobunky, i ked je doba pauzy nastavena na vysSiu hodnotu. Fungovanie zav
na to, ¢i je automatické zatvaranie aktivne alebo nie.

Ked je ,automatické zatvaranie” aktivne, otvaraci pohyb sa zastavi okamzite
po rozpojeni fotobuniek. Po 5 sekundach sa brana zacne zatvarat.

Ked ,automatické zatvaranie” nie je aktivne, otvaraci pohyb sa neprerusi, ale
5 sekund po rozpojeni fotobunky sa za¢ne brana zatvarat. Ked tato funkcia ni
aktivna, pauza do zatvorenia bude zodpovedat naprogramovanému Udaju.

zasiahne a brana sa zatvori, ked bude zistena

brana po obnoveni dodavky energie. Pred zaiatkom pohybu bude

sekund blikat majak z bezpe¢nostného dévodu. Ked' tato funkcia nie je aktivn
pri obnoveni dodavky energie, brana zostane v klude.

Této funkcia umoznuje uzivatelovi znizit’ spotrebu energie na samé minimum.

(pohotovostnyobzvlast uzitoéna v situaciach, ked sa pouziva zalohova batéria. Ked je tato

rezim)

Spicka

Predbezné
blikanie

funkcia aktivna, riadiaca jednotka vypne vystup BLUEBUS (a v désledku toho
vSetky zariadenia, ktoré st k nemu pripojené) a vSetky kontrolky jednu

minutu po skonéeni pohybu. Jedina kontrolka, ktord bude funkéna, bude
kontrolka BLUEBUS, ktora bude jednoducho blikat pomalSie. Ked prije prikaz
riadiaca jednotka obnovi normalne fungovanie. Ked nebude tato funkcia aktiv
neddjde k zniZeniu spotreby.

Ked je tato funkcia aktivovand, bude vypnuté postupné zrychlovanie na
zaciatku kazdého pohybu. UmozZziuje Spi¢kovy tlak v pripadoch, ked vysoké
statické trenie, spdsobené napr. snehom alebo fadom, blokuje pohyb brany.
Ked tato funkcia nie je aktivna, zaéne pohyb brany postupnym zrychlovanim.

Ked je funkcia predbezného blikania aktivna, pridava sa 3s. pauza medzi
zapnutie blikania majaku a zacatok pohybu, aby bol uzivatel informovany
o potencialne nebezpecnej situacii. Ked tato funkcia nie je aktivna, zatne
majék blikat pri zaciatku pohybu.
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7.2.2) Programovanie na arovni 1 (zapnuté — vypnuteé).

Funkcie drovne 1 su od vyrobcu nastavené na ,vypnuté“. Toto nastavenie mozete kedykolvek zmenit podla tab.
13. Dokladne si precitajte naaledujlice inStrukcie, pretoZze medzi stisknutim jedného a druhého tlacitka je max.
doba 10 sekind. Ked ubehne dlhSia doba, postup programovaci proces sa ukonéi automaticky a ulozi zmeny,
prevedené do tej doby.

Tab. 13 Zmena funkcie typu ,, zapnuté — vypnuté” Priklad
1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho stla¢ené (asi 3 sekundy) (1
- X
2. Ked zacne LED L1 blikat, tlacitko [Set] uvolnite. [C.
3. Pomocou tlagitok [ A] alebo [ ¥] presurite blikanie na LED, ktora predstavuje funkciu, 24 & 52
ktoru chcete zmenit.
4, Zmente nastavenie funkcie pomocou tlacitka [Set] (kratke blikanie = vypnuté; dihé
blikanie = zapnuté)
5. Pred opustenim programu pockajte 10 sekind, aby ubehol max. ¢asovy odstup. f.f: e

Pozn.: Ak chcete pocas tej istej programovacej faze nastavovat dalSiu funkciu, opakujte bod 3 a 4.
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Kontrolka vstupu Parameter

L1 Pause Time

L2 Funkcia krokove
sekvencie (krok
za krokom)

L3 Rychlost motora

L4 Vystup indikatora
otvorenej brany

L5 Sila motora

L6 Ciasto&né
otvorenie

LED
(Groven)
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6
L1
L2
L3
L4
L5
L6

7.2.3 Funkcie Urovne 2 (nastavitefné parametre)

Tab. 14: Zoznam programovatefnych funkcii: Uroven 2

Hodnota

5 sekund

15 sekund
30 sekind
45 sekind
60 sekand
80 sekund

Otvorit — zastavit — zavriet — zastavit

Otvorit — zastavit — zavriet — zavriet
Otvorit — zavriet — otvorit — zavriet
Spolo¢na prevadzka

Zavriet

Pritomnost obsluhy

Velmi nizka

Nizka

Stredna

Vysokéa

Velmi vysoka

Extrémne vysoka

Funkcia indikatora otvorenej brany
Zapnuty, ked je kridlo zatvorené
Zapnuty, ked je kridlo otvorené
Aktivni pri 2. dialkovom signéle
Aktivni pri 3. dialkovom signéle
Aktivni pri 4. dialkovom signéle
,Velmi lahk&” brana

,Lahka” brana

,Priemerna” brana

,Priemerne tazka” brana

,Tazka” brana

LVelmi tazka” brana

0,5m

Im

15m

2m

25m

3m

E
znamend vychodzie nastavenie od vyrobcu.

Popis

Nastavenie pauzy, tj. doby,
ktord ubehne do
automatického zatvorenia.
Toto nastavenie je U¢inné ,
ked je aktivne automatické
zatvaranie.

Riadi postup spojeny so
zadanim krokovej sekvencie
po prvom prikaze

z dialkového ovladania (vid
tab. 4 a 5).

Nastavenie rychlosti motora
Poc¢as normalneho pohybu.

Nastavenie funkcie spojené s
vystupoem S.C.A.

Nastavenie systému, ktory
ovlada silu motora za G¢elom
prispbsobenia sa hmotnosti
brany.

Nastavenie miery ¢iastoéného
otvorenia. Ciasto¢né otvorenie
(vid tab. 4 a 5).
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K/§etky parametre mbzete nastavit podla potreby bez problémov s vynimkou nastavenia ,sily motora“, ktoré\
vyzaduje Specialne ohlady:

Nepouzivejte hodnoty vysokej sily motora ku kompenzacii bodov so zvySenym trenim kridla. Nadmerna sila
mdze zhorsit fungovanie bezpeénostného systému alebo poskodit’ kridlo.
Ked pouZzivate nastavenie ,sily motora“ k nastaveniu systému zniZenia sily narazu, prevedte meranie sily
vzdy po kazdom nastaveni v sllade s normou EN 12445,
Pohyby brany sa mézu zhorsit v désledku opotrebenia a vplyvu pocasia, preto je treba opakovane prevadzat
nové nastavenie.

\ /

7.2.4) Programovanie na Urovni 2 (nastavitelné parametre)

Nastavitelné parametre st od vyrobcu nastavené na hodnoty, oznacené v tabulke farbou: © ' . Daju sa ovéem
kedykolvek zmenit podla tab. 15. Dokladne si precitajte nasledujuce inStrukcie, pretoze medzi stlacenim jedného
a druhého tlacitka je max. doba 10 sekind. Ked ubehne dlhSia doba, postup programovaci proces sa ukonci
automaticky a ulozia sa zmeny, prevedené do tej doby.

Tab. 15: Zmena nastavitelnych parametrov Priklad

1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho stisknuté (asi 3 sekundy). -
2. Ked zacne LED L1 blikat, tla¢itko [Set] uvolnite. Yu &

3. Pomocou tlacitok [ A] alebo [ ¥] presufite blikanie na ,vstupné LED", ktoré predstavuje ¥# ¥#

parameter, ktory chcete menit.
Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho pocas krokov 5 a 6.

Pockajte asi 3 sekundy, po tejto dobe sa rozsvieti LED, oznacujlci aktualne nastavenie ~CF
prislusného parametra.

6. Pomocou tlacitok [ A] alebo [ ¥] presurite blikanie na LED, ktoré predstavuje "‘O §¢t
pozadovan( hodnotu.
Uvolnite tlagitko [Set] @
Pred opustenim programu pockajte 10 sekind, aby ubehol max. ¢asovy odstup. é:%« o

Pozn.: Pokial chcete nastavit dalSie funkcie pocas tej istej programovacej faze, opakujte kroky 3 az 7.
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7.2.5) Priklad programovania na arovni 1 (funkcia zapnuté — vypnuté)
Nasledujuci priklad uvadza postup pri aktivacii funkcii ,automatické zatvaranie® (L1) a ,vzdy zavriet* (L3).

Tab. 16: Priklad programovania na Urovni 1 Priklad
1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho (asi 3 sekundy).
3
2. Ked zagne blikat LED L1, uvolnite tlagitko [Set]. 4 +
[Set] \‘-ﬁt K
3. Stav funkcie, priradenej LED L1 (automatické zatvaranie), zmenite jednym H o
stisknutim tlagitka [Set]. LED L1 za¢ne blikat s dlhymi intervalmi. . L
4. Dvakrat stlacte tlacitko [ Y], aby zacala blikat LED L3. ¥ -
vl aby (v1v] Y
5. Jednym stlacenim tlacitka [Set] zmerite stav funkcie, priradenej LED L3 (vzdy
zatvarat). BET
LED L3 za¢ne blikat' s dlhymi intervalmi.
6. Pred opustenim programu pockajte 10 sekind, aby ubehol max. ¢asovy odstup. %
10s
Po dokonéeni naprogramovani zdstanou LED L1 a L3 rozsvicené, ¢imz Vas informuji o tom, Ze jsou funkce
~=automatické zavirani“ a ,vzdy zavirat" aktivni.

7.2.6) Priklad programovania na arovni 2 (nastavitelné parametre)
Nasledujuci priklad uvadza postup pri zmene vychodzieho nastavenia ,pauzy” na 60 sekind (zadanie na L1,
Uroven na L5) a zniZenie ,sily motora“ na lahkid branu (zadanie na L5 a Groven na L2).

Tab. 17: Priklad programovania na Urovni 2 Priklad
1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho (asi 3 sekundy). +
3s
2. Ked zacne blikat LED L1, uvolnite tlacitko [Set]. L
[Set] é’: L1

3. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho pocas krokov 4 a 5.
4, Pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED L3, ktora predstavuje stc¢asnu S

droved zvoleného parametra ,pauza“. T3 45
5. Dvakrat stlacte tlacitko [ W], aby sa rozsvietila LED L5, ktora predstavuje novl = ¥4 ¥4 ~L-

hodnotu nastavenia pauzy. _(w](¥] 75
6. Uvolnite tlacitko [Set]
7. Stlacte Styrikrat tlacitko [ ¥ ], aby sa blikanie presunulo na LED L5.
8. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho pocas krokov 9 a 10.
9. Pockajte asi 3 sekundy, kym sa rozsvieti LED L5, ktora predstavuje sucasnu L

droven zvoleného parametra ,sila motora®. (T 338
10. Trikrat stlacte tlacitko [ A], aby sa rozsvietila LED L2, ktora predstavuje nové & ¥4 ¥&. -

nastavenie ,sily motora"“. (a](a] (&)t
11. Uvornite tlacitko [Set].
12. Pred opustenim programu pockajte 10 sekind, aby ubehol max. ¢asovy %

odstup. L
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7.3) Pridavanie alebo odnimanie zariadenia

K systému ROBUS 350 mozete kedykolvek pridavat nové zariadenia, popr. moZete existujuce zariadenie odobrat.
Konkrétne to znamena, Zze mdzete zariadenia réznych typov pripojovat ku zbernici ,BLUEBUS" a vstupu ,STOP*
podfa popisu v odstavcoch ,7.3.1 BlueBUS” a,,7.3.2 Vstup STOP”.

ﬂ.&l) BlueBUS \

Technolégia BlueBUS Vam umoznuje pripajat kompatibilné zariadenie len pomocou dvoch drétov, ktoré
prenasSaju elektrickd energiu a komunikacné signdly. VSetky zariadenia su pfrojené paralelne pomocou dvoch
drotov vlastnej zbernice BLUEBUS. Nie je potreba kontrolovat polaritu, kazdé zariadenie je rozpoznané
individualne, pretoze je mu pocas insStalacie pridelena jednoznac¢na adresa. K zbernici BlueBUS je mozné pripojit
fotobunky, bezpecnostné zariadenie, ovladacie tlacitka, signalizacné svetlo, atd. Riadiaca jednotka ROBUS 350
rozpoznava vSetky pripojené zariadenia individudlne prostrednictvom vhodného rozpoznévacieho procesu a
dokaze zistit' vSetky odchylky s absolutnou presnostou.

Z tohto dévodu musi riadiaca jednotka po kazdom pridani ¢i odobrati zariadenia prejstt procesom rozpoznania,
Qd’ odstavec 7.2.4 ,Rozpoznanie dalSich zariadeni*. j

7.3.2) Vstup STOP
STOP je vstup, ktory sposobuje okamzité preruSenie pohybu (s kratkym spatnym pohybom). K tomuto vstupu
sa pripajaju zariadenia s normalne otvorenymi kontaktmi ,NO“, zariadenia s normalne zavretymi kontaktmi
,NC" a zariadenia s vystupom s konStantnym odporom 8,2 kQ, ako su citlivé hrany.
Pocas faze rozpoznavania riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia, pripojeného k vstupu STOP (vid
odstavec 7.2.4 “Rozpoznavanie dalSich zariadeni”); nasledne vzdy vyda prikaz k zastaveniu pohybu, ked
dbjde k zmene zisteného stavu. K vstupu STOP mozno pripojit viac zariadeni za predpokladu, Ze podniknete
prislusné opatrenia:
- Akykolvek pocet zariadeni typu NO moZzete pripojit k sebe paralelne.
Akykolvek pocet zariadni typu NC mdbzete k sebe pripojit sériovo.
Dve zariadenia s konStantnym odporom 8,2 kQ mdZete zapojit’ paralelne; v pripade potreby mézete zapojit
viac zariadeni ,do kaskady“ s jednym ukoncovacim odporom 8,2 kQ.
Je mozné kombinovat normélne otvorené a normélne zatvorené zariadenia paralelnym zapojenim dvoch
kontaktov stym, Ze je treba zapojit zariadenie s konStantnym odporom 8,2 kQ do série s normalne
zatvorenym kontaktom (takto mézete kombinovat 3 zariadenia: normélne otvorené, normalne zatvorené a
8,2 kQ).
‘ﬂ‘Ked’ pouzivate vstup STOP k pripojeniu zariadenia s bezpeénostnymi funkciami, je treba si
uvedomit’, Ze iba zariadenia s konStantnym odporom 8,2 kQ zaru€uju bezpeénl kategoériu 3 podle
evropské normy EN 954-1.
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7.3.3) Fotobunky
Pomocou adresovania za pouzitia Specialnych spojok umoznuje systém ,BlueBUS", aby riadiaca
jednotka rozpoznavala fotobunky a je mozné im priradit spravnu detekénu funkciu. Adresovanie sa musi
prevadzat na TX i na RX (nastavenie spojok rovnakym spOsobom), pricom je treba zaistit, aby sa

nevyskytovali Ziadne iné dvojice fotobuniek s rovnakou adresou. Pri pouziti motora ROBUS 350
k pohonu posuvnej brany modzete nainStalovat fotobunky podla obr. 22. Po inStalacii alebo demontazi
fotobuniek musi riadiaca jednotka prejst fazou rozpoznavania podla popisu v odstavci ,7.3.4
Rozpoznanie dalSich zariadeni*.

; :IL il
Tab. 18: Adresovanie fotobuniek
Fotobunka Spojky Fotobunka Spojky
FOTO i FOTO 2 [~
Externa fotobunka h=50cm; |};_-::_.53J Externa fotobunka . .Eia?-
aktivovana pri zatvarani brany J aktivovana pri otvérani brany " T
FOTOII = FOTO 21I o™
Externa fotobunka h=100cm; || Interna fotobunka | 2
aktivovana pri zatvarani brany A aktivovana pri otvérani brany -~
FOTO 1 o FOTO 3 r
Interna fotobunka h=50; | == UJTE[U Jedina fotobunka pre cely e
aktivovana pri zatvarani brany D automaticky systém 27
FOTO 11I I
Interna fotobunka h=100; : ""E:—[m
aktivovana pri zatvarani brany A

i

V pripade spolecnej inStalacie fotobuniek FOTO 3 a FOTO Il musia polohy prvkov fotobuniek (TX-RX)
zodpovedat inStrukcidm, uvedenym v navode k fotobunkam.
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7.3.4) Rozpoznavanie dalSich zariadeni

Normalne prebieha rozpoznavane zariadeni, pripojenych k zbernici BlueBUS alebo vstupu STOP, pocas faze
inStalacie. AvSak pokial pridavate alebo odnimate zariadenia neskoér, je treba previest proces rozpoznavania
znovu nasledovne:

Tab. 19: Rozpoznavanie d’alSich zariadeni Priklad
1. Stlacte tlaCitka [ A] a [Set] a podrzte ich.
: SET,
2. Ked zaéni LED L1 a L2 rychlo blikat (asi za 3 sekundy), tlagitka uvolnite. = 4 4 \q)x \¢/
EI Al sy
3. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokonéi rozpoznavanie
zariadeni.
4, Po dokonceni faze rozpoznavanie LED L1 a L2 zhasnu, kontrolka STOP o o
musi zostat rozsvietena, zatial¢o LED L2...L6 budu svietit podla aktualneho L1 Lz

nastavenia funkcii ,zapnuté — vypnuté®“.

i

Po pridani alebo odobrani zariadeni sa musi previest novy test automatického systému podfa
inStrukcii, uvedenych v odstavci 5.1 , Testovanie“.

7.4) Specialne funkcie

7.4.1) Funkcia , vzdy otvorit*

Funkcia riadiacej jednotky ,vzdy otvorit“ umoznuje uzivatelovi riadit otvaraci pohyb, ked prikaz pre krokovu
sekvenciu trva dihSie nez 2 sekundy. Tato funkcia sa pouziva k pripojeniu kontaktu ¢asového spinaca k svorke
.Krokovej sekvencie“, aby brana zostala otvorena po ur€itd dobu. Tato funkcia sa méze pouzivat jedine
s programovanim ,krokovej sekvencie* s vynimkou prikazu ,zavriet". Vid parameter ,krokovej sekvencie“ v tab.
14.

7.4.2) Funkcia ,posunut’ i napriek tomu*

V pripade, Ze jedno z bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne, mézete napriek tomu zadat prikaz k posunu
brany v reZzime ,obsluha pritomna“. DalSie informécie néajdete v odstavci. ,Ovladanie pri pokazenych
bezpecnostnych zariadeniach v prilohe ,InStrukcie a bezpeénostné upozornenia pre uzivatelov prevodového

motora ROBUS".
7.5) Pripojenie k d’'alSim zariadeniam \

Ked uZzivatel potrebuje pripojit externé zariadenie ako je ¢itacka odpovedacich kariet alebo osvetlenia spinaca,
ovladaného kld¢ikom, je mozné zapojit napajanie podla obr. 23.

—

Napajanie je 24V DC (rovnosmerny prid) -30% - +50% s max. prddom 100mA..

] ]
|

24 co
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7.6) Problémy arieSenia
Tabulka 20 obsahuje inStrukcie, ktoeré m6zu pomaoct riesit zavady a chyby, objevujlce sa pocas inStalacie
alebo pocas pouZitia.

Tabulka 20: RieSenie problémov

Priznaky Doporucéené kontroly

Radiovy vysiela¢ neovlada Skontrolujte, €i nie su batérie vysielaca vybité a v pripade potreby ich vymerite.
bran a kontrolka na vysielaci

nesvieti.

Radiovy vysiela¢ neovlada Skontrolujte, ¢i bol vysiela¢ spravne uloZzeny do pamate prijimaca.

branu, ale kontrolka na

vysieladi svieti.

Uzivatel nemo6ze spravne  Skontrolujte, ¢i systém ROBUS 350 dostava spravne napatie 230V zo zdroja.
ovladat pohyby brany a LED Skontrolujte, €i nie st vypadnuté poistky. V pripade potreby odhalte pri¢inu

,BLUEBUS" neblika. zavady a potom vymerite poistky za také, ktoré maju rovnaké technické
vlastnosti.

Nezacina zZiadny pohyb a  Skontrolujte, ¢i sa prikaz skuto¢ne prijima. Ked prikaz dorazi do vstupu

majék nesvieti. .Krokovanie“, musi sa rozsvietit prisluSna LED sekvencia. Ked

pouzivate radiovy vysiela¢, LED ,BlueBUS" musi dvakrat rychle bliknuat.
Nezacina Ziadny pohyb a  Spoditajte bliknutia a zistite zodpovedajicu hodnotu v tab. 21.
majak niekolkokrat zablika.

Otvaranie zacne, ale ihned Zvolena sila méze byt pre dany typ brany prili§ nizka. Skontrolujte, ¢i pohybu

sa prepne na spatny chod. nestoja v ceste ziadne prekazky. Ked nie, zvyste silu.

Pohyb prebieha, ale majak Skontrolujte, ¢i je svorka majacku poc¢as pohybu pod napétim (pretoze je

nesvieti. svetlo preruSované, napatie nie je dblezité: asi 10 — 30 VAC; pokial je napéatie
v poriadku, problém je v majaku; v tom pripade vymernte ziarovku za taka,
ktora ma rovnaké vlastnosti; pokial nie je svorka pod napatim, mdze sa jednat ¢
pretazenie na vystupeu. Skontrolujte, ¢i nedoslo ku kratkemu spojeniu na kably.

Pohyb prebieha, ale Skontrolujte typ funkcie, naprogramovanej pre vystup S.C.A. (tab. 14). Ked ma
indikator otvorenej brany  indikator svietit, skontrolujte napatie na svorke S.C.A. (priblizne 24 VDC). Pokis
nefunguje. napatie v poriadku, problémy spdsobuje indikator, ktory je treba vymenit za

indikator s podobnymi vlastnostmi. Pokial nie je vystup pod napatim, mohlo déj
k pretazeniu vystupu. Skontrolujte, ¢i nedoSlo ku kratkemu spojeniu na kably.

7.7) Diagnostika a signaly

Niektoré zariadenia vydavaju Specialne signaly, ktoré Vam umoznuju rozpoznat' prevadzkovy stav a mozné
zavady.
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7.7.1) Signaly majaku
Pocas pohybu brany blika majak raz za sekundu. V pripade zavady je blikanie rychlejSie; majak blika dvakrat
s odstupom 1 sekundy.

Tabulka 21: Signalizacia MAJAKU

Rychle blikanie Pri€ina POSTUP

1 bliknutie Pri zaciatku pohybu neodpovedaju zariadenia, pripojené k zbernici

1 sek. odstupy Chyba zbernice BLUEBUS tym, ktoré boli rozpoznané riadiacou jednotkou. Jedno aleba

1 bliknutie BlueBUS viac zariadeni mdze vykazovat zavadu; skontrolujte ho a v pripade
potreby vymerite; po prevedeni pripadnych Uprav zopakuijte proces
rozpoznania (7.3.4 Rozpoznanie dalSich zariadeni).

2 bliknutia Zasah fotobunky  Pri zaciatku pohybu zareagovala jedna alebo viac fotobuniek a pohyb

1 sek. odstupy neumoziuje. Skontrolujte pripadné prekazky, tento stav je normalny,

2 bliknutia ked je pohyb brany blokovany prekazkou.

3 bliknutia Aktivacia Poc¢as pohybu sa objeailo zvySené trenie. Zistite pri¢inu.

1 sek. odstupy obmedzovaca ,sily

3 bliknutia motora“

4 bliknutia Aktivacia vstupu Poc¢as pohybu doslo k aktivacii vstupu STOP. Zistite pric¢inu.

1sek. odstupy STOP

4 bliknutia

5 bliknuti Chyba vnatornych  Pockajte aspon 30 sekind, potom skuste vyslat prikaz. Pokial sa ni¢

1 sek. odstupy parametrov nestane, mohlo dojst k vaznej zavade a bude potreba vymenit

5 bliknuti elektronické riadiaceelektronickd dosku..

jednotky

6 bliknuti Bol prekroceny Pockajte niekolkok minut, kym Gdaj v obmedzovacom zariadeni max.

1 sek. odstupy maximalny limit pohybov za hodinu poklesne pod max. limit.

6 bliknuti poctov pohybov /

hod.

7 bliknuti Chyba vnatornych  Odpojte na niekolko sekind vSetky napatové okruhy a skuiste zadat

1 sek. odstupy elektronickych prikaz znovu. Pokial sa ni¢ nestane, mohlo dojst k vaznej zavade a

7 bliknuti okruhov bude potreba vymenit elektronickd dosku.
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7.7.2) Signaly na riadiacej jednotke
Na riadiacej jednotke ROBUS 350 je niekolko LED, z ktorych kazda méze signalizovat urcité stavy za
normalnej prevadzky i v pripade zavad.

=

2=

Tabulka 22: LED nariadiacej jednotke

LED BLUEBUS Pricina POSTUP

Nesvieti Zavada Skontrolujte napajanie a pripadné vypadnuté
poistky. V pripade potreby odhalte pri¢inu zavady
a vymente poistku za ind s rovnakymi
vlastnostami.

Svieti Vézna zavada Doslo k vaznej zavade. Skuste na niekolko sekunt
vypnut riadiacu jednotku; pokial stav pretrvava,
znamena to, Ze doslo k poruche a je treba vymeni
elektronickdu dosku.

Blik& raz za sekundu Vsetko v poriadku Bezny chod riadiacej jednotky

Bliknutie dvakrat rychle Stav vstupov sa zmenil To je normélne, ked doSlo k zmene niektorého

za sebou vstupu: OPEN (otvorit), STOP, zasah fotobunky
alebo pouZzitie dialkového ovladania.

Séria bliknuti oddelenad Rb6zne Odpoveda blikanie majaku. Vid tab. 21.

sekundovym odstupom

LED STOP Pricina POSTUP

Nesvieti Aktivécia vstupu STOP  Skontrolujte zariadenie, pripojené k vstupu STOP.

Svieti ) VSetko v poriadku Aktivny vstup STOP

LED KROKOVANIE Pricina POSTUP

Nesvieti Vsetko v poriadku Vstup krokovania nie je aktivny

Svieti Aktivéacia vstupu krokovejTo je normélne, ked je zariadenie pripojené k

sekvencie vstupu krokovania aktualne aktivne.
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Tabulka 23: LED na tla€itkach riadiacej jednotky

LED 1
Nesvieti
Svieti
Blika

LED L2
Nesvieti
Svieti
Blika

LED L3
Nesvieti
Svieti
Blika

LED L4
Nesvieti
Svieti
Blika

LED L5
Nesvieti
Svieti
Blika
LED L6
Nesvieti
Svieti
Blika

Popis

Poc¢as normalnej prevadzky oznaduje, ze ,automatické zatvaranie“ nie je aktivne.
Pocas normalnej prevadzky oznacuje, ze ,automatické zatvaranie“ je aktivne.

* Prebieha programovanie funkcie

* Pokial blika spolo¢ne s LED L2, musi uzivatel previest fazu rozpoznania zariadenia
(vid odstavec “4.3 Rozpoznanie zariadenia”).

Popis

Poc¢as normalnej prevadzky oznaduje, ze funkcia ,zavriet po fotobunke® nie je aktivna.
Poc¢as normalnej prevadzky oznacuje, ze funkcia ,zavriet po fotobunke® je aktivna.

* Prebieha programovanie funkcie

* Pokial blika spolo¢ne s LED L1, musi uzivatel previest fazu rozpoznania zariadenia
(vid odstavec “4.3 Rozpoznanie zariadenia”).

Popis

Pocas normalnej prevadzky oznacuje, Ze funkcia ,vzdy zavriet
Pocas normalnej prevadzky oznacuje, Ze funkcia ,vzdy zavriet
* Prebieha programovanie funkcie

« Pokial blika spoloéne s LED L4, musi uZivatel previest fazu rozpoznania dizky kridla
(vid odstavec “4.4 Rozpoznanie dizky kridla”).

e

nie je aktivna.”
je aktivna.”

e

Popis

Poc¢as normalnej prevadzky oznaduje, ze funkcia ,Stand-By” nie je aktivna.

Poc¢as normalnej prevadzky oznacuje, ze funkcia ,Stand-By” je aktivna.

* Prebieha programovanie funkcie

« Pokial blika spoloéne s LED L3, musi uZivatel previest fazu rozpoznania dizky kridla
(vid odstavec “4.4 Rozpoznanie dizky kridla”).

Popis

Poc¢as normalnej prevadzky oznacuje, ze funkcia ,tlak” nie je aktivna.

Poc¢as normalnej prevadzky oznacuje, ze funkcia ,tlak” je aktivna.

Prebieha programovanie funkcie.

Popis

Poc¢as normalnej prevadzky oznaduje, ze funkcia ,predbezné blikanie” nie je aktivna.
Poc¢as normalnej prevadzky oznaduje, ze funkcia ,predbezné blikanie” je aktivna.
Prebieha programovanie funkcie.

7.8) PrisluSenstvo

Pre systém ROBUS 350 je k dispozicii nasledujlce prisluSenstvo:
o Zalohova batéria PS124 24 V - 1,2Ah sintegrovanou nabijackou. Informacie o kompletnej ponuke
prisluSenstva najdete v katalégu produktov spolo¢nosti Nice s.p.a.
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8) Technické udaje

Z dévodu neustdleho zlepSovania produktov si spolocnost Nice S.p.a. vyhradzuje pravo
kedykolvek menit technické vlastnosti vyrobkov bez predchadzajdceho upozornenia. V kazdom
pripade vyrobca ruci za funkénost a vhodnost vyrobkov pre ich Gcel. VSetky technické Udaje
zodpovedaju teplote v miestnosti 20°C (x5°C).

Technické Udaje: ROBUS350
Typ Elektromechanicky prevodovy motor pro automaticky pohyb brany pre domace
pouzitie, kompletny s elektronickou riadiacou jednotkou.

Pastorek Z: 15; Modul: 4; Rozpetie: 12,5mm; Priemer rozpetia: 60mm

Spickovy tlak 18Nm; zodpovedajlcei schopnosti roztlacit' kridlo pri statickom treni max. 600N

Nominalny moment 10Nm; zodpoveda schopnosti udrzat' kridlo v pohybe pri dynamickom treni max.
333N.

Rychlost pri nomindlnom momente  0,18m/s

Rychlost' volnobehu 0,34m/s

Maximalna frekvencia 50 cyklov/den (V tabulkach 1 a 2 je popisané,aké zataZenie pripusta riadiaca

prevadzkovych cyklov jednotka.)

Maximalna nepeetrzita prevadzkova 10 minut (V tabulkach 1 a 2 je popisané, aki maximalnu nepretrzitd

doba prevadzkovl dobu priplGsta riadiaca jednotka).

Prevadzkové limity VSeobecne je ROBUS350 vhodny pre automatické systémy ovladania brany doo

Sirky kridla 15 m a hmotnosti 350 kg, vid tab. 1 a 2.

Napéjanie ROBUS350 230V AC (-10% +15%) 50 + 60Hz.

Napéjanie ROBUS350/V1 120V AC (-10% +15%) 50 + 60Hz.

Max. absorpcia 250VA

Izola¢na trieda 1 (PoZzaduje sa bezpe¢nostny zemniaci systém)

Nudzovy zdroj energie Volitelné prislusenstvo PS124

Vystup majaku Pre 1majak LUCYE (Ziarovka 12V, 21 W )

Vystup BLUEBUS Jeden vystup pre max. 15 zariadeni BlueBus

Vstup STOP Pre normalne otvorené kontakty, zariadenie s konstantnym odporom 8,2 kQ nebo

normalne zatvorené kontakty; s automatickym rozpoznavanim (odchylka od
stavu uloZeného v paméti znamena vydanie prikazu STOP)

Vstup pre sekvenéné krokovanie Pre normalne otvorené kontakty (zavretie kontaktu znamena prikaz k
sekvenénému krokovaniu)

Anténny vstup 52Q pre RG58, alebo podobny typ kablu

Programovacie funkcie 6 funkcii zapnuté - vypnuté a 6 nastavitelnych funkcii ( vid tabulky
12 a14)

Funkcia rozpoznavania Rozpoznavanie zariadeni pripojenych pomocou vystupu BlueBUS.

Rozpoznavanie zariadeni typu ,STOP* (normalne otvoreny alebo normalne
zatvoreny kontakt alebo odpor 8,2 kQ). Rozpoznavanie dizky brany a propocet
spomalenia a bodov ¢iasto¢ného otvarania.

Prevadzkové teplota -20°C - 50°C

MozZnost pouZitia v kyslej, slanej Nie

alebo potencialne vybusnej

atmosfére

Ochrann4 trieda IP 44

Rozmery a hmotnost’: 330 x 195 x 227 mm; 8 kg

29/34



Otvéra¢ posuvnych bran ROBUS 350

Technické udaje
Typ

Frekvencia
Kédovanie

Kompatibilita vysielaca

Vysielate uloZené do pamatei
Vstupny odpor

Citlivost

Rozsah vysielacov

Vystupy
Prevadzkova teplota

Technické Udaje
Typ

Frekvencia
Kédovanie

Tlagitka
Napéjanie
Absorpcia
Zivotnost batérie

Vyzafovana energie
Rozmery a hmotnost
Ochrannd trieda
Prevadzkova teplota

Réadiovy prijima¢: SMXI Rédiovy prijima¢: SMXIS
4-kandlovy prijimac pre zariadenia ovladané radiovymi signalmi

433,92MHz
Digitalny plavajuci kéd s kédem 53  Digitalny plavajici kéd s kédem 64 Bit,
Bit , typ FLOR typ SMILO

FLOR, VERY VR,; len jedna skupina: SMILO

ERGO, PLANO, PLANOTIME,

SMILO

Do 256, v rezime 1
52Q
lepSia ako 0.5uV
Od 100 do 150 m. Rozsah moze kolisat' v dosledku vyskytu prekazok alebo
elektromagnetickych porich a ma nari vplyv poloha antény prijimaca.

4 (konektor SM)
-10°C + + 55°C
Vysiela¢: FLO2R-S Vysiela¢: SM2
2-kanalovy vysiela¢ pre radiové prikazy
433,92MHz
Digitalny pohyblivy kéd s kédem 53  Digitalny pohyblivy kéd s kédem 64 Bit,
Bit , typ FLOR typ SMILO
2
12 VDC s batériou 23A
25mA
1 rok, odhad pre zékladné zatazenie 10 prikazov/den, z ktorych kazdy trvd 1 s
pri 20°C (pri nizkej teplote sa G¢innost batérii znizuje)

100uwW
72 x 40 x 18mm / 30g Priemer 48 x14mm / 199
IP40 (vhodny pre vnuatorné alebo chranené prostredie)
-40°C - 85°C
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pohony
posuvnych bran

Robus3s0

Navod a upozornenia pre uzivatefa pohonu ROBUS 350

Blahozelame Vam, Ze ste si pre svoj systém
automatizacie pohybu brany zvolili vyrobok firmy Nice!

Spolo¢nost Nice S.p.A. vyrdba diely pre automatizaciu
bran, dveri, zhriiovacich bran, zhriiovacich rolieta markyz:
motory, riadiace jednotky, dialkové ovladania, majaky,
fotobunky a r6zne prisluSenstva. Nice pouziva len
najkvalitnejSie materialy a zaruéuje kvalitu spracovania.
Zameriava sa na vyvoj inovovanych rieSeni, ktoré majd za
ciel zjednoduSenie pouzitia systémov, priom venuje
Uzkostlivu starostlivost technickym, estetickym a
ergonomickym vlastnostiam vyrobkov: Zo Sirokej ponuky
produktov Nice V&S inStalacny technik iste vybral taky,
ktory najlepSie vyhovuje Vasim Specifickym poziadavkam.

Spolo¢nost Nice nie je vyrobcom Vasho automatizaéného
systému, ktory je skér vysledkom kombinacie ¢&innosti
Véasho inStala¢ného technika, analyzy, hodnotenia, vyberu
materidlov a inStalacie systému. Kazdé automatizacné
rieSenie je jedine¢né. Vas inStalaény technik je jediny
Glovek, ktory ma skisenosti a profesionalitu, potrebné k
zavedeniu systému, ktory bude vyhovovat VaSim
poziadavkam a bude spolahlivy, trvanlivy a bude
zodpovedat platnym predpisom.

COHPANY
'WITH LML ITY JYSTEM
RERTIFIED BY BNV
—| 3 R —

g
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Automaticky systém je nielen pohodiny, ale tiez zvySuje
Uroven bezpec¢nosti Vasho byvania. Naviac ma velmi diha
zivotnost' s malymi narokmi na udrzbu. Napriek tomu, ze
V&S systém vyhovuje bezpecnostnym poZiadavkam
platnych predpisov, neznamena to, Ze by s jeho pouzitim
nebolo spojené ,zbytkové riziko", t. moznost vzniku
nebezpecnych situacii, obzvlast v désledku nespravneho
alebo nevhodného pouzitia. Pripravili sme pre Vas
nasledujici zoznam pravidiel, aby ste vedeli ¢o mate a
neméte robit, aby nedoslo k Ziadnym nehodam:

Pred prvym pouzitim automatického systému
poZiadajte inStalaéného technika, aby Vas
informoval o moznych rizikach. Venujte svoj
Gas precitaniu navodu pre uzivatelov, ktory Vam
poskytne inStalacny technik. Navod uschovajte
pre budlcej pouZitie a odovzdajte ho pripadnému
dalSiemu uZzivatelovi, ktory bude pouzivat systém
poVas.

V&S automaticky systém je stroj, ktory bude
presne plnit Vase prikazy: Nespravne alebo
nevhodné pouzitie méze byt zdrojom
nebezpeénych situacii: neuvadzajte systém do
pohybu, ked st v jeho operaénom priestore fudia,
zvieratdalebo predmety.
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e Do systému ani

e Deti: Automatické systémy su skonstruované tak, aby
zarucovali vysokU Uroveri bezpecénosti. SU vybavené
detek&nymi pristrojmi, ktoré brania systému v
pohybe, ked mu stoja v ceste [udia alebo predmety a
zarucuju tak bezpecénu a spolahliva aktivaciu. Deti by
sa nemali hrat' v blizkosti automatickych systémov
aby nedoslo k ich nahodnej aktivacii, chrante pred
detmi vSetky dialkové oviadace: nie st to hraéky!

e Zavady: Ked zistite, Ze VaS automaticky systém
nefunguje spravne, odpojte privod elektrickej energie
a pouzite zariadenie na manudlne uvolnenie.
NepokUSajte sa systém opravovat, zavolajte
inStalac¢ného technika a medzitym po uvolneni motora
podfa niZSie uvedeného popisu pouZivaijte systém ako
neautomaticky.

e UdrZba: Ako kazdy stroj potrebuje VAS systém
pravidelnG udrzbu, aby bola zaistena jeho dlha
Zivotnost a celkova bezpecénost. Dohodnite s
inStalaénym technikom plan pravidelnej udrzby.
Spolo¢nost Nice doporucuje prevadzanie pravidelnej
Udrzby raz za 6 mesiacov pri beznom domacom
pouzivani, ale tento interval sa mdze menit podla
intenzity pouzivania. Kontroly, idrzbu a opravy smie
prevadzat'len kvalifikovany personal.

do jeho naprogramovanych
parametrov nijak nezasahujte, i ked' si myslite, Ze to

Otvéra¢ posuvnych bran ROBUS 350

zvladnete: za systém zodpoveda Vas inStalacny
technik.

Zavereény test: Pravidelnd Udrzbu a pripadné opravy
musi zdokumentovat' pracovnik, ktory ich previedol;
tieto dokumenty musia zostat' v Uschove u vlastnika
systému. Jedinou pravidelnou udrzbou, ktord si moze
prevadzat uzivatel sam, je Cistenie skiel fotobuniek a
odstrafiovanie listia a nedcist6t, ktoré mdézu branit
pohybu systému. Uvolnite automaticky systém (podia
popisu nizsie), aby nikto neopravneny nemohol branu
aktivovat. K ¢isteniu pouzivajte lahko navihéenu
handru.

Likvidacia: Na konci zivotnosti systému ho musi
demontovat kvalifikovany personal a materidly sa
musia recyklovat alebo zlikvidovat'v stlade s aktualne
platnou legislativou.

V pripade poruchy alebo vypadku energie

Pocas c¢akania na opravara (alebo na obnovenie
dodavky energie, pokial nie je systém vybaveny
nahradnym zdrojom) mobzete cely systémpouzivat
ako neautomatickd branu. Aby ste mohli systém takto
pouzivat, uvolnite prevodovy motor manualne (toto je
jedina akcia, ktori je uzivatel opravneny robit):
spolo¢nost’ Nice zaistila, aby tento postup bol velmi
jednoduchy bez potreby nastrojov alebo fyzickej
namabhy.

Manualny rezim a odblokovanie: Pred prevadzanim tejto ¢innosti je treba vziat’' do Gvahy, Ze pohon mézete odblokovat

len vtedy, ked kridlo brany nie je v pohybe!.

2 Vlozte kPu¢ik a otoéte
v smere hod. ruci¢iek

1 Posuiite kryt zamku

Zamknutie: Postupujte opacnym spbsobom.

Vymena batérie v dialkovom ovladani: Ked Vas
dialkovy oviada¢ (radiovy vysiela¢) po urcitej dobe
nefunguje dobre alebo nefunguje vébec, mbdze to byt
jednoducho tym, Ze je vybita batéria (podla typu
pouZzivania to mdZze trvat niekolko mesiacov az jeden rok
a viac). V tomto pripade bude kontrolka, potvrdzujuca
vysielanie velmi slaba, vébec sa nerozsvieti alebo sa
rozsvieti len kratko. Kym zavolate inStalaéného technika,
skudste vymenit batériu za ind z iného vysielac¢a. Pokial je
problém spbsobeny vybitou batériou, nahradte
juinou, rovnakého typu.stavi.

Batérie obsahuju znecistujlce latky: neodhadzuijte ich
spoloéne s inym odpadom, ale likvidujte ich v stlade s
miestnymi predpismi.
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3 Vytiahnite uvoliovaciu
rukovat’

4 Kridlom brany mézete
pohybovat’ manudlne

Ste spokojny? Ked chcete u Vas doma nainStalovat
dalSi automaticky systém, obratte sa na svojho
inStalacného technika a pouzivajte vyrobky Nice.
Dostane sa Vam sluzieb od odbornika a ziskate
najmodernejSie vyrobky na trhu, skvely vykon a
maximalne kompatibilny systém.

Dakujeme Vam, Ze ste si preéitali tento navod.
Sme si isti, Ze budete s novym systémom
spokojny. So suUéasnymi alebo budlcimi
poziadavkami saobracajte nasvojho spolahlivého
inStalaéného technika.
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Prehlasenie o zhoe

Cislo: 179/ROBUS350 Revize: 0

nasledujuci vyrobok:

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Model: RB350

elektromagnetickej kompatibility.

Nariadenia 98/37/EC

su uvedené v naSich vSeobecnych katalégoch.
Oderzo, 19. 3. 2004

podla Predpisu 98/37/EC, priloha Il, ¢ast B (prehlasenie vyrobcu o zhode CE)

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.l. Rustigne, Oderzo (TV) Taliansko
Typ: Elektromechanicky prevodovy motor so zabudovanou riadiacou jednotkou “ROBUS350”

PrisluSenstvo: Radiovy prijima¢ SMXI, nidzova batéria PS124

vyhovuje zasadnym poziadavkam nasledujucich predpisov:
NARIADENIE 98/37/EC (byvalé 89/392/EEC) EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z22.6 1998 o
harmonizacii legislativy ¢lenskych Statov v oblasti strojov.

NARIADENIE RADY 73/23/EEC z 19.2. 1973 o harmonizacii legislativy ¢lenskych Statov, tykajlci sa
elektrickych pristrojov, uréenych k pouzitiu v ramci ur€itych limitov napéti.
NARIADENIE RADY 89/336/EEC z 3.5. 1989 o harmonizécii legislativy &lenskych Statov v oblasti

NizSie podpisany Lauro Buoro, vykonny riaditel na svoju vyluéni zodpovednost prehlasuje, ze

NiZSie podpisany dalej prehlasuje, Ze vysSie uvedené sucasti sa nesmu uvadzat do prevadzky skor, nez
bolo identifikované zariadenie, v ktorom sU zabudované a bolo potvrdené, Ze vyhovuje ustanoveniam

Tento vyrobok sa povazuje za neoddelitelnd su€ast jednej z typickych inStalacnych konfiguracii tak, ako

Lauro Buoro

E Niea Spa

B Oderza TV [tala
Tel. +32.0422.85. 2838
Fax +38.0422.85 35 A5
info@niceforyou.com

: Nice France

E Buchelay
Tel. +33.{0)1.20.33.25.95
Fe +33.40]1.20.33.895.85
info@nicafranca.fr

E Hiea Balgium
Leiven [Hevertas)
Tel. +32.{0)16.22.68.00
Fen +32.00116.32.62.01
info@nicebelgum. be

Hice Pelska

= Pruszhcw
Tal. +48.22.728,33.22
Few +48.22.T20.25.10
info@nica.com.pl

Nice Padova [ Nice Rhine-Alpes [ Nice Espaina Madrid Nice China y
Sameda di Aubanc PO talia Cednes Charpieu France Tel. +34.9.1E.16.33.00 Shanghai M
B 7. 42004080 78,832 B +33.(0)4.78.26.55.53 Fex +34.9.16.16.30.10 B Tl 8521 52570634 T

Fax +39.040.80. T3 BE.2 Fene +33.40)4.72.26.57.53 Fene +H6.21 621.220.B8

info. pd@nicefonyou.com info pon@nicefrance. fr E Nice Espaiia Barcelona info@niceforyou.com.cn

Tel. +34.9.35.88.04.32

[ Nice Roma [ Nice France Sud Fen +34.9.35.50.42.49 ﬁ
Roma Italia Aubagre Frarce =]
WATH BLUALITY FTETEN B 7o 430067267475 | Ry +33.(0)4.42 62.42 52 -
CENTTFED BT DY Fax +39.05.72.67.56.20 Fan +33.(014.42 62.42.50 B
=180 #2000 - infix rormad@nicefaryou.com info. marssille@nicefrance. i www.niceforyou.com

K Nice Gate je divizia Nice zaoberajldca sa dverami a branami

E Nice Screen je divizia Nice, zaoberajlca sa automatizaciou roliet a markiz
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