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1) Bezpe€nostné instrukcie

Tento navod obsahuje dblezité informacie, tykajuce sa bezpecnos-
ti. Pred tym, ako zaénete s instalaciou jednotlivych komponentov,
je dolezité, aby ste si precitali vSetky informacie uvedené v
navode. Starostlivo si tento navod uschovajte pre jeho dalSie
pouzivanie.

Vzhladom k nebezpeenstvam, ktoré sa mézu vyskytnat pocas
inStalacie alebo pri pouzivani pohonnej jednotky ROBUS, je
potrebné realizovat instalaciu v Uplnom sulade s platnymi zakon-
mi, ustanoveniami a pravidlami. V tejto kapitole su uvedené
v8eobecné upozornenia. Dal$ie, $pecifické upozornenia su uve-
dené v kapitole 3.1 "Predbezna kontrola" a v kapitole 5 "Testo-
vanie a uvedenie do prevadzky".

A\ Podra platnych eurépskych pravnych noriem je automa-
tizacia dveri a bran upravena ustanoveniami, ktoré su uve-
dené v Smernici radu ¢é. 98/37/CE (Predpis o strojoch) a
blizsie v ustanoveniach: EN 13241-1 (harmonizovana norma);
EN 12445; EN 12453 a EN 12635, ktoré umoznuju vydat’ vyh-
lasenie o zhode so smernicou o bezpecnosti strojov.

Viac informéacii, pravidla pre analyzu rizika a navod ako vystavit
technicku dokumentéaciu mézete ziskat’ na stranke
www.niceforyou.com.

@ Tento manual bol napisany Specialne pre kvalifikovanych
montaznych technikov. Ziadna z informécii uvedena v tomto
navode nesmie byt poskytnuta kone¢nému pouzivatelovi,
okrem prilozenych technickych podmienok "Pokyny a upozor-
nenia pre pouzivatelov pohonnej jednotky ROBUS", ktoré
kone€¢nému pouzivatelovi poskytne montazny technik!

@ Pouziti systému ROBUS 1000 jinym zplsobem, nez pfedpok-
lada tento navod, neni povoleno. Nespravné pouziti mize vést
k poSkozeni zafizeni a zranéni obsluhy.

@ Akékolvek pouzivanie a prevadzka pohonnej jednotky
ROBUS, ktoré nie je vyslovne uvedené v tychto pokynoch, nie
je povolené. Nespravne pouzivanie méze zapricinit poSkode-
nie zariadenia, alebo zranenie obsluhy.

@ Pred inStalaciou sa musi previest analyza rizik podla Predpi-
su o strojoch, priloha 1, ktory uvadza mozné rieSenia jedno-
tlivych rizikovych situaci.. Analyza rizika pre toto automatické
ovladanie je jednym z dokumentov "Technickej dokumenta-
cie".

@ Skontrolujte, ¢i sl na automatické ovladanie pomocou pohon-
nej jednotky ROBUS potrebné iné pridavné zariadenia, ktoré
predstavuju dalSie poziadavky na ich pouzivanie a mozné
nebezpecenstvo. Je nutné posudit nasledovné rizika: uder,

@ Nevykonavajte ziadne upravy komponentov, pokial nie je v
tomto navode uvedené inak. Cinnosti tohto druhu zvaésa spo-
sobuju poruchy. Spoloénost NICE neprebera zodpovednost
za Skody vzniknuté v suvislosti s neopravnenymi Upravami
zariadenia.

@ Pocas instalacie a pouzivania zariadenia zaistite, aby do riadi-
acej jednotky a inych otvorenych sucasti nepreniklipevné pred-
mety alebo tekutiny. Ak je potrebné, kontaktujte oddelenie

@ Nie je povolené pouzivat systém automatického ovladania
bez predo$lého odovzdania zariadenia do prevadzky, ako je
uvedené v kapitole 5 "Testovanie a uvedenie do prevadzky".

#® Materialy pouzité na balenie zariadenia ROBUS musia byt
zni¢ené v sulade s miestnymi nariadeniami.

#® Ak sa vyskytne chyba, ktoru neviete odstranit pomocou
informacii uvedenych v tomto navode, kontaktujte oddelenie
zakaznickeho servisu spolo¢nosti NICE.

@ V pripade zasahu automatickych spinacov alebo vypadku
poistiek, je treba pred zmenou nastavenia spinacoyv, ¢i vyme-
nou poistiek zistit' pri¢inu zavady a odstranit ju.

@ Tento vyrobok vstupuje na trh ako "komponent zariadenia". Je
vyrobeny za uc¢elom pripojenia k inému zariadeniu alebo
zmontovaniu s inymi zariadeniami, ¢im vytvori "stroj" (ako je
definované v Smernici radu ¢. 98/37/EC), v kombinaciami s
inymi komponentmi a spésobom opisanym v predlozenom
navode. Podla ustanoveni tejto smernice nie je povolené
pouzivat tento vyrobok dovtedy, pokial vyrobca zariadenia, do
ktorého je tento vyrobok nainstalovany, neoznaéi a neprehlasi
zariadenie za vyhovujuce podla podmienok Smernice radu €.
98/37/CE.

Prislusné upozornenia tykajuce sa primeraného pouzivania tohto
vyrobku podla "Smernice o nizkom napati" radu &. 73/23/EEC a v
zneni Smernice €. 93/68/EEC:

® Ak sa tento vyrobok pouziva v prevedeniach, ktoré su uve-
dené v tomto navode a v jednotlivych ¢lankoch vyrobného
katalégu spolognosti Nice S.p.A., zodpoveda podmienkam
stanovenym v "Smernici o nizkom napéati". Ak sa vyrobok
nepouziva v uvedenych prevedeniach alebo sa pouziva s iny-
mi, ako uvedenymi zariadeniami, nie je mozné zarucit' pozia-
davky smernice. V tomto pripade nie je povolené pouzivat
tento vyrobok dovtedy, kym montazni technici neoveria zhodu
so stanovenymi poziadavkami smernice.

Prislusné upozornenia tykajuce sa primeraného pouzivania tohto
vyrobku podla "Smernice o elektromagnetickej kompatibilite" radu
€. 89/336/EEC a v zneni smernic €. 92/31/EEC a &. 93/68/EEC:

® \Vyrobok v prevedeniach stanovenych v tomto navode a v jed-
notlivych ¢lankoch vyrobného kataldégu spolo¢nosti Nice
S.p.A. bol podrobeny testom na elektromagnetickii kompatibi-
litu v najkritickejSich podmienkach. Ak sa vyrobok nepouziva v
uvedenych prevedeniach alebo sa pouziva s inymi, ako uve-
denymi zariadeniami, nie je mozné zarucit’ elektromagneticku
kompatibilitu. V tomto pripade nie je povolené pouzivat tento
vyrobok dovtedy, kym montazni technici vykonavajuici instala-
ciu neoveria zhodu so stanovenymi poziadavkami smernice.



2) Popis vyrobku a jeho pouzitie
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Rad ROBUS predstavuje elektromechanické pohonné jednotky
pouzivané na automatické ovladanie posuvnych bran. Pohonna
jednotka je vybavena elektronickou riadiacou jednotkou a konek-
torom prijimaca radiového signalu typu SMXI alebo SMXIS (podla
vasho vyberu). Vdaka metdde "BlueBUS" sa pripojenie externych
zariadeni zjednodusilo, pretoZe viaceré zariadenia mozno zapojit

Sucastou radu ROBUS su aj iné vyrobky, rozdiely medzi jednotlivymi vyrobkami st uvedené v tabulke 1.

Tabulka 1: Porovnanie hlavnych vlastnosti pohonnych jednotiek radu ROBUS

pomocou 2 vodi¢ov. ROBUS je elektrické zariadenie. V pripade
vypadku pradu mozno prevodovy motor uvolnit pomocou Special-
neho klu¢a, a manipulovat s branou manualne. Alternativne
mozno pouzitzalohovaciu batériu PS124 (prislusenstvo na objed-
navku), ktora umoznuje manipulaciu s branou pri vypadku elek-
trického pradu.

Typ pohonnej jednotky RB600 RB600P RB1000 RB1000P
Typ koncového spinaca elektromechanicky indukéni elektromechanicky indukéni
Maximalna dizka kridla 8m 12m
Maximalna hmotnost kridla 600Kg 1000Kg
Maximalny tlak 18Nm 27Nm
Sila (600N) (900N)
Motor a transformator Motor 24 V DC O 77 mm Motor 24 V DC O 77 mm
Transformator Transformator s toroidnim jadrem
Poznamka: 1 kg = 9,81 N, napriklad 600 N = 61 kg
|
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2.1) Limity pouzitia vyrobku

Kapitola 8 "Technicky popis" uvadza udaje, ktoré su potrebné k
zisteniu, ¢i je systém ROBUS vhodny pre predpokladany ucel.
Konstrukéné vlastnosti jednotky ROBUS umozniuju vhodne vyuzit
jednotku pri posuvnych kridlovych branach. Je potrebné, aby tech-
nické parametre posuvnych kridel zodpovedali hodnotdam uve-
denym v tabulke 2, 3 a 4.

Efektivna schopnost jednotky automaticky ovladat posuvné brany
zavisi od trenia a od inych faktorov, ako je napriklad lad, ktory
moze prekazat pri pohybe kridla.

Za ucelom efektivneho riadenia je absolutne nevyhnutné pocas
celej prevadzky merat silu potrebnt na pohyb kridla. Je potrebné
zabezpedit, aby tato sila bola mensia ako polovica nominalneho
momentu, ktory je uvedeny v kapitole 8 "Technicky popis"
(odporuca sa sila maximalne 50% momentu, pretoZe nepriaznivé

Tabulka 2: Hodnoty pre dizku kridla

klimatické podmienky mézu zapricinit zvySenie trenia). Ak chcete\
nastavit poc¢et cyklov za hodinu, poc¢et za sebou iducich cyklov a
maximalnu povolenu rychlost, je potrebné vziat do uvahy udaje

uvedené v tabulke 2 a 3.

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Dizka kridla (m) Max. poget cyklov/hod. Max. poget za sebou iducich cyklov Max. pocet cyklov/hod. Max. podet za sebou iducich cyklov
max. 4 40 20 50 25
4+6 25 13 33 16
6+8 20 10 25 12
8+10 --- - 20 10
10 + 12 --- -—- 16 8

N




Tabulka 3: Hodnoty pre hmotnost kridla

RB600, RB600P RB1000, RB1000P
Hmotnost kridla (kg) % cyklov Max. povolena rychlost % cyklov Max. povolena rychlost’
max. 200 100% V6 = extrémne rychla 100% V6 = extrémne rychla
200 + 400 80 V5 = velmi rychla 90 V5 = velmi rychla
400 = 500 60 V4 = rychla 75 V4 =rychla
500 + 600 50 V3 = stredna 60 V4 = rychla
600 + 800 - 50 V3 = stredna
800 + 900 - 45 V3 = stredna
900 + 1000 - 40 V3 = stredna

Dizka kridla umoZfuje stanovit maximalny poget cyklov za hodinu a podet za sebou idtcich cyklov, zatial ¢o hmotnost kridla umozfiuje
percentudlne vyjadrit zniZzenie poctu cyklov a maximalnej povolenej rychlosti. Napriklad ak je jednotka ROBUS 1000 namontovana ku
kridlu s diZkou 5 m, je mo2né dosiahnut 33 cyklov/hod. a 16 po sebe idtcich cyklov. Ak ma kridlo hmotnost 700 kg, je potrebné znizit
pocet cyklov na 50%, t.j. 16 cyklov/hod. a 8 za sebou iducich cyklov pri maximalnej povolenej rychlosti V4: rychla. Riadiaca jednotka je
vybavena obmedzovacim zariadenim, ktoré predchadza vzniku prehriatia spdsobeného zatazou motora a dizkou trvania cyklov. Ak st
maximalne povolené hodnoty prekrocené, toto zariadenie vypne pohonnu jednotku. Zariadenie takisto reaguje na teplotu okolia a v pri-
pade prekrocenia urcitej hodnoty jednotku vypne.

Odhad "Zivotnosti" je uvedeny v kapitole 8 "Technické vlastnosti", ¢o je priemerna prakticka Zivotnost vyrobku. Tuto hodnotu velmi
ovplyvriuje koeficient namahy, ktory je vysledkom vSetkych faktorov prispievajucich k opotrebovaniu. Za u€elom vypracovania takéhoto
odhadu zivotnosti je potrebné scitat vSetky koeficienty namahy uvedené v tabulke 4 a potom porovnat konecny vysledok s odhadovanou
Zivotnostou v grafe.

Napriklad ak je jednotka ROBUS 1000 namontovana k brane s hmotnostou 650 kg a dizkou 5 m, vybavena fotobunkami a bez dal$ich
ovplyviiujucich faktorov, vysledny koeficient namahy je 50% (30+10+10) a vysledna odhadovana Zivotnost na zaklade grafu vychadza
80.000 cyklov.

Tabulka 4: Odhad Zivotnosti v zavislosti od koeficientu namahy

Koeficient namahy (%) Robus
600 | 1000

Hmotnost kridla (kg)
max. 200 10 5
200 + 400 30 10 -
400 + 600 50 | 20 g 260000
600 + 700 — | 30 5 2a0.000
700 + 800 - 40 Z 50000 -
800 + 900 - 50 g
900 + 1000 — | 60 = 0000 -
Dizka kridla (m) 1 B5000 -
max. 4 10 5
4+6 20 10 162.000 -
6+8 35 20 140000 -
8+10 - 35 120000
10 +12 - 50
Iné ovplyviujuce faktory 160000 -
(ak je moznost, Ze sa vyskytnu, BOO00
vacsia ako 10%)
Okolita teplota vyssia ako 40°C alebo niz$ia 10 10 $0.000 -
ako 0°C alebo vihkost vy$sia ako 80% A0U000
Vyskyt prachu a piesku 15 15 %0 00
Vyskyt soli 20 20 I i
Prerusenie manévru fotobunky 15 10 o T
Prerusenie stop manévru 25 20 § E EE E % g ﬁ E g E
Rychlost vyssia ako "L4 rychla" 20 15 - mo | == 2
Tlak aktivny 25 20
Celkovy koeficient namahy %: Koeficient namahy %

Poznamka: Ak koeficient namahy presahuje hodnotu 100%, znamena to, Ze podmienky nie su v rozsahu pripustnych hodnét; je potrebné pouzit
silnejSi model.

\
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.2) Typické usporiadanie systému
Obrazok 2 znazorriuje typické usporiadanie automatického ovladania posuvnej brany pomocou jednotky ROBUS.

Kracovy spinac

Fotobunky na stipiku
Fotobunky

Hlavna pevna hrana (volitelna)
Hlavna pohybliva hrana
Zarazka "otvaranie"
Hreberova lista

~NOoO b WN =~

8 Sekundarna pevna hrana (volitelna)
9 Majak so zabudovanou anténou

10 ROBUS

11 Zarazka "zatvaranie"
12 Sekundarna pohybliva hrana (volitelna)
13 Vysiela¢ (Dialkovy ovladac)

N
/

2.3) Zoznam kablov

Obrazok 2 znazorriuje klasicky spdsob pripojenia zariadeni pomocou kablov; v tabulke 5 si uvedené vlastnosti kablov.

‘ Pouzité kable musia byt vhodné pre dany typ instalacie, napriklad kabel typu HO3VV-F sa odporuca pri vnautornej instala-
cii, zatial' ¢o kabel typu HO7RN-F je vhodny pre vonkajsiu instalaciu.

Tabulka 5: Zoznam kablov

Zapojenie

Typ kabla

Maximalna povolené dizka

/
I

A: Privod el. pradu

1 ks 3x1,5 mm?

30 m (poznamka 1)

B: Majak s anténou

1 ks 2x0,5 mm?

20 m

1 ks tieneny kabel RG58

20 m (odporu¢a sa menej ako 5 m)

C: Fotobunky

1 ks 2x0,5 mm?

30 m (poznamka 2)

D: Kla€ovy spinaé

2 ks 2x0,5 mm? (poznamka 3)

50 m

E: Pevné hrany

1 ks 2x0,5 mm? (poznamka 4)

30 m

F: Pohyblivé hrany

1 ks 2x0,5 mm? (poznamka 5))

30 m (poznamka 5)

Pozn. 1: M6ze sa pouzit napdjaci kabel dIhsi ako 30 m, jeho prierez vSak musi byt vac¢si, napriklad 3x2,5 mm?. V blizkosti zariadenia

musi byt zabezpe€ené uzemnenie.
Pozn. 2: Ak je dizka kabla BlueBUS v rozsahu 30 - 50 m, je potrebné pouZit kabel 2x1mmz.
Pozn. 3: Namiesto 2 kablov 2x0,5 mm2 mdzete pouzit jeden kabel 4x0,5 mm?.

Pozn. 4: Ak chcete pouzit' viac ako jednu hranu, precitajte si informacie o typoch pripojenia v kapitole 7.3.2 "Zadanie STOP", ktoré

odporuca vyrobca.

Pozn. 5: Na pripojenie pohyblivych hran k posuvnym kridlam je nutné pouzit Specialne zariadenia, ktoré umozriuju pripojenie aj pocas

pohybu kridla.




3)

InStalacia

A Intalaciu pohonnej jednotky ROBUS smie vykonavat len kvalifikovany personal v sulade s platnymi pravnymi normami, Standardmi

a nariadeniami a pokynmi uvedenymi v tomto navode.

RAYZAR

N

3.1) Predbezna kontrola
Pred samotnou instalaciou zariadenia je potrebné vykonat nasle-
dovné kontroly:

« Skontrolujte, ¢i su vSetky materidly v dobrom stave, vhodné na
pouzitie a ¢i zodpovedaju platnym normam.

Uistite sa, Ze zostava brany je vhodna pre automatické ovla-
danie.

- Uistite sa, Ze hmotnost’ a rozmery kridla su v sulade s hodnota-
mi uvedenymi v kapitole 2.1 "Limity pouzitia vyrobku".
Skontrolujte, ¢i sila potrebnd na pohyb kridla je o polovicu
mensia ako "maximalny moment" a &i sila potrebna na udrzanie
kridla v pohybe je o polovicu menSia ako "nominalny moment".
Porovnajte vysledné hodnoty s hodnotami uvedenymi v tabulke
8 "Technické udaje". Vyrobca odporuca silu maximalne 50%,
pretoze nepriaznivé klimatické podmienky moézu zapricinit
zvySenie trenia.

Uistite sa, Ze na drahe pohybu brany nedochadza pri otvarani a
zatvarani kridla k zvySenému treniu.

Zabrarite vykolajeniu brany.

Uistite sa, Ze mechanické zarazky su vyrobené z dostatocne
pevného materialu, aby nedos$lo k deforméacii v pripade, Ze krid-
lo silne narazi do mechanickej zarazky.

Zabezpecte vyvazenie brany: nesmie sa svojvolne pohnut v
Ziadnej polohe.

« Uistite sa, Ze miesto, kde je namontovana pohonna jednotka, nie
je vystavené kontaktu s vodou. V pripade potreby umiestnite

pohonnu jednotku nad uroven terénu.

« Uistite sa, Ze pohonna jednotka je nainstalovana na dostupnom
a bezpec¢nom mieste pre pripad potreby manualneho odbloko-
vania jednotky.

Uistite sa, Ze montazne pozicie vSetkych zariadeni su chranené
pred narazom a montazne povrchy su vyrobené z dostatocne
pevnych materialov.

Zabrarite ponoreniu komponentov do vody alebo inych tekutin.
Zabrante kontaktu jednotky ROBUS so zdrojmi tepla a
otvoreného ohna, kontaktu s kyselinami, solami alebo poten-
cialne vybusnym prostredim. Uvedené zdroje by mohli spdsobit
poskodenie jednotky ROBUS, poruchy alebo nebezpeéné situa-
cie.

Ak sa v kridle brany alebo v rozmedzi jej pohybu nachadzaju
pristupové dvere, uistite sa, ¢i dvere neblokuju drahu brany. V
pripade potreby nainstalujte vhodny blokovaci systém.
Ovladaciu jednotku zapojujte len do takej sietovej zasuvky, ktora
je vybavena bezpecnostnym uzemnenim.

Privod el. energie musi byt chraneny vhodnym magneto-termal-
nym a diferencialnym spinacom.

Privod el. energie musi byt vybaveny isti€om (vzdialenost medzi
kontaktmi musi byt aspori 3,5 mm pri kategorii prepetia Ill) ale-
bo ekvivalentnym systémom. Pokial nie je isti¢ nainstalovany
blizko zariadenia, musi mat poistny systém, braniaci neo-
pravnenej manipulcii.

4 3.2)

Prevodovy motor sa musi upevnit priamo na pripraveny podstavec 4.
vhodnymi prostredkami, napr. expanznymi kotviacimi skrutkami.

InStalacia prevodového motora

Dalej musi technik, ktory instaluje motor, previest nasledujdce:

1. Vyhibit zakladov dieru s rozmermi podra obr. 3.

2. Pripravit jednu alebo viac trubiek pre elektrické kable podla obr.
4.

3. Nainstalovat’ dva uchyty na zakladovu dosku tak, ze umiestni
jednu matku pod dosku a jednu na fiu. Matka,umiestnena pod
doskou, sa musi zaskrutkovat’ na koniec zavitu tak, aby ¢ast so
zavitom presahovala dosku asi 0 25 az 35 mm, ako je to zna-
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zornené na obrazku ¢.5.

Naliat betén a nez za¢ne tvrdnuit, upravit zakladovi dosku na

hodnoty uvedené na obr. 3. Je treba skontrolovat, ¢i je zak-

ladova doska rovnobezna s kridlom brany a dokonale rovna

(obrazok ¢. 6). Pockajte, kym betén zatvrdne Uplne.

5. Odmontovat 2 horné matky zakladovej dosky a umiestnit motor
na ne. Je treba skontrolovat, ¢i je motor dokonale rovnobezny
s kridlom a potom zaskrutkovat dve dodané matky s podloZka-
mi podla obr. 7.

J
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6.

Pokial je hreberiova lista uz nainstalovand, po upevneni moto-
ra pouzite nastavovacie koliky (podla obr. 8) k nastaveniu pas-
torka motoru ROBUS do spravnej vysky tak, aby medzi nim a
hrebenovou listou bola véla 1 az 2 mm. Pokial liSta nainstalo-
vana nie je, musi ju technik nainstalovat podla navodu k jej
upevneniu:

Uvolnite motor podla odstavca "Uvolnenie a manualny pohyb"

~

v kapitole "Instrukcie a bezpecnostné upozornenie pre uzi-
vatelov prevodového motoru ROBUS".

. Uplne otvorte kridlo a poloZte prvi &ast ozubnice na pastorok.

Skontrolujte, ¢i zaciatok hrebenovej listy zodpoveda zadiatku
kridla podla obr. 9. Medzi pastorkom a hreberfiovou listou
nechajte asi 1 az 2 mm vélu a potom upevnite hreberiovu listu
ku kridlu vhodnymi prostriedkami.

AAby hmotnost kridla nemala vplyv na motor je délezité, aby medzi
pastorkom a hreberiovou listou zostala tolerancia 1 az 2 mm, ako je
vidiet na obr. 10.

8.

1.

12

Posunte kridlo a pouzite pastorok ako referenény bod pre upev-
nenie dalSich Casti hrebenovej listy.
Odrezte pripadnu presahujlcu ¢ast' hreberiove; listy.

. Otvorte a zavrite branu niekolkokrat a skontrolujte, ¢i je hre-

befova lista zrovnana s pastorkom s max. toleranciou 5 mm.
Naviac skontrolujte, &i je po celej dizke medzi pastorkom a hre-
beriovou liStou zachovana véla 1 az 2 mm.

Dokladne utiahnite dve upeviovacie matice prevodového motora,
aby bol motor pevne uchyteny k podlozke. Zakryte upevriovacie
matice zodpovedajucimi krytmi podla obr. 11.

. Podla uvedenych pokynov upevnite bezpe¢nostni konzolu (pre

prevedenia RB600P a RB1000P postupujte podla kapitoly 3.3
"Upevnenie konzoly koncového spina¢a v prevedeniach s
indukénym koncovym spinacom"):

Vlozte kridlo do kolajnice pri otvorenej brane tak, aby medzi
kridlom a mechanickou zarazkou bola medzera minimalne 2-3

cm.
PosUvajte konzolu pozdiZ kolajnice v smere otvarania az dovt

edy, kym koncovy spina¢ nezapadne. Potom konzolu posurite

spat minimalne o 2 cm a upevnite ju do kolajnice pomocou nas
tavovacich kolikov, ako je znadzornené na obrazku 12.
Tento postup zopakujte aj pre koncovy spina¢ druhej konzoly.

13. Zajistéte prevodovy motor podle odstavce "Uvolnéni a manualni

pohyb" v kapitole "Instrukce a upozornéni pro uzivatele
pfevodového motoru ROBUS".

-
[

o

3.3) Upevnenie konzoly koncového spinaca v prevedeniach s indukénym koncovym spinacom
Pri prevedeniach RB600P a RB1000P, ktoré vyuzivaju indukény
koncovy spinag, je potrebné upevnit konzolu koncového spinaca
nasledovne:

1.

Vlozte kridlo do kolajni¢ky pri otvorenej brane tak, aby medzi kridlom a
mechanickou zarazkou bola medzera minimalne 2-3 cm.

. Posuvaite konzolu pozdiz kolajnicky v smere otvarania az dovtedy, kym sa

nevypne prislusna kontrolka, ako je znazornené na obrazku 13. Potom
posurite konzolu spat’ minimalne o 2 cm a upevnite ju do kolajnicky pomocou
nastavovacich kolikov.

. Vlozte kridlo do kolajni¢ky pri zatvorenej brane tak, aby medzi kridlom a

mechanickou zarazkou bola medzera minimalne 2-3 cm.

. Posuvaite konzolu pozdiz kolajnicky v smere zatvarania az dovtedy, kym sa

nevypne prislusna kontrolka. Potom posurite konzolu spat minimalne o 2 cm
a upevnite ju do kolajnicky pomocou nastavovacich kolikov.

Aldeélna vzdialenost’ medzi pohonnou jednotkou a kon-

zolou koncovych spinacov je 3 az 8 mm, ako je uvedené na
obrazku 14.

J
\
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3.4) Instalacia réznych zariadeni

~

Ak potrebujete pripojit dalSie zariadenia, nainstalujte ich podl'a pokynov uvedenych v prislusnych navodoch. V odseku 3.6 "Popis elek-
Ktrickych zapojeni” skontrolujte, ktoré zariadenia mozno pripojit k jednotke ROBUS znazornenej na obrazku 2.

J

-

3. 5) Elektrické zapojenie
Zapojovanie elektrickych zariadeni prevadzajte vzdy az po

vypnuti privodu el. energie. Odpojte tiez vSetky zalohovacie

batérie.

1. Odmontuijte ochranny kryt elektronickej riadiacej jednotky motora ROBUS.
Pritom je treba odstranit’ postrannd skrutku a zdvihnat kryt smerom hore.

2. Zlozte gumovi membranu, ktora uzatvara otvor pre prechod kablov a
vloZte prepojovacie kable roznych zariadeni, pricom nechajte asi 20 -
30 cm dizkovej rezervy. Tab. 5 uvadza informécie o typoch potrebnych
kablov a obr. 2 uvadza zapojenie.

3. Zaistite a spojte kable, ktoré vstupuju do prevodového motora kablovou
svorkou. Svorku umiestnite pod otvor, ktorym kéble vstupuju. V
gumovej membrane urobte otvor, ktory je o nie€o mensi nez priemer

K kablov, ktoré boli zopnuté dohromady a natiahnite membranu na kable

az ku svorke. Potom nasadte membranu spéat' na otvor, ktorym kable
prechadzaju. Nad membranou zopnite kable druhou kablovou svork-
ou.

4. Zapojte sietovy kabel do prislusnej svorky podla obr. 15, potom zais-
tite kabel na prvom poistnom krizku kablového zvazku pomocou
svorky.

5. Zapojte ostatné kable podla schémy na obr. 17. Za G¢elom ulahcenia
prace moZete svorky vybrat.

6. Po zapojeni zaistite kable, zhromazdené v druhom kablovom zvazku,
pomocou svoriek. Presah anténneho kablu musi byt pripevneny k ostatnym
kablom dalSou svorkou podfa obr. 16.

-

-\

LUCYB S.C.A. TX MOFB RX OTEVRIT ZAVRIT

-\

\|

I

\Informécie 0 zapojeni 2 motorov na opacnych kridlach st uvedené v odseku 7.3.5 "ROBUS v rezime podradenej jednotky".

/
\
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/3.6) Popis elektrickych zapojeni

V tejto kapitole najdete len struény popis elektrickych pripojeni;
dalSie informacie su uvedené v kapitole 7.3 Pridavanie a odpa-
janie zariadeni.

FLASH - Vystup pre majak typu "LUCYB" alebo podobny s jed-
nym 12V svetlom, max. 21W.

S.C.A. - Vystup pre "signalizaciu otvorenej brany ". Moznost
pripojit vystraznu kontrolku (24V, max. 4W).

BLUEBUS - K tejto svorke sa da pripojit kompatibilné zariade-
nie. Zapajaju sa paralelne iba pomocou dvoch vodi¢ov, ktorymi
prechadza napajanie aj komunikagéné signaly. DalSie informacie o
zbernici BlueBUS najdete v kap. "7.3.1BlueBUS".

STOP - vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo zastavuju pre-
biehajucu ¢innost. Pomocou $pecidlnych procedur na tomto
vstupe mozno pripojit kontakty, ako su napriklad "normaine
zatvorené" kontakty, "normalne otvorené" kontakty alebo zariade-
nia s konstantnym odporom. Viac uzito¢nych informacii o vstupe
STOP najdete v odseku 7.3.2 "Vstup STOP".

/

~

STEP-BY-STEP - vstup pre zariadenia, ktoré riadia postupny
pohyb. K tomuto vstupu mozno pripojit zariadenia, ktoré su v
normalnom stave otvorené.

OPEN - vstup pre zariadenia, ktoré riadia iba otvaranie. K tomu-
to vstupu mozno pripojit zariadenia, ktoré si v normalnom stave
otvorené.

CLOSE - vstup pre zariadenia, ktoré riadia iba zatvaranie. K
tomuto vstupu mozno pripojit zariadenia, ktoré st v normalnom
stave otvorené.

AERIAL - vstup pre anténu na prijimanie radiového signalu
(anténa zabudovana vo vystraznom majaku typu "LUCY B")

J

4) Zavere€na kontrola a spustenie

Pred vykonanim zavere€nej kontroly a spustenim fazy automatického ovladania zariadenia vyrobca odporu¢a umiestnit kridlo priblizne
do polovice drahy pohybu kridla, ¢im zabezpecite jeho volny pohyb pri otvarani a zatvarani.

N

4.1) Volba smeru

Smer otvarania je potrebné zvolit podla polohy prevodového
motora vzhladom ku kridlu brany. Pokial sa kridlo pri otvarani
musi pohybovat viavo, prepina¢ sa musi posunut dolava, ako je
vidiet na obr. 18. Naopak pokial sa kridlo musi pohybovat dopra-
va, je treba prepina¢ posunut doprava podla obr. 19.

~

-

/4.2) Zapojenie privodu el. energie

A Pripojenie pohonnej jednotky ROBUS smie vykonavat’ len

kvalifikovany a skuseny personal vybaveny potrebnym

naradim a v sulade s platnymi pravnymi normami, Standard-

mi, nariadeniami a pokynmi uvedenymi v tomto navode.

Ihned po pripojeni jednotky ROBUS do siete je potrebné vykonat

nasledovné kontroly:

1. Uistite sa, ze kontrolka na zariadeni "BLUEBUS" blika
pravidelne, priblizne jedenkrat za sekundu.

2. Uistite sa, Ze kontrolky na fotobunkach blikaju (na oboch: TX a
RX); spdsob blikania nie je dolezity, nakolko zavisi od inych
faktorov.

/
~

3. Uistite sa, Ze je vypnuté vystrazné svetlo (majak) pripojené k
vystupu FLASH a kontrolka lampy pripojena k vystupu "Indika-
tor otvorenej brany".

Ak uvedené podmienky nie su splnené, odporu¢a sa okamzite
odpojit’ riadiacu jednotku zo siete a dokladne skontrolovat elek-
trické pripojenia.

Dalsie informacie o rozpoznani a rieSeni problémov najdete v
kapitole 7.6 "Problémy a rieSenia".

N
/

4.3) Rozpoznanie zariadenia

1. Stlagte tlacidio dk a [Set] a a obe podrzte.

Riadiaca jednotka je po pripojeni do siete schopna vyhodnotit zariadenia pripojené k vstupom BLUEBUS a STOP. Kontrolky L1 a L2 sa
rozsvietia, o znamena, Ze je potrebné vykonat vyhodnotenie zariadeni.

J
N

2. Tlagidla uvolnite, ked sa kontrolky L1 a L2 velmi rychlo rozblikaju (priblizne po 3 sekundach).

3. Pockajte par sekund, pokial riadiaca jednotka nedokonéi vyhodnotenie zariadeni.

L4 za¢nu svietit).

4. Po ukongeni fazy vyhodnotenia, kontrolka STOP svieti a kontrolky L1 a L2 zhasnu (kontrolky L3 a

Fazu vyhodnotenia pripojenych zariadeni je mozné opakovat v lubovolnom ¢ase, napriklad po instalacii zariadenia. Ak chcete vykonat
\nové vyhodnotenie, postupujte podla odseku 7.3.6 "Vyhodnotenie inych zariadeni".

J
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/4.4) Rozpoznanie dizky kridla )
Po ukon&eni vyhodnotenia zariadeni za&nu blikat kontrolky L3 a L4, &o znamena, Ze riadiaca jednotka musi rozpoznat dizku kridla. Diz-
ka kridla sa v tejto faze meria od koncového spinaca zatvarania po koncovy spinac otvarania. Toto meranie je potrebné pre stanovenie
brzdiaceho bodu a bodu pre Ciastocné otvorenie brany.

1. Stlacte tlacitka T a [Set] a podrzte ich stlacené.

2. Ked sa brana za¢ne pohybovat, uvolnite tladitka (asi po 3 sek.).

3. Skontrolujte, ¢i sa brana pohybuje v smere otvarania. Pokial nie, stlacte tlacitko [Stop] a nastavte smer
podla odstavca "4.1 Volba smeru", potom zopakujte postup od bodu 1.

4. Pockaijte, kym riadiaca jednotka otvori branu az ku koncovému spinac¢u. Okamzite potom sa brana zacne
zatvarat.

5. Pockajte, kym riadiaca jednotka zatvori branu.

informacie o analyze zavad najdete v kap. "7.6 Problémy a rieSenia".

Ak nie st vy$sie uvedené podmienky splnené, okamzite vypnite privod el. pradu a dékladne skontrolujte elektrické zapojenie. Dalsie

Y4

4.5) Kontrola pohybu brany

Za Ucelom dokladnej kontroly drahy brany sa odportca po
dokonéeni fazy vyhodnotenia dizky kridla niekolkokrat branu
otvorit’ a zatvorit.

1. Ak chcete otvorit branu, stlacte tlacidlo [Open]. Skontrolujte, ¢i
sa brana otvara pravidelne, bez zmien v rychlosti. Je potrebné,
aby kridlo spomalovalo vo vzdialenosti medzi 70 a 50 cm od
mechanickej zarazky otvarania a Uplne zastavilo v koncovej
polohe. Potom koncovy spina¢ zopne a zastavi dvere asi 2 - 3
cm od mechanickej zarazky otvarania.

2. Ak chcete zatvorit' branu, stlacte tlacidlo [Close]. Skontrolujte,
¢i sa brana otvara pravidelne, bez zmien v rychlosti. Je potreb-
né, aby kridlo spomalovalo vo vzdialenosti medzi 70 a 50 cm od

4

\
mechanickej zarazky zatvarania a Uplne zastavilo v koncovej
polohe. Potom koncovy spina€ zopne a zastavi dvere asi 2 - 3
cm od mechanickej zarazky zatvarania.

. Skontrolujte, ¢i po€as pohybu brany majak blika tak, Ze asi 0,5
sek. svieti a 0,5 sek. nesvieti. Pokial mate nainstalovany indika-
tor pripojeny ku svorke S.C.S., skontrolujte, €i blika pomaly
pocas otvarania a rychlo poc¢as zatvarania.

. Niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, aby ste sa uistili, ¢i niekde
nedochadza k zvySenému treniu. Uistite sa, Ci je brana spravne
zmontovana a nastavena.

.Postupne skontrolujte pohonnu jednotku ROBUS, kolajnicu a
konzoly koncovych spinacov, ¢i su pevne pritiahnuté, stabilné a
odolné voci vyraznému zrychleniu a spomaleniu brany.

I

hY4

4.6) Predprogramované funkcie

Riadiaca jednotka ROBUS mé& mnozstvo programovatelnych
funkcii. Funkcie su zostavené tak, aby zabezpecili va¢sinu auto-
matickych procesov. Nastavené funkcie je mozné upravit pomo-
\cou $pecialnych programovacich postupov.

J
~

Dalie informacie najdete v kapitole 7.2 "Programovanie".

/

4.7) Prijimac radiového signalu

/
\

Za ucelom riadit pohonnu jednotku ROBUS na dialku sa pouzivatelovi poskytuje moznost pouzit konektor "SM" pre prijimac radiového
signalu typu SMXI alebo SMXIS (podra vyberu). Dalsie informacie najdete v navode na obsluhu prijimaga radiového signalu. Vztah
medzi vystupom prijimaca radiového signalu a prikazom vykonanym jednotkou ROBUS je popisany v tabulke 6:

Tabulka 6: Prikazy dialkového ovladaca

Vystup €. 1 Prikaz "Krok za krokom"
Vystup €. 2 Prikaz "Ciasto&né otvorenie"
Vystup €. 3 Prikaz "Otvorenie"

Vystup €. 4 Prikaz "Zatvorenie"

N

5) Testovanie a odovzdanie

/

J

Tato Cast' instalacie automatizacného systému je najdolezitejSia
pre zaistenie maximalnej urovne bezpecnosti. Testovanie je
mozne tiez prijat’ ako metoddu pravidelnych kontrol spravneho fun-
govania vSetkych réznych zariadeni v systéme.

ATestovanie systému musi prevadzat' kvalifikovany a skiseny
persondl, ktory musf urdit, aké testy je treba previest vzhiadom k
moznym rizikdm a overit, &i systém zodpoveda platnym predpi-
som, zakonom a normam, obzvlast' vietkym ustanoveniam normy
EN 12445, ktoré zavadza testovacie metédy systémov automat-
ického otvarania bran. stanovuje sposoby testovania automatick-
ych systémov bran.

11
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5.1) Testovanie

Kazda sucast systému, tj. bezpe€nostné hrany, fotobunky, nidzové
zarazky, atd., vyzaduje Specificky test. Preto doporu€ujeme, aby ste
postupovali podla instrukcii v prisluSnych navodoch.

Pri testovani motora ROBUS postupujte nasledovne:

1. Plne dodrzujte instrukcie uvedené v tomto navode, obzvlast v
kap. 1 "Bezpecnostné instrukcie".

2. Pomocou ovladacich alebo blokovacich zariadeni (voli¢, ovla-
dacie tlacitka alebo radiovy vysiela€) prevedte test otvarania,
zatvarania a zastavovanie brany a skontrolujte, ¢i sa kridla
posuvaju v pozadovanom smere.

3. Postupne skontrolujte funkciu vSetkych bezpecénostnych zari-
adeni (fotobunky, citlivé hrany, nudzové zarazky, atd.).
Konkrétne vzdy po aktivacii zariadenia na riadiacej jednotke
dvakrat zablika kontrolka "BLUEBUS", ¢o znamena, Ze riadiaca
jednotka registruje prislusnu akciu.

4. Aby ste skontrolovali fotobunky a skuto¢nost, Ze nedochadza k
interferencii s inymi zariadeniami, vloZte valec s priemerom 5
cm a dizkou 30 cm do optickej osy najprv pobliz fotobunky TX,
potom RX a nakoniec doprostred a skontrolujte, ¢i sa vzdy zari-
adenie spusti, pricom prepinajte z aktivneho do vystrazného
rezimu a naopak. Nakoniec vyskuSajte, ¢i riadiaca jednotka pre-
vadza spravnu akciu, napr. Zze zmeni smer pohybu brany pocas
zatvarania.

5. Ked sU nebezpec¢né situacie, spésobené pohybom brany,
zabezpe&enim obmedzenim sily narazu, musi uzivatel zmenit
silu narazu podla normy EN 12445. Ked sa k obmedzeniu sily
narazu pouziva nastavenie "rychlosti" a "sily motora", skuste
ndjst nastavenie, ktoré dava najlepsie vysledky.

/)

~

-

N
-

5.2) Uvedenie do prevadzky

Systém sa moze uviest do provadzky az po uspeSnom dokonceni

vSetkych fazi testovania motora ROBUS a dalSich zariadeni. Nie

je mozné systém uvadzat do provadzky postupne alebo umoznit
jeho pouzivanie v provizérnych podmienkach.

1. Zaistite a aspori na 10 rokov uschovajte technickdi dokumentaciu
pre automaticky systém. Tato dokumentacia musi obsahovat
aspon: montazny vykres systému, schému zapojenia, analyzu
rizik a prijaté rieSenie, prehlasenie vyrobcov vSetkych zariadeni o
zhode (pre ROBUS pouzivajte prilozené prehlasenie o zhode),
koépiu navodu k pouZzitiu a plan udrzby systému.

2. Na branu umiestnite Stitok minimalne s nasledujucimi udajmi:
typ automatického systému, meno a adresu vyrobcu (osoby
zodpovedné za uvedenie do prevadzky), vyrobné ¢Eislo, rok
vyroby a oznacenie "CE".

3. Blizko brany nainstalujte trvaly Stitok s informaciami o uvolneni
a manualnej manipulacii.

4. Pripravte prehlasenie o zhode automatického systému a
doructe ich vlastnikovi.

5. Pripravte pre vlastnika "Navod k intalacii a bezpe¢nostné upo-
zornenie" a doru¢te mu ho.

6. Pripravte plan adrzby automatického systému a doructe ho
vlastnikovi. Musi obsahovat vSetky instrukcie, tykajuce sa udrz-
by automatického systému.

7. Pred uvedenim systému do prevadzky informujte vlastnika
pisomne o nebezpe€i spojeného s prevadzkou zariadenia
(napr. v "Navode na instalaciu a v bezpe¢nostnych upozorneni-
ach".)

/

6)

Udrzba a likvidacia

Tato kapitola poskytuje informacie potrebné k vypracovaniu planu udrzby a informacie o tom, ako previest' likvidaciu motora ROBUS.

YR

6.1) Udrzba

Aby nedoslo k strate zaruky, v systéme automatického ovladania
je potrebné vykonavat pravidelnd udrzbu. Za tymto Gcelom je jed-
notka ROBUS vybavena pocitadlom manévrov a vystraznym sys-
témom, ktory upozorriuje na potrebu vykonania udrzby, ako je uve-
dené v odseku 7.4.3 "Upozorfiovania udrzby".

‘Udribu je nevyhnutné vykonavat’ v zhode s bezpecnost-
nymi nariadeniami uvedenymi v tomto navode a v sulade s
prislu$nymi pravnymi normami a Standardmi.

V pripade pritomnosti inych zariadeni, postupuijte podla nariadeni
uvedenych v prislusnych planoch udrzby.

1. Zariadenie ROBUS vyzaduje vykonavat planovanu udrzbu
kazdych 6 mesiacov alebo po uskutoéneni maximalne 20.000
manévrov od predchadzajucej udrzby:

2. Odpojte privod el. energie a batérie (ak je suc¢astou systému)

3. Skontrolujte  opotrebovanie jednotlivych komponentov
zabezpecujucich automatické ovladanie. Zvy$enu pozornost
venujte opotrebovaniu a hrdzaveniu konstrukénych casti.
Vymerite véetky &asti, ktoré nesplfiajui pozadovany $tandard.

4. Skontrolujte opotrebovanie a trhliny na vSetkych pohyblivych
Castiach: pastorok, kolajnica a komponenty kridla. V pripade
potreby ich vymeiite.

5. Znova zapojte zariadenie do siete a vykonajte testovanie a kon-
trolu tak, ako je uvedené v odseku 5.1 "Testovanie".

)

N
-

6.2) Likvidacia

Zariadenie ROBUS je zhotovené z rozlicnych druhov materialov.
Niektoré z nich mozno recyklovat: ocel, hlinik, plasty, elektrické
kable. Niektoré materidly je potrebné zlikvidovat (batérie a elek-
tronické plosné spoje).

‘ Niektoré elektronické komponenty a batérie mézu obsahovat
latky znecistujuce Zivotné prostredie. Neznecistujte Zivotné
prostredie. Informujte sa o spdsobe recyklacie a likvidacie

\pouiitych materidlov, ktory je v sulade s platnymi nariadeniami.

1. Odpaijte privod el. energie a batérie (ak je sti¢astou systému).

2. Odpojte vSetky zariadenia a prisluSenstvo tak, Ze budete postupovat,
ako je uvedené v kapitole 3 "Instalacia", ale v opanom poradi.

3. Ak je to mozné, roztriedte jednotlivé Casti, ktoré je potrebné recyklo-
vat' alebo zlikvidovat odli$nym spdsobom (napriklad kovové Gasti je
potrebné zlikvidovat oddelene od plastovych €asti, rovnako ako elek-
tronické karty, batérie a podobne).

4. Jednotlivé materidly roztriedte a odovzdaijte ich miestnej zberni
odpadov, ktora je opravnena na recyklaciu a likvidaciu.

/
\

J
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7) Dalsie informécie

V tejto kapitole sa pojednava o programovani, prispésobeni parametrov, vyhladavani a rieSeni porach.

N

7.1) Programovacie tlacidla
Tato kapitola sa zaobera programovanim a personaliza-
ciou systému, pristupom k chybam a ich rieSeniu

AN

\'

Open | Tlacitko "OPEN" (otvorit) umoziuje uzivatelovi riadit otva-
A ranie brany alebo pohybovat programovacim bodom
nahor.
Stop | Tlagitko "STOP" umoznuje uzivatelovi zastavit pohyb L7 C’
Set | brany. Ked toto tlacitko podrzite dlhSie nez 5 sekund, L8
dostanete sa do programovacieho rezimu. YN
Close | Tlac¢itko "CLOSE" (zavriet) umoznuje uzivatelovi riadit zatva- e \ N

ranie brany alebo pohybovat programovacim bodom dole.

/7.2) Programovanie
Jednotka ROBUS je vybavena niekolkymi programovatelnymi  "OFF" - vypnuta funkcia). V tomto pripade kazda z kontroliek L1 az
funkciami. Funkcie sa nastavuju pomocou 3 tlacidiel na riadiacej L8 vyjadruje stav funkcie. Ak kontr. svieti, funkcia je zapnuta, ak
jednotke: j, [Set] T a pouzivaju sa prostrednictvom 6smych  kontrolka nesvieti, funkcia je vypnuta, ako je uvedené v tabulke 7.
LED kontroliek L1 az L8.

Uroven 1: funkcie mozno aktivovat ("ON" - zapnuta funkcia,\

Uroven 2: parametre mozno nastavit na stupnici hodnét (od 1 do
8). V tomto pripade kazda z kontroliek L1 az L8 vyjadruje nas-

Programovatelné funkcie, ktoré su k dispozicii na jednotke tavenu hodnotu (k dispozicii je 8 moznych nastaveni), ako je uve-
ROBUS, su nastavené v 2 Urovniach: dené v tabulke 9.

N
/

7.2.1) Funkcie urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii)

Tabulka 7: Seznam programovatelnych funkci: uroven

AN

Led | Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie| Tato funkcia automaticky zatvori dvere po uplynuti naprogramovaného ¢asu. Tento ¢as je vyrobcom
prednastaveny na 30 sekund, ale mozno ho zmenit na 5,15, 30,45, 60, 80, 120 a 180 sekund. Ak je
tato funkcia vypnuta, ¢innost brany bude poloautomaticka.

L2 Zatvorenie Tato funkcia znamena, Ze je mozné zavriet branu 5 sekind po rozpojeni fotobunky, i ked' je doba

po deaktivacii pauzy nastavena na vys$$iu hodnotu. Fungovanie zavisi na to, ¢i je automatické zatvaranie aktivne
fotobunky alebo nie.
Ked je "automatické zatvaranie" aktivne, otvaraci pohyb sa zastavi okamzite po rozpojeni fotobuniek.
Po 5 sekundach sa brana zac¢ne zatvarat. Ked "automatické zatvaranie" nie je aktivne, otvaraci
pohyb sa neprerusi, ale 5 sekund po rozpojeni fotobunky sa za¢ne brana zatvarat.
Ked tato funkcia nie jeaktivna, pauza do zatvorenia bude zodpovedat naprogramovanému udaju.

L3 Zatvaranie Ak senzor zisti, Ze brana je po vypadku pradu otvorena spusti sa funkcia "Zatvaranie zakazdym" a

zakazdym brana sa zatvori. Ak funkcia nie je zapnutéd po€as obnovenia pradu, brana zostane otvorena.

L4 Pohotovostny Tato funkcia umozniuje pouzivatelovi znizZit spotrebu energie na minimum, najma v pripade pouZitia

rezim vyrovnavacich batérii. Ak je tato funkcia zapnuta, riadiaca jednotka zopne vystup BLUEBUS (a
nasledne k nemu pripojené zariadenie) a po uplynuti 1 minaty od ukonéenia manévru vsetky kontrolky
zhasnu. Jedina kontrolka, ktora zostane svietit, je kontrolka vystupu BLUEBUS, ktora pomaly blika.
Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, restartuje sa za u¢elom dokoncenia ¢innosti. Ak je tato funkcia
vypnuta, nie je mozné znizit spotrebu energie.

L5 Spicka Ked je tato funkcia aktivovana, bude vypnuté postupné zrychlovanie na zaciatku kazdého pohybu.
Umoznuje Spickovy tlak v pripadoch, ked vysokeé statické trenie, spdsobené napr. snehom alebo ladom,
blokuje pohyb brany. Ked' tato funkcia nie je aktivna, zacne pohyb brany postupnym zrychlovanim.

L6 Predbezné blikanie Zapnutie tejto funkcie umozni, Ze medzi zapnutie vystrazného svetla a spustenie manévru su viozené
3 sekundy za ucelom vopred varovat pouzivatela pred moznou nebezpecnou situaciou. Ak je tato
funkcia vypnutd, vystrazné svetlo sa zapne v tom istom ¢ase, ako sa spusti manéver.

L7 Ciasto&né otvorenie Zapnutim tejto funkcie vSetky prikazy pre "zatvorenie" (vstup "CLOSE" alebo radiovy prikaz "CLOSE")
aktivuju manéver Ciasto¢ného otvorenia (ako je uvedené v tabulke 9, kontrolka L6).

L8 Podriadena jednotka Zapnutim tejto funkcie sa z jednotky ROBUS stane "podradena jednotka": tymto spésobom je mozné

synchronizovat ¢innost dvoch motorov na opacnych kridlach, pricom jeden motor pracuje ako
"nadradena jednotka" a druhy ako "podradena jednotka". DalSie informacie najdete v odseku 7.3.5
"ROBUS v rezime podradenej jednotky"

Poc¢as normalnej ¢innosti jednotky ROBUS sa kontrolky L1 az L8 budu zapinat alebo vypinat' v zavislosti od stavu funkcie, ktoru
predstavuju. Napriklad ak bude funkcia "Automatické zatvorenie" zapnutd, kontrolka L1 bude svietit.

/




/7.2.2) Programovanie urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii) \

Funkcie Grovne 1 st vyrobcom prednastavené na "VYPNUTE", ale ich stav moZno zmenit, ako je uvedené v tabulke 8. Dékladne dodrzi-
avajte postup, pretoze medzi stlacenim jedného a druhého tlacidla je vyhradeny ¢as maximalne 10 sekund. Ak tento vyhradeny ¢as
uplynie, postup bude automaticky zastaveny a do paméate budu uloZzené Upravy v nedokoné¢enom stave.

Tabulka 8: Zapnutie/vypnutie funkcii Ukazka

1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy). b
ﬂ 3s
2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked za¢ne blikat kontrolka L1. " 1
S0 &
3. Pomocou tlac¢itok _‘ alebo " presurite blikanie na LED, ktora predstavuje funkciu,
ktoru chcete zmenit.
4. Stlacte tlacidlo [Set] aby ste zmenili stav funkcie (kratke blikanie = funkcia vypnuta,
dihé blikanie = funkcia zapnuta). !
5. Pred ukon&enim programu pockajte 10 sekund, aby mohol uplyndt maximalny ¢as. *
10s

Poznamka: Ak chcete nastavit iné funkcie na zapnuté/vypnuté v tej istej programovacej faze, opakujte postup uvedeny v bode 3 a 4.

/
\

N

7.2.3 Programovanie urovne 2 (nastaviteIné parametre)

Tabulka 9: zoznam programovatelnych funkcii: Urover 2

Kontrolka Parameter LED uroven Hodnota Popis
Ll 5 sekdnd
L2 15 sekuand Nastavuje pauzu, t.j. €as, ktory uplynie do
L1 Pauza L3 30 sekund automatického zatvorenia. Toto nastave-
L4 45 sekuand nie je mozné vykonat iba vtedy, ak je
LS 60 sekund funkcia automatického zatvorenia zap-
L6 80 sekund nuta.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvorit - zastavit - zatvorit - zastavit’
L2 Otvorit’ - zastavit - zatvorit - otvorit
L3 Otvorit - zatvorit - otvorit - zatvorit Riadi postup spojeny so zadanim
L2 Krok za L4 Prevadzka neriadena obsluhou) krokovej sekvencie po prvom prikazez
krokom LS Prevadzka neriadend obsluhou 2 dialkového ovladania (vidtab. 4 a 5)
L6 "Krok za krokom 2" menej ako 2" spdsobia giastocné otvorenie
L7 Prevadzka riadena obsluhou
L8 "Poloautomatické" otvaranie, zatvaranie
"pomocou obsluhy"
Ll Velmi nizka
L2 Nizka
L3 Stredna
L3 Rychlost L4 Vysoka Nastavuje rychlost motora za normalneho
LS Velmi vysoka chodu.
L6 Extrémne vysoka
L7 Otvara "rychlo"; zatvara "pomaly”
L3 Otvara "extrémne rychlo"; zatvara "rychlo"
L1 Funkcia "Indikator otvorenej brany"
L2 Zapnuta, ak je kridlo zatvorené
L3 Zapnuta, ak je kridlo otvorené Nastavuje funkciu priradend vystupu
L4 Vystup indikato-| 1.4 Aktivna pri 2. radiovom signale S.C.A. (mozno priradit lubovolnu funkciu,
ra "Otvorena LS Aktivna pri 3. rddiovom signale na vystupe je napatie 24V - 30 +50% s
brana" L6 Aktivna pri 4. radiovom signale maximalnym vykonom 4W).
L7 Indikator udrzby
L8 Elektrické zamykanie
L1 Pre super lahku branu
L2 Pre velmi lahku branu Nastavuje systém, ktory riadi silu motora
L3 Pre lahku branu za Ucelom prispdsobit’ silu hmotnosti
LS Sila L4 Pre priemernud branu brany. Systém riadenia sily takisto meria
motora L5 Pre priemerne tazku branu okolitu teplotu, v pripade velmi nizkej
L6 Pre tazku branu teploty automaticky zvysi silu motora.
L7 Pre velmi tazku branu
L8 Pre super tazku branu




4 )

Kontrolka Parameter LED uroven Hodnota Popis
L1 0,5m
L2 im Nastavuje mieru Ciastocného otvorenia.
L3 1,5m Ciastogné otvorenie moze byt riadené
L6 Ciastotné L4 2m pomocou 2. radiového prikazu alebo
otvorenie L5 25m pomocou funkcie "Zatvorenie". Ak je funk-
L6 3m cia "Zatvorenie" zapnuta, prejde do
L7 34 m funkcie "Ciastoéné otvorenie".
L8 4m
L1 Automatické (zavisi od narocnosti mané-
Vrov)
L2 1000 Nastavuje pocet manévrov, po ktorom je
Upozorfiova- | L3 2000 potrebné vykonat udrzbu systému auto-
L7 nie udrzby L4 4000 matického ovladania (vid odsek 7.4.3
LS 7000 "Upozorfiovania udrzby").
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru
L2 Vysledok 2. manévru
Zoznam L3 Vysledok 3. manévru Je mozné uchovat 8 poslednych vyko-
L8 poruch L4 Vysledok 4. manévru nanych manévrov, pocas ktorych sa
LS Vysledok 5. manévru vyskytla porucha (vid odsek 7.6.1 Zaloho-
L6 Vysledok 6. manévru vanie poruch).
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Poznamka: Riadok oznaceny sivou farbou predstavuje prednastavenia vyrobcu.
VSetky parametre mozno nastavit bez vedlaj$ich Gc¢inkov; zvy$enu pozornost venujte nastaveniu parametra "sila motora":

» Na kompenzaciu trenia kridla nepouzivajte prili§ vysoké hodnoty "sily motora". Neimerna sila méze narusit’ ¢innost’ bezpe¢nostného
systému a mdze spdsobit poskodenie kridla.

» Ak pouzijete "silu motora" za u¢elom napomdct systému redukovat’ silu narazu, po kazdom nastaveni silu znovu zmerajte v sulade s
normou EN 12445,

» Opotrebovanie a poveternostné podmienky ovplyviiuju pohyb brany a preto je potrebné vykonavat opakované nastavenie sily.

/7.2.4) Programovanie urovne 2 (nastavitelné parametre) \
Nastavitelné parametre su vyrobcom prednastavené tak, ako je uvedené v tabulke 9, a s znazornené sivou farbou. Parametre je mozné

zmenit, ako je uvedené v tabulke 10. Medzi stlacenim jedného a druhého tlacidla je vyhradeny ¢as maximalne 10 sekund. Ak tento
vyhradeny €as uplynie, postup bude automaticky zastaveny a do pamate budu ulozené Upravy v nedokonéenom stave.

Tabulka 10: nastavenie nastavitelnych parametrov

1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho stisknuté (asi 3 sekundy). +*
ﬁ 3s
2. Ked za¢ne LED L1 blikat, tlacitko [Set] uvolnite. -
- L
3. Pomocou t|a(3|’t0k‘ alebo T presurite blikanie na "vstupné LED", ¥ +* 5 ‘
ktoré predstavuje parameter, ktory chcete menit. d oré il
4. Stalcte tlacitko [Set] a podrzte ho poc¢as krokov 5 a 6. ¥
5. Pockajte asi 3 sekundy, po tejto dobe sa rozsvieti LED, oznacujuca aktualne -
nastavenie prislu§ného parametra. /*
6. Pomocou tlat“:l'tok‘ alebo " presurite blikanie na LED, ktoré predstavuje poZzadovanu hodnotu. ¥ + */
dor é Pa X
7. Uvolnite tlacitko [Set] §
8. Pred opustenim programu pockajte 10 sekund, aby ubehol max. €asovy odstup. @
10s

Poznamka: Ak chcete nastavit iné parametre v tej istej programovacej faze, opakuijte postup uvedeny v bode 3 az 7.
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/7.2.5) Priklad programovania urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcif)
V tomto priklade je zahrnuty postup, ktory je potrebné dodrzat, ak chcete zmenit prednastavené funkcie nasledovne:
- zapnut funkciu "Automatické zatvorenie" (L1) - zapnut funkciu "Zatvarenie zakazdym" (L3).

Tabulka 11: Priklad programovania urovne 1 Ukazka

1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy). ¥
E 3s
2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked zacne blikat kontrolka L1. -
31 &
3. Znovu stlacte tlacidlo [Set], aby ste zmenili stav funkcie priradenej kontrolke L1 L -
(Automatické zatvorenie). Kontrolka L1 zablika (dIhé bliknutia). & Ls-': L1
4. Dvakrat stlacte tlacidlo L 4 aby ste blikajucu kontrolku posunuli na kontrolku L3. 3 +* "
=+ L3
5. Znovu stlacte tlacidlo [Set], aby ste zmenili stav funkcie priradenej kontrolke L3 L & sLs
(Zatvaranie zakazdym). Kontrolka L3 zablika (dIhé bliknutia). é "3-. L3
6. Pred ukoncenim programu pockajte 10 sekund, aby mohol uplynut maximalny ¢as. &
10s

Po ukongeni tejto operacie musia zostat' kontrolky L1 a L3 zapnuté, ¢o znamena, Ze funkcie
K "Automatické zatvorenie" a "Zatvaranie zakazdym" su zapnuté. /

/7.2.6) Priklad programovania Urovne 2 (nastavitelné parametre) v tomto priklade je zahmuty postup, ktory je potrebné dodrzat, ak chce-
te zmenit prednastavené hodnoty parametrov nasledovne:zvysit hodnotu parametra "Pauza" na 60 sekind (vstup pomocou kontrolky L1 a Groveri pomocou kontrolky
L5) a znizit hodnoty parametra "Sila motora" pre fahké brany (vstup pomocou kontrolky L5 a uroveri pomocou kontrolky L2)

Tabulka 12: Priklad programovania urovne 2 Ukazka
1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy) ¥

3s

2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked zacne blikat kontrolka L1. '— * §
= L1
3. Stlacte tlacidlo [Set], a podrzte pocas kroku 4 a 5. ¥
4. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozblika kontrolka L3, ktora predstavuje i ’f
aktualnu hodnotu parametra "Pauza". A1 L3 3s
5. Dvakrat stlacte tlacidlo 4 ,aby ste svietiacu kontrolku posunuli na kontrolku L5,

PP
=
HE@H ¥

ktora predstavuje novu hodnotu parametra "Pauza".
6. Uvolnite tlacidlo [Set]

7. Styrikrat stlacte tlagidlo T aby ste blikajucu kontrolku posunuli na kontrolku L5.

8. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte pocas kroku 9 a 10.

9. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozblika kontrolka L5, ktora predstavuje I
aktualnu hodnotu parametra "Sila motora". 3s /* L5
10.  Trikrat stladte tlacidlo g4 ,aby ste svietiacu kontrolku posunuli na kontrolku L2, a ¥ a s *,
ktora predstavuje novu hodnotu parametra "Sila motora". A1 L2
11.  Uvolnite tlagidlo [Set]. &
12.  Pred ukon&enim programu pockaijte 10 sekind, aby mohol uplynut maximalny ¢as. %
10s

\

/7.3) Pridavanie alebo odnimanie zariadenia

/
\

K systému automatického ovladania ROBUS je mozné v
fubovolnom €ase pripojit a odpojit rézne zariadenia. Zariadenia
mozno zapojit' k vstupu BlueBus a vstupu STOP, ako je vysvetlené
v nasledovnych odsekoch.

Vzdy, ked’ pripojite alebo odpojite niektoré zariadenie, je
potrebné, aby systém automatického ovladania vykonal fazu
vyhodnotenia zariadeni podfa pokynov uvedenych v odseku
7.3.6 "Vyhodnotenie inych zariadeni".

Y4

7.3.1) BlueBUS

Technoldgia BlueBUS Vam umoznuje pripajat kompatibilné zari-
adenie len pomocou dvoch drétov, ktoré prenasaju elektricku
energiu a komunikacné signaly. VSetky zariadenia su pripojené
paralelne pomocou dvoch drétov vlastnej zbernice BLUEBUS. Nie
je potreba kontrolovat’ polaritu, kazdé zariadenie je rozpoznané
individudlne, pretoZe je mu pocas instalacie pridelena jednoz-
nacna adresa. K zbernici BlueBUS je mozné pripojit fotobunky,
\bezpeénostné zariadenie, ovladacie tladitka, signalizacné svetlo,

atd. Riadiaca jednotka ROBUS rozpoznava vsetky pripojené zari-
adenia individudlne prostrednictvom vhodného rozpoznavacieho
procesu a dokaze zistit vSetky odchylky s absolutnou presnostou.
Z tohto dovodu musi riadiaca jednotka po kazdom pridani ¢i
odobrati zariadenia prejst procesom rozpoznania, vid odstavec
7.2.4 "Rozpoznanie dal$ich zariadeni

J
~
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/7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory spdsobuje okamzité preruSenie pohybu

(s kratkym spatnym pohybom). K tomuto vstupu sa pripajaju zari-

adenia s normalne otvorenymi kontaktmi "NQO", zariadenia s nor-

malne zavretymi kontaktmi "NC" a zariadenia s vystupom s kons-

tantnym odporom 8,2 k?, ako su citlivé hrany.

Pocas fazy rozpoznavania riadiaca jednotka rozpozna typ zari-

adenia, pripojeného k vstupu STOP (vid odstavec 7.2.4

"Rozpoznavanie dalSich zariadeni"); nasledne vzdy vyda prikaz k

zastaveniu pohybu, ked dojde k zmene zisteného stavu. K vstupu

STOP mozno pripojit viac zariadeni za predpokladu, Ze pod-

niknete prislusné opatrenia:

» Akykolvek pocet zariadeni typu NO mozZete pripojit k sebe para-
lelne..

» Akykolvek pocet zariadni typu NC médzete k sebe pripojit sério-
vo.

* Dve zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kOhm mozZete
zapojit
paralelne; v pripade potreby mézete zapojit' viac zariadeni "do
kaskady" s jednym ukoncovacim odporom 8,2 kOhm

+ Je mozné kombinovat normalne otvorené a normalne zatvorené
zariadenia paralelnym zapojenim dvoch kontaktov s tym, Ze je
treba zapojit zariadenie s konstantnym odporom 8,2 kOhm do
série s normalne zatvorenym kontaktom (takto mézete kombi-
novat' 3 zariadenia: normalne otvorené, normalne zatvorené a
8,2 kOhm).

A Ked' pouzivate vstup STOP k pripojeniu zariadenia s
bezpeénostnymi funkciami, je treba si uvedomit, ze iba za-
riadenia s konstantnym odporom 8,2 kOhm zarucuju
bezpecénu kategériu 3 podla euopskej normy EN 954-1.

-

/7.3.3) Fotobunky

Pomocou adresovania za pouzitia Specidlnych spojok umoznuje
systém "BlueBUS", aby riadiaca jednotka rozpoznavala fotobunky
a je mozné im priradit spravnu detekénud funkciu. Adresovanie sa
musi prevadzat na TX i na RX (nastavenie spojok rovnakym spo-
sobom), pri¢om je treba zaistit, aby sa nevyskytovali Ziadne iné
dvojice fotobuniek s rovnakou adresou. Pri pouziti motora ROBUS
k pohonu posuvnej brany mozete nainstalovat fotobunky podla
obr. 22. Po instalacii alebo demontazi fotobuniek musi riadiaca
jednotka prejst fazou rozpoznavania podla popisu v odstavci
"7.3.4 Rozpoznanie dalSich zariadeni".

Tabulka 13: Priradenie adries fotobunkam

AN

Fotobunka Konektor

Fotobunka Konektor

aktivuje sa pri zatvoreni brany

FOTO 2
Externa fotobunka
aktivuje sa pri otvoreni brany

FOTO II
Externa fotobunka h = 100

FOTO
Externa fotobunka h = 50 »
aktivuje sa pri zatvoreni brany J

FOTO 21
Interna fotobunka h = 100
aktivuje sa pri otvoreni brany

FOTO 1
Externa fotobunka h = 50
aktivuje sa pri zatvoreni brany

==

FOTO 3
Nezavisla fotobunky pre cely systém
automatického ovladania.

FOTO 111
Interna fotobunka h = 100
aktivuje sa pri zatvoreni brany

‘ Ak instalujete fotobunky FOTO 3 a FOTO Il spolu, pozicia
prvkov fotobuniek (TX-RX) musi byt' v sulade s pokynmi uve-
denymi v prisluShom navode pre fotobunku.

-

4 7.3.4) Opticky snima& FT210B

Opticky snima¢ FT210B spaja v sebe zariadenie, ktoré usmerriuje
silu (typu C v sulade s normou EN 1245) a detektor, ktory odhalu-
je prekazku na optickej osi medzi vysielacom TX a prijimacom RX
(typu D v sulade s normou EN 12453). Signal stavu snimacej
hrany na optickom snimaci FT210B je prenasany pomocou luca
fotobunky, pricom spaja 2 systémy do jedného zariadenia. Vysiela-
cia Cast je umiestnend na pohyblivom kridle a je napajana z
batérie, €im eliminuje situacie s nedostatoénym napajanim.
Spotreba batérie je redukovana pomocou $pecialnych obvodov,
ktoré zarucuju zivotnost batérie az na 15 rokov (vid podrobnosti
odhadu Zivotnosti v navode vyrobku).

Zlu¢enim zariadenia FT210B do snimacej hrany (napriklad
TCB65) je mozné dosiahnut’ Urover bezpecnosti "hlavnej hrany",
ktort vyzaduje norma EN 12453 pre "vSetky spdsoby pouzivania"
a pre vSetky "sposoby aktivacie".

/
\
Ak je opticky snima¢ FT210B zlu¢eny do snimacej hrany
"odporového typu" (8,2 k?), je chraneny pred vlastnymi porucha-
mi. Je vybaveny $pecidlnym antikoliznym obvodom, ktory
zabranuje interferencii s ostatnymi detektormi, aj ked nie je
zlu€eny s inym zariadenim, a umoznuje pripojenie dodato¢nych
fotobuniek, napriklad v pripadoch, kedy branou prechadza tazky
dopravny prostriedok a druha fotobunka je normalne umiestnena
1 m od zeme. (Pri pomalom prechode dopravného prostriedku s
vysokym podvozkom moze nastat pripad, ked jeden par foto-
buniek "vidi na seba" medzi kolesami, alebo inymi ¢astami pod-
vozku.)

Dalsie informacie o pripojeni a spésoboch adresovania najdete v
navode na obsluhu optického snimaca FT210B.

~
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/7.3.5) ROBUS v reZime "podradenej jednotky"

Pomocou spravneho naprogramovania a pripojenia moze jednot-
ka ROBUS pracovat v rezime "podradenej jednotky". Tato funkcia
sa pouziva, ked je potrebné synchronizovat pohyb dvoch kridel.
V tomto rezime jedna jednotka ROBUS pracuje ako nadradena,
ktora riadi pohyb a druha jednotka pracuje ako podriadend, ktora
vykonava prikazy prenasané nadriadenou jednotkou (vSetky jed-
notky ROBUS su vyrobcom prednastavené do rezimu nadradenej
jednotky).

Ak chcete jednotku ROBUS nastavit do rezimu podradenej jed-
notky, je potrebné zapnut funkciu Urovne 1 "RezZim podradenej
jednotky" (vid tabulka 7).

Prepojenie medzi nadradenou a podradenou jednotkou je
zabezpecené prostrednictvom vstupu BlueBUS.

A V tomto pripade je potrebné zohladnit’ polaritu dvoch
jednotiek ROBUS, ako je znazornené na obrazku 26 (pri ostat-
nych zariadeniach nie je potrebné zohladnovat’ polaritu).

Ak chcete nainstalovat 2 jednotky ROBUS do rezimu nadradenej

a podradenej jednotky, postupujte podla uvedenych pokynov:

+ Nainstalujte 2 motory tak, ako je znazornené na obrazku 26. Nie
je dolezité stanovit, ktory motor bude nadradeny a ktory
podradeny. Pri vybere je potrebné zvazit moznosti pripojenia a
skuto€nost, Ze prikaz "Krok za krokom" zadany podradenej jed-
notke umozni Uplne otvorit kridlo len podradenej jednotke.

LUCYB LUCYB
S.CA. tx MOFB rx OPEN CLOSE MOSE 4 S.C.A. STOP
Q]

Zapojte 2 motory tak, ako je znazornené na obrazku 26.

Pre oba motory vyberte smer otvarania, ako je zobrazené na
obrazku 25 (takisto vid odsek 4.1 "Vyber smeru").

Zapojte oba motory do siete.

Na podradenej jednotke ROBUS naprogramujte funkciu "Rezim
podradenej jednotky" (vid tabulka 7).

Na podradenej jednotke ROBUS vykonajte vyhodnotenie zari-
adenia (vid' odsek 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni").

Na nadradenej jednotke ROBUS vykonajte vyhodnotenie zari-
adenia (vid' odsek 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni").

Na nadradenej jednotke ROBUS vykonajte vyhodnotenie dizky
kridla (vid odsek 4.4 "Vyhodnotenie dizky kridla").

|

R

]

~ @ T

' LRl /
&

MAST

m

Pri zapajani dvoch motorov do rezimu nadradenej/podradenej jednotky venujte zvyS§enu pozornost nasledovnym skuto¢nostiam:
» V8etky zariadenia, vratane prijimaca radiového signalu musia byt pripojené k nadradenej jednotke ROBUS.

» Ak pouzivate batérie, kazdy motor musi mat' svoju vlastnu.

+ V3etky programovania uskuto€nené na podradenej jednotke ROBUS su anulované (su nahradené programovaniami nadradenej jednotky),

okrem programovani, ktoré st uvedené v tabulke 14.

M
[

/
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Funkcie urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii)

/ Tabulka 14: Programovanie jednotky v podradenom rezime nezavisle od jednotky v nadradenom rezime

Funkcie Urovne 2 (nastavitelné parametre)

Pohotovostny rezim

Rychlost motora

Rezim "Spicka"

Vystup indikatora "Otvorena brana"

Rezim podradenej jednotky

Sila motora

Zoznam porlch

K podradenej jednotke je mozné pripojit:
* vystrazné svetlo (vystup FLASH)

* svetlo "Otvorena brana"(vystup S.C.A))
* senzitivna hrana (vstup STOP)

\ * vstupy OPEN a CLOSE sa na podradenej jednotke nepouzivaju

* prikazové zariadenie (vstup STEP-BY-STEP), ktoré riadi UpIné otvaranie kridla len na podradenej jednotke.

/7.3.6) Rozpoznavanie dal$ich zariadeni
Normalne sa vyhodnotenie zariadeni,

krokov uvedenych v tabulke 15.

Tabulka 15: Vyhodnotenie inych zariadeni

ktoré su pripojené k vstupom BlueBUS a STOP vykonava pocas
A Ak pripojite nové zariadenia alebo odpojite staré zariadenia, je potrebné vykonat fazu vyhodnotenia zariadeni podla jednotlivych

/
\

instalacie.

pokynov uvedenych v odseku 5.1 "Testovanie".

N

1. Stlacte tlacidlo ‘ a tlacidlo [Set] a podrzte ich. * ¥
2. Tlagidla uvolnite, ked zaénu velmi rychlo blikat’ kontrolky L1 a L2. 5 4 b
LATRL AT
3. Pockajte par sekund, kym riadiaca jednotka nedokon¢i vyhodnotenie zariadeni. @
4. Po skonceni fazy vyhodnotenia sa vypnu kontrolky L1 a L2, kontrolka STOP musi zostat' zapnuta, _ _
kontrolky L1 az L8 zasvietia podla stavu prislusnej funkcie (ON- zapnuta, OFF- vypnutéa funkcia) Y1 o2

AAk pripojite alebo odpojite zariadenia, je potrebné, aby bol systém automatického ovladania podrobeny testom podra

/

7.4) Specialne funkcie

/7.4.1" Funkce "Stale otevieno"
Ridici jednotka vybavena funkci "Vzdy otevieno" umoziiuje uZivateli
fidit manévr otevirani, pokud povel "Krokovani" trva déle nez 2
sekundy. Tato funkce se vyuziva napfiklad pro pfidrzeni oteviené
Kbrény na urcity ¢as, pokud je kontakt casovace pfipojeny ke svorce

~

STEP-BY-STEP. Tato funkce je platna pro vS8echna naprogramovani
na STEP-BY-STEP, kromé povelu "CLOSE —~zaviit™™. Vice informa-
ci najdete v tabulce 9, "Programovani funkci Urovné 2", parametr
"Krokovani".

J

/

7.4.1) Funkcia "Always Open" - "Vzdy otvorit"

Funkcia riadiacej jednotky "vzdy otvorit" umoziiuje uzivatelovi
riadit otvaraci pohyb, ked prikaz pre krokovu sekvenciu trva dihsie
nez 2 sekundy. Tato funkcia sa pouziva k pripojeniu kontaktu
\ Casového spinaca k svorke "krokovej sekvencie", aby brana zosta-

la otvorena po ur¢itu dobu. Tato funkcia sa moze pouzivat jedine
s programovanim "krokovej sekvencie" s vynimkou prikazu
"zavriet". Vid parameter "krokovej sekvencie" v tabulke 9, "Pro-
gramovanie funkcii Urovne 2", parameter "Krok za krokom".

-

7.4.3) Upozorfiovania udrzby

JJednotka ROBUS upozoriuje pouzivatela na potrebu vykonania udrzby
systému automatického ovlddania. Pomocou nastavenia programo-
vatelného parametra "Upozoriovanie Udrzby" (vid' tabulka 9) je mozné
vybrat’ poCet manévrov z 8 drovni.

Nastavenie funkcii Urovne 1 je "automatické" a zohladruje narocnost
manévrov, najma silu a trvanie manévru. Ostatné nastavenia zavisia od
poctu manévrov. Vystrazné svetlo (FLASH) alebo lampa pripojena k vys-

Pocet manévrov

Tabulka 16: Upozorfiovanie udrzby pomocou vystrazného svetla FLASH a signalu lampy udrzby

Signal vystrazného svetla

/
\
tupu S.C.A. signalizuje potrebu udrzby v pripade, Ze st naprogramované
ako funkcie Urovne 2, parameter "Upozorfiovania udrzby" (vid tabulka 9).
Vystrazné svetlo a lampa udrzby vyslu signal, ako je uvedené v tabulke
16, ktory zavisi od poctu vykonanych manévrov a prednastavenych hod-
nét pre parametre.

Signal lampy udrzby

Menej ako 80% prednastavenej hodnoty valoch)

Normélne (zapne a vypne v 0,5 sekundovych inter{Zapne na 2 sekundy, ked' sa zacina otvara-

nie

Medzi 81 az 100 % prednastavenej hodnoty| Zostane zapnuté na 2 sekundy na zaciatku
manévru, potom svieti normaline

Pocas manévru blika

Viac ako 100% prednastavenej hodnoty

Zostane zapnuté na 2 sekundy na zaciatku |Vzdy blika

\ a konci manévru, potom svieti normalne /
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Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

~

Percentudlne vyjadrenie po¢tu vykonanych manévrov je mozné overit prostrednictvom funkcie "Upozorfiovania udrzby". Postupuijte
podrla jednotlivych krokov uvedenych v tabulke 17.

ktora predstavuje parameter "Upozorfovania udrzby".

Tabulka 17: Kontrola poctu vykonanych manévrov Ukazka
1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy). +*
ﬁ 3s
2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked za¢ne blikat kontrolka L1. . |
- L
3. Stlacte tlaéidlo‘ alebo aby ste blikajucu kontrolku nastavili na kontrolku L7,

4. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte pocas kroku 5, 6 a 7.

5. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsvieti kontrolka, ktora predstavuje

Napriklad: pri nastaveni parametra "Upozorfiovania udrzby" na hodnotu L6 = 10000,10% predstavuje
1000 manévrov: ak zablika kontrolka 4-krat, znamena to, Ze bolo vykonanych 40% manévrov
(v rozsahu 4000 - 4999). Kontrolka neblikd, ak bolo vykonanych menej ako 10% manévrov.

aktualnu hodnotu parametra "Upozorfiovania udrzby". /’_ 3s
6.  Stlatte a okamzite uvolnite tiagidlo g a * +
A°Y &0
7. Kontrolka, ktora predstavuje vybrani hodnotu, blika. Pocet bliknuti vyjadruje percento manévrov
vykonanych v zavislosti od prednastavenej hodnoty (nasobok 10%). . 1 * %

8. Uvolnite tlacidlo [Set].

Vynulovanie pocitadla manévrov
Po vykonani udrzby je potrebné vynulovat pocitadlo manévrov. Postupujte podla jednotlivych krokov uvedenych v
tabulke 18.

Tabulka 18: Vynulovani pocitadla manévr(

Ukézka

bolo vynulované.

1. Stisknéte tlacitko [Set] a podrzte ho (pfiblizné 3 sekundy).
3s

2. Tlacgitko[Set] uvolnéte, jakmile zacne blikat kontrolka L1.
3. Stlacte tlacidlo ‘ alebo T aby ste blikajucu kontrolku nastavili na kontrolku L7,

ktora predstavuje parameter "Upozorfiovania udrzby".
4. Stlacte tlacidlo [Set], a podrzte pocas kroku 5 a 6.
5. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsvieti kontrolka, ktora predstavuje aktualnu

hodnotu parametra "Upozorfiovania udrzby".
6. Stlacte tlaéidlé‘ a , podrzte ich minimalne 5 sekudnd a potom ich uvolnite.

Kontrolka, predstavujuca vybranu hodnotu rychlo blika, ¢o znamenad, Ze pocitadlo manévrov , H * ',t’]

7. Uvolnite tlacidlo [Set].

N
/

7.5) Pripojenie inych zariadeni

Ked uzivatel potrebuje pripojit externé zariadenie ako je citacka sllp 43
magnetickych kariet, alebo osvetlenia spinac¢a, ovladaného

kld€ikom, je mozné zapojit napajanie podla obr. 27. MM ME
Napajanie je 24V DC (jednosmerny prad) -30% - +50% s max.

prudom 100mA. l l

o P
24Vce

AN
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7.6) Problémy a rieSenia

Tabulka 19 obsahuje inStrukcie napomocné pri rieSeni poruch a
chyb, ktoré sa mdzu vyskytnut pocas instalacie alebo po vypadku
pradu.

Tabulka 19: RieSenie problémov

Priznaky Odporuc¢ané kontroly

Vysiela¢ radiového signalu neriadi branu a Skontrolujte, €i nie su vybité batérie vysielaca. V pripade potreby ich vymerite.
kontrolka na vysielaci nesvieti

Vysiela¢ radiového signalu neriadi branu, ale Skontrolujte, €i bol vysiela¢ spravne zapisany do pamate prijimaca radiového
kontrolka na vysielaci svieti signalu.

Nespustil sa ziadny manéver a kontrolka Skontrolujte, €i je jednotka ROBUS napajana napatim 230 V. Skontrolujte, ¢i nie su
BlueBUS neblika vypalené poistky. Zistite, o je priinou vypadku poistiek a v pripade potreby

nahradte poistky novymi, s rovnakymi vlastnostami a pridovym zatazenim.
Nespustil sa Ziadny manéver a vystrazné svet- | Uistite sa, Ze prikaz bol prijaty. Ak bol prikaz prijaty na vstupe STEP-BY-STEP, musi
lo je vypnuté zasvietit prislusna kontrolka STEP-BY-STEP. Ak pouZzivate vysiela¢ radiového
signalu, kontrolka BlueBUS musi rychlo 2-krat zablikat'.

Nespustil sa Ziadny manéver a vystrazné svet- | Spocitajte pocet bliknuti a vysledok porovnajte s hodnotami v tabulke 21.

lo niekolkokrat zablikalo

Manéver sa spustil, ale hned nastal spatny Sila, ktoru ste vybrali, je pravdepodobne prili§ mala pre tento typ brany. Skontrolujte
chod prekazky, v pripade potreby zvyste silu.

Manéver sa vykondva, ale nefunguje vystrazné | Uistite sa, Ze na terminali vystrazného svetla FLASH je po¢as manévru napatie
svetlo (hodnota napéatia nie je podstatna, priblizne 10 az 30 V DC).Ak je na terminali

napatie, problém je v Ziarovke, v pripade potreby ju nahradte novou, s rovnakymi
vlastnostami. Ak na terminali nie je napéatie, mohlo ddjst k pretaZeniu na vystupe
FLASH. Skontrolujte, ¢i nenastal skrat kabla.

Manéver sa vykonava, ale nefunguje indikator | Skontrolujte typ funkcie naprogramovanej na vystupe S.C.A. (tabulka 9). V Case,
"Otvorena brana" ked by malo svetlo zasvietit, skontrolujte napatie na terminali S.C.A. (priblizne 24 V
DC). Ak je na terminali napatie, problém bol spésobeny Ziarovkou, v pripade potreby
ho nahradte novym, s rovnakymi vlastnostami. Ak na termindli nie je napatie, mohlo
dojst k pretazeniu na vystupe S.C.A. Skontrolujte, ¢i nenastal skrat kabla.

/7.6.1) Zalohovanie poruch \
Jednotka ROBUS umozniuje zobrazit prehlad poruch, ktoré sa vyskytli po€as poslednych 8 manévrov, napr. preruSenie manévru foto-
bunky a manévru snimacej hrany. Ak chcete skontrolovat zoznam portch, postupujte podla jednotlivych krokov uvedenych v tab. 20.

Tabulka 20: Zalohovanie poruch Ukazka

1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy). *
ﬁ 3s
2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked za¢ne blikat kontrolka L1. ", *
WAL

3. Stlacte tlacidlo ‘ alebo tlacidlo "‘ ,aby ste blikajucu kontrolku nastavili na kontrolku L8 L fﬁ . |

ktora predstavuje parameter "Zoznam poruch". or Ls-': L8
4. Stlacte tlacidlo [Set], a podrzte po€as kroku 5 a 6. ¥
5. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsvieti kontrolka, ktora predstavuje manéver,

v ktorom sa vyskytla porucha. Kontrolka L1 zobrazuje vysledok posledného manévru _‘f

a kontrolka L8 zobrazuje vysledok 6smeho manévru. Ak je kontrolka zapnutd, znamena to, ze 3% 7

pocas tohto manévru sa vyskytla chyba
6. Stlacte tlacidla ‘ a tlacitko aby ste vybrali pozadovany manéver:

prislusna kontrolka zablika tolkokrat, kolkokrat zablikalo vystrazné svetlo pri zisteni poruchy H 3 . 1

(vid tabulka 21). and =0

7. Uvolnite tlacidlo [Set]. §

/7.7) Rozpoznanie poruch a signaly N
Niektoré zariadenia vysielaju Specialne signaly, ktoré pouzi-
vatelovi umozfiuju rozpoznat stav prevadzky alebo mozné

poruchy.
- J
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N

7.7.1) Signalizacia vystrazného svetla

Poc¢as manévru blika vystrazné svetlo 1-krat kazdu sekundu. V pripade poruchy blika ¢astejsie, dvakrat a so sekundovou pauzou med-
zi jednotlivymi bliknutiami.

Tabulka €2 21: Signalizacia vystrazného majaku

~

Rychle bliknutia Pricina RieSenie
1 bliknutie Pri spusteni manévru sa zariadenia pripojené k vstupu BlueBUS nezhoduju s tymi, ktoré boli
. vyhodnotené pocas fazy vyhodnotenia. Jedno alebo viac zariadeni méze byt poruchové.
1-s§kunc_jova pauza Chyba na vstupe BlueBUS Skontrolujte zariadenia a v pripade potreby ich vymerite. Ak vykonate vymenu, je potrebné
1 bliknutie zopakovat fazu vyhodnotenia podia odseku 7.3.4 "Vyhodnotenie inych zariadeni".
2 bliknutia Pri spusteni manévru sa nespusta jedna alebo viac fotobuniek. Skontrolujte,
1-sekundova pauza Spustenie fotobunky ¢i sa na optickej osi nenachadzaju prekazky. Tato porucha sa beZzne vysky-
2 bliknutia tuje vtedy, ak je brzdeny pohyb kridla.
3 bliknutia o . .
. Aktivacia zariadenia . . — S -
1-sekundova pauza usmerfiuiticeho silu motora Pocas pohybu brana zaznamenala zvySené trenie, zistite pricinu.
3 bliknutia )
4 bliknutia . . . . . , -
1-sekundova pauza Aktivacia vstupu STOP Prllfpustenl manévru alebo po€as pohybu bol aktivovany vstup STOP, zistite
4 bliknutia pricinu.
5 bliknuti Chyba v internych parame- Pockajte 30 sekund, potom sa pokuste zadat prikaz. Ak jav pretrvava, zna-

1-sekundova pauza
5 bliknuti

troch elektronickej riadiacej
jednotky

mena to, Ze sa vyskytla porucha a je potrebné vymenit elektronicky plosny
Spoj.

6 bliknuti
1-sekundova pauza
6 bliknuti

Prekro¢eny maximalny
pocet manévrov/hod.

Pockajte par minut, kym zariadenie preru$ujice manéver klesne pod max-
imalnu prednastavenu hodnotu.

7 bliknuti
1-sekundova pauza
7 bliknuti

Chyba na vnutornych elek-
trickych obvodoch

Na pér sekund odpojte vSetky obvody a potom sa pokuste znova zadat
prikaz. Ak jav pretrvava, znamena to, Ze sa vyskytla zavazna porucha a je
potrebné vymenit’ elektronicky plosny spoj.

8 bliknuti
1-sekundova pauza
8 bliknuti

Bol vyslany prikaz, ktory
nedovoluje vykonanie
ostatnych prikazov.

Skontrolujte typ prikazu, ktory bol vyslany. M6zZe to byt napriklad prikaz
zadany ¢asovacom na vstup "OPEN".

7

7.2) Signaliza¢né kontrolky na riadiacej jednotke
Na jednotke ROBUS sa nachadza niekolko kontroliek, ktoré vyja-
druju stav prevadzky a alebo mozné poruchy.

Tabulka 22: Signalizacné kontrolky na terminaloch riadiacej jednotky

AN

Kontrolka BlueBUS Pricina Riesenie

. Uistite sa, Ze je na vstupe napéjanie. Skontroluite, i nie st vypalené poistky. Zistite, ¢o je pricinou vypadku poistiek
Vypnuta Porucha a v pripade potreby nahradte poistky novymi, s rovnakymi viastnostami.

. S Vlyskytla sa zavazna porucha. Na niekolko sekind vypnite riadiacu jednotku. Ak jav pretrva-
Zapnuta Zavazna porucha yskyt P Vyp ! javp

va, znamena to, Ze sa vyskytla porucha a je potrebné vymenit elektronicky plosny spoj.

Jedno bliknutie kazdu sekun-

VSetko OK

Normalna ¢innost riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia

Zmenil sa stav na vstupoch

Tento jav sa bezne vyskytuje, ked' na vstupoch: STEP-BY-STEP, OPEN, CLOSE ddjde k zme-
ne. Takisto, ak sa spusti fotobunka alebo ak je pouZzity vysiela¢ radiového signalu

Série bliknuti oddelené sekun-

Sposob bliknuti zodpoveda signalu vystrazného svetla, ako je uvedené v

dovou pauzou Rozne tabulke 21.

Kontrolka STOP Pricina Riesenie

Vypnuta Aktivacia vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené

Zapnuta VSetko OK Vstup STOP je aktivny.

Kontrolka STEP-BY-STEP Pri¢ina RieSenie

Vypnuta VSetko OK Vstup STEP-BY-STEP nie je aktivny.

Zapnuta Aktivacia vstupu STEP-BY-STEP Je to v poriadku v pripade, ak zariadenie pripojené k vstupu STEP-BY-STEP je zapnuté.
Kontrolka OPEN Pricina RieSenie

Vypnuta Vsetko OK Vstup OPEN nie je aktivny.

Zapnuta Aktivacia vstupu OPEN Je to v poriadku v pripade, ak zariadenie pripojené k vstupu OPEN je zapnuté.
Kontrolka CLOSE Pri¢ina RieSenie

Zapnuta Vsetko OK Vstup CLOSE nie je aktivny.

Vypnutd Aktivacia vstupu CLOSE Je to v poriadku v pripade, ak zariadenie pripojené k vstupu CLOSE je zapnuté.
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Tabulka 23: Kontrolky na tlacidlach riadiacej jednotky

Kontrolka L1 Popis
Vypnuta Poc¢as normainej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Automatické zatvorenie" je vypnuta.
Zapnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Automatické zatvorenie" je zapnuta.
» Prebieha programovanie funkcie
Blika Ak blika spolu s kontrolkou L2, znamena to, Ze pouzivatel musi zabezpecit fazu vyhodnotenia zaria-
denia, ako je uvedené v odseku 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni".
Kontrolka L2 Popis
Vypnuta Pocas normalnej Cinnosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatvorenie po deaktivacii fotobunky" je vyp.
Zapnuta Pocas normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatvorenie po deaktivacii fotobunky" je zap.
+ Prebieha programovanie funkcie .
Blika + Ak blika spolu s kontrolkou L1, znamena to, ze pouzivatel musi zabezpecit' fazu vyhodnotenia zaria-
denia, ako je uvedené v odseku 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni".
Led L3 Popis
Vypnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatvaranie zakazdym" je vypnuta.
Zapnuta Poc¢as normainej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatvaranie zakazdym" je zapnuta.
» Prebieha programovanie funkcie )
Blika » Ak blika spolu s kontrolkou L4, znamena to, ze pouil’yatel‘ musi zabezpecit fazu vyhodnotenia dizky
kridla, ako je uvedené v odseku 4.4 "Vyhodnotenie dizky kridla".
Led 14 Popis
Vypnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Pohotovostny rezim" je vypnuta.
Zapnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Pohotovostny rezim" je zapnuta.
» Prebieha programovanie funkcie )
Blika » Ak blika spolu s kontrolkou L3, znamena to, ze pouil’yatel‘ musi zabezpecit fazu vyhodnotenia dizky
kridla, ako je uvedené v odseku 4.4 "Vyhodnotenie dizky kridla".
Led L5 Popis
Vypnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Maximalny tlak" je vypnuta.
Zapnuta Poc¢as normainej €innosti zariadenie naznaduje, Ze funkcia "Maximalny tlak" je zapnuta.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L6 Popis
Vypnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Vystrazné zablikanie" je vypnuta.
Zapnuta Poc¢as normalnej €innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Vystrazné zablikanie" je zapnuta.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L7 Popis
Vypnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze vstup CLOSE spusta manéver zatvarania.
Zapnuta Pocas normalnej ¢innosti zariadenie naznaduje, Ze vstup CLOSE spusta manéver Ciastocného otvarania.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L8 Popis
Vypnuta Poc¢as normainej €innosti zariadenie naznacuje, Ze jednotka ROBUS je nastavena ako Nadradena.
Zapnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze jednotka ROBUS je nastavena ako Podradena.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
/7.8) Prislusenstvo + 433,92 Hz prijimaé radiového signalu typu SMXI alebo SMXIS s\
K jednotke ROBUS je vybavena nasledovnym prislusenstvom digitalnym plavajucim kédom

(podla vyberu):
* 24 V/1,2 Ah napdjacia batéria typu PS124 so zabudovanou Viac informécii o kompletnej ponuke prisluSenstva najdete v
nabijackou katalégu vyrobkov spolo¢nosti Nice S. p. A.
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8)

Technické vlastnosti

-

Spoloc¢nost’ Nice S. p. A. si za uc¢elom skvalitnenia svojich vyrobkov vyhradzuje pravo kedykolvek upravovat’ technické vlastnosti
vyrobkov bez predchadzajuceho upozornenia. Vyrobca vSak v kazdom pripade zarucuje funkcionalitu vyrobkov a vhodnost' na dany ucel.
V3etky technické vlastnosti sa vztahuju na okolitu teplotu 20 °C (+ 5 %)

Technické vlastnosti: jednotka ROBUS

Model

RB600 ' RB600P ‘ RB1000 ' RB100OP

Elektromechanicka pohonna jednotka na riadenie automatického pohybu obytnych

Type posuvnych bran, vybavena elektronickou riadiacou jednotkou.
Pastorok Z:15, Modul: 4; Rozstup:12,6 mm; Priemer rozstupu: 60 mm
Maximalny tlak (zodpovedajici vyvinutiu 18Nm 27Nm
sily schopnej pohybovat kridlom) [600N] [900N]
Nominalny moment(zodpovedajuici vyvinutiu 9Nm 15Nm
sily schopnej udrzat pohyb kridla) [300N] [500N]
Rychlost’ nominalneho momentu 0,15m/s 0,14m/s
Rychlost' volnobehu (riadiaca jednotka umoziiuje

naprogramovat 6 rychlosti, ktoré zodpovedaju pribliz- 0,31m/s 0,28m/s

ne:100, 85, 70, 55, 45, 30 %) 70,500, 45, 30 %)

Maximalna frekvencia operacnych cyklov
(nominalny moment)

150 cyklov/der (kontrolna jednotka umoziiuje
maximalne nastavenia podla tabulky 2 a 3)

100 cyklov/den (kontrolna jednotka umozriuje
maximalne nastavenia podlfa tabulky 2 a 3)

Maximalna doba nepretrzitej prevadzky

7 mindt (kontrolna jednotka ohranicuje nepre-
trZitd prevadzku podla udajov uvedenych v trZita prevadzku podfa udajov uvedenych v
tabulke 2 a 3). tabulke 2 a 3).

5 minut (kontrolna jednotka ohranicuje nepre-

Moznosti prevadzky

Jednotka ROBUS je vhodna na automatické ovladanie bran, ktorych hmotnost a dizka
kridla zodpovedaju hodnotam uvedenym v tabulke 2,3,4).

Zivotnost

Odhadovana Zivotnost je v rozsahu 20 000 - 250 000 cyklov za predpokladu, Ze su
splnené podmienky uvedené v tabulke 4.

ROBUS 600 — 1000 Napéjanie - jednotka
ROBUS 600 — 1000/V1 Napajanie - jednotka

230Vac (+10% -15%) 50/60Hz.
120Vac (+10% -15%) 50/60Hz.

Maximalny prikon

SI5SW [2,5A] [4,8A prevedenie /V1] 450W [2,3A] [4,4A prevedenie /V1]

Izolaéna trieda

1 (uzemnenie pozadované)

Nudzové napajanie

Pomocou batérie typu PS124 (volitelné prislusenstvo)

Vystup vystrazného svetla

Pre 2 vystrazné svetla typu "LUCY B" (lampa 12 V/21 W)

Vystup indikatora "Otvorena brana"

Pre 1 Ziarovku 24 V/max. 4 W (vystup vystupné napéatie méze byt v rozmedzi -30 az
+50 % a mbZe takisto riadit malé relé).

Vystup BlueBUS

Jeden vystup s maximalnou zatazou 15 jednotiek BlueBUS

Pre "normalne otvorené" kontakty, pre konstantny odpor 8,2 kOhm "normalne zatvoreng"

Vstup STOP kontakty; so samo- vyhodnotenim (kazda odchylka od stavu uloZzeného do pamate spusti
Vstup STEP-BY-STEP Pre "normaline otvorené" kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz "Krok za krokom™).
Vstup OPEN Pre "normalne otvorené" kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz "Otvorenie").

Vstup CLOSE

Pre "normalne otvorené" kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz "Zatvorenie").

Radiovy konektor

Konektor "SM" pre prijimace typu SMXI a SMXIS

Vstup pre anténu prijimaca radiového signalu

Pre kabel typu RG58 a kable podobného typu 52 Ohm

Programovatelné funkcie

8 funkcii Zapnutie/Vypnutie a 8 nastavitelnych funkcii (vid tabulku 7 a 9)

Funkcie samo- vyhodnotenia

Samo- vyhodnotenie zariadenia "STOP" ("normalne otvorené" kontakty, normaine zat-
vorené" kontakty a 8,2 kOhm)Samo- vyhodnotenie dizky brany a vypocet brzdiaceho
bodu a bodu pre Ciastocné otvorenie brany

Prevadzkova teplota -20°C + 50°C
Pf)uivl'vanie \% kyslor’n, slanom potencialne Nie
vybusSnom prostredi

Trieda ochrany 1P 44

Rozmery a hmotnost’

330 x 210 h 303; 11Kg 330 x 210 h 303; 13Kg
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Priloha: Pokyny a upozornenia pre pouzivatelov pohonnej jednotky ROBUS

/

Dakujeme, Ze ste si vybrali systém automatického
ovladania spolo€nosti Nice S. p. A. Spolo¢nost Nice
S. p. A. vyraba komponenty (ako su napriklad pohon-
né jednotky, riadiace jednotky, prvky riadiace radiovy
signal, vystrazné svetla, fotobunky a rozli¢né pris-
luSenstvo) na automatické ovladanie bran, dveri,
rolovacich bran, rolovacich okenic a markiz. Vyrobca
Nice pouziva len Spi¢kové materialy a prvotriedne
spracovanie. Za uc¢elom jednoduchého pouzivania
tohto zariadenia sa vyrobca zameriava na rozvoj ino-
vativnych rieSeni, priCom Specialnu pozornost venu-
je technickym, estetickym a ergonomickym vlastnos-
tiam svojich vyrobkov. Vas montazny technik urcite
vybral zo Sirokej ponuky vyrobkov spolo¢nosti Nice
vyrobok, ktory najlep$ie spifia vage $pecifické pozia-
davky. Spolo¢nost Nice vSak nie je vyrobcom vasho
systému automatického ovladania, pretoze systém je
vysledkom kombinacie dinnosti, ktoré zabezpecluje
montazny technik, ako sU najma analyzy, urCenie
ceny, vyber materialov a implementacia systému.
Kazdy systém automatického ovladania je jedinec¢ny.
Vas montazny technik je jedina osoba, ktora vdaka
skusenostiam a profesionalizmu, je opravnena nas-
tavit systém, ktory by vyhovoval vasim poziadavkam
a bol bezpeé&ny, spolahlivy, s dlhou Zivotnostou a
zostaveny tak, aby bol v sulade platnymi nariadenia-
mi. Systém automatického ovladania nie je len
vyhodny, ale takisto zvySuje bezpeénost vasho
domova. NavySe, pocas dlhoro€nej prevadzky
vyzaduje len minimalnu udrzbu. Aj ked systém auto-
matického ovladania, ktory vlastnite, spiﬁa
bezpeénostné poziadavky v sulade s platnymi
pravnymi normami, nemozno vylucgit existenciu
"zostatkového rizika", ako je napriklad moznost
nebezpelenstva, ktoré sa méze vyskytnat, najma
ako vysledok nespravneho a nerozumného pouziva-
nia. Za ucelom predchadzania nehodam spolo¢nost
Nice pripravila nasledovny zoznam:

*Pred tym, ako prvykrat pouZijete systém automat-
ického ovladania, poziadajte montazneho technika
o vysvetlenie pévodu "zostatkového rizika". Venujte
par minut precditaniu navodu na obsluhu, ktory vam
poskytne montazny technik. Uchovajte tento navod
za UcCelom dalSieho pouzivania a poskytnite ho
kazdému neskorSiemu majitefovi systému automat-
ického ovladania.

+Systém automatického ovladania je zariadenie,
ktoré poctivo vykona vaSe prikazy; nerozumné a
nespravne pouzivanie systému moéze spdsobit
nebezpelenstva: nespustajte systém, ak sa v
blizkosti jeho prevadzky nachadzaju ludia, zvierata
alebo iné prekazky.

*Deti: systém automatického ovladania bol
skonstruovany za u€elom zabezpelenia vysokej
urovne bezpecénosti a ochrany. Z doévodu
zabezpeclenia bezpe&nej a spolahlivej aktivacie su
systémy vybavené detek&nymi zariadeniami, ktoré
zabrafiuju pohybu v pripade, Zze sa v blizkosti
nachadzaju ludia alebo objekty. Nedovolte detom
hrat sa v bezprostrednej blizkosti systémov auto-

o

matického ovladania. Za u€elom zabranenia nahod-
nej aktivacie systému uchovavajte vSetky dialkové
ovladace mimo dosahu deti: dialkové ovladace nie
su hracky!

Poruchy: Ak spozorujete, Ze automaticky systém
nepracuje spravne, odpojte ho zo siete a spustite
zariadenie pre manualne odblokovanie systému.
NepokusSajte sa vykonavat Ziadne opravy. Privolajte
montazneho technika a po odblokovani pohonnej
jednotky pouzivajte systém manualne, ako je uve-
dené nizSie.

Udrzba: Z dévodu zabezpedenia dlhej Zivotnosti a
uplnej bezpecnosti vyzaduje systém automatického
ovladania, ako aj iné zariadenia, pravidelnu udrzbu.
Spolu s montdZznym technikom vypracujte plan
pravidelnej udrzby. Spolo¢nost Nice odporuca
vykonavat kontroly udrzby kazdych 6 mesiacov pri
beznom domacom pouzivani. Tento interval mozno
menit v zavislosti na intenzite pouzivania. Kontroly,
udrzbu a opravy smie vykonavat len kvalifikovany
personal.

Je potrebné, aby osoba, ktora vykonava zavere¢né
testovanie, pravidelné udrzby a opravy, svoju €in-
nost zaznamenala. Tieto zaznamy musia byt
uschované u majitela systému.

Kjedinej odporu€enej udrzbe, ktori mbéze pravidelne
vykonavat pouzivatel systému patri Cistenie sklicka
fotobuniek a odstranenie listov a odpadu, ktoré by
mohli brzdit automaticky systém. Za ucelom zabra-
nenia aktivacie brany odblokujte systém automat-
ického ovladania, ako je uvedené nizSie. Na Ciste-
nie pouzivajte jemne navlhéenu handri¢ku.

Likvidacia: Na konci praktickej zivotnosti systému
musi byt systém demontovany kvalifikovanym per-
sonalom. Je potrebné recyklovat alebo zlikvidovat
materialy v sulade s platnymi miestnymi pravnymi
normami.

Poruchy a vypadok prudu: Pokial prave ¢akate na
prichod technika (alebo na obnovu pradu, ak vas
systém nie je vybaveny vyrovnavacimi batériami),
mobzete systém pouzivat ako normalne dvere s
manualnou obsluhou. Ak chcete systém pouzit tym-
to spdsobom, je potrebné, aby ste odblokovali sys-
tém automatického ovladania (toto je jedina ¢in-
nost, ktoru je pouzivatel opravneny vykonat).
Spoloc¢nost Nice ukon odblokovania automatického
systému Specialne navrhla tak, aby tuto c&innost
maximalne ulahcila: nie je potrebné Ziadne naradie
a ziadna fyzicka ndmaha.

\
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Manualny pohyb a odblokovanie systému automatického ovladania: Vykonanie tejto ¢innosti je mozné len za pred-

pokladu, Ze kridlo je zastavené.

1 Posurite kryt zamku

Zamknutie: postupujte podla tych istych krokov, ale v
opac¢nom poradi.

Riadenie pohybu brany pri bezpecnostnych zariade-
niach mimo prevadzky:

Je mozné riadit pohyb brany aj v pripade, Ze su bez-
pe€nostné zariadenia vyradené z ginnosti.

« Zapnite riadiace zariadenie brany(napriklad
dialkovy ovladag, klucovy spinac). Ak bezpecno-
stné zariadenia funguju, brana sa normalne otvori
a zavrie. V opac¢nom pripade niekolkokrat zablika
vystrazné svetlo a manéver sa nespusti (pocet
bliknuti zavisi od dévodu, pre€o sa manéver
nespusta).

* V takom pripade opat aktivujte tlaCidlo riadiace
radiovy signal a podrzte ho asi na 3 sekundy.

* Priblizne po 3 sekundach sa brana zacne pohybo-
vat v rezime "Prevadzka riadena obsluhou". Brana
sa bude pohybovat tak dlho, ako dlho zostane
zapnuté tlacidlo riadiace radiovy signal. Hned, ako
tlacidlo uvolnite, brana sa zastavi.

A Ak su bezpe€nostné zariadenia vyradené z
¢innosti, je potrebné ihned vykonat opravu
systému automatického ovladania.

2 Vlozte klu¢ a odomknite zamok v smere

4 Manualne posunite kridlo

Vymena batérii dialkového ovladaca: Ked Vas
dialkovy otvarac po urcitej dobe spravne nefunguje
alebo nefunguje vébec, pri€ina je zrejme v batérii -
batérie su vybité (zalezi od spdsobu pouzivania,
normalne by mali batérie vydrzat niekolko mesiacov
az rok a viac). V takom pripade spozorujete, Ze kon-
trolka, ktora potvrdzuje prenos radiového signalu
svieti slabo, nesvieti vobec alebo svieti iba kratko.
Pred tym, ako privolate montazneho technika, poku-
ste sa batériu zamenit za batériu rovnakého typu.
Batérie obsahuju latky znecistujuce prostredie, preto
ju nelikvidujte spolu s ostatnym odpadom, ale znicte
ju spdsobom, ktory je v sulade s miestnymi nariade-
niami.

Ste spokojni? Ak si Zzelate doma nainstalovat dalsi
systém automatického ovladania, kontaktujte
povodného montazneho technika a vyberte si zaria-
denie spolo¢nosti Nice. Ziskate tak sluzby
odbornikov, najpokrokovejSie zariadenie na trhu,
Spi¢kové vykony a maximalnu kompatibilitu systému.
Sme presvedCeni, Ze budete s naSim novym systé-
mom spokojni. V pripade dalSich su€asnych alebo
buducich poziadaviek, sa obratte na kvalifikovaného
montazneho technika.
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