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1 BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

1.1 VSEOBECNE UPOZORNENIA

POZOR! Délezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte
vSetky pokyny, pretoze nespravna instalacia moze
sposobit’ vazne Skody.

POZOR! Délezité bezpecnostné pokyny. Je délezité
dodrziavat’ tieto pokyny na zaistenie bezpecénosti
osoOb. Tieto pokyny starostlivo uschovajte.

Podla najnovsej europskej legislativy musi byt’
automatizované zariadenie skonstruované v sulade
s harmonizovanymi pravidlami Specifikovanymi v
smernici o strojovych zariadeniach, ktoré umoznuju
vyhlasenie predpokladanej zhody automatizacie. V
dosledku toho vSetky ¢innosti spojené s pripojenim
vyrobku k elektrickej sieti, jeho uvedenim do
prevadzky a udrzbou musi vykonavat’ vyluéne
kvalifikovany a odborny technik.

Aby sa zabranilo vzniku nebezpecného rizika, za
ktorym by stalo nahodné obnovenie tepelného
istiCa, nesmie byt tento isti¢ napajany externe
ovladanym zariadenim, ako je Casovac, alebo
pripojeny k zdroju, ktory je pravidelne zapinany
alebo vypinany.

POZOR! Dodrziavajte nasledujlice varovania:

- Pred zacatim inStalacie si precitajte ,, Technické
Specifikacie produktu®, najma to, ¢i je tento produkt
vhodny na automatizaciu vasho dielu. Ak to nie je
vhodné, NEPOKRACUJTE v instal4cii.

- Vyrobok nemozno pouzit, kym nebude uvedeny do
prevadzky podla pokynov v kapitole , Testovanie a
uvedenie do prevadzky".

- Pred pokraovanim v instalacii produktu skontrolujte, Ci
su vSetky materialy v dobrom funkénom stave a vhodné
na zamyslané pouzitie.

- Vyrobok nie je ureny na pouzitie pre osoby (vratane
deti) so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo
dusevnymi schopnostami ani pre osoby, ktoré nemaju
dostatocné skusenosti alebo znalosti o vyrobku.

- Deti sa so spotrebiCom nesmu hrat’.

- Nedovolte detom hrat’ sa s ovladacimi zariadeniami
produktu.

- Dialkové ovladace uchovavajte mimo dosahu deti.

- Napajacia siet systému musi obsahovat odpojovacie
zariadenie (nedodava sa) s medzerou na otvaranie
kontaktov, ktora umozriuje UpIné odpojenie za
podmienok predpokladanych v kategorii prepatia ll.

- Pocas procesu instalacie zaobchadzajte s vyrobkom
opatrne, aby ste zabranili rozdrveniu, narazom, padom
alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu.
Neumiestiujte vyrobok do blizkosti zdrojov tepla ani ho
nevystavujte otvorenému ohriu. VSetky tieto ¢innosti
md&zu poskodit produkt a spdsobit’ jeho poruchu alebo
viest k nebezpecnym situaciam. Ak k tomu dojde,
okamzite preruste proces instalacie a kontaktujte
technicku asisten¢nu sluzbu.



1.2

Vyrobca odmieta akukolvek zodpovednost za Skody na
majetku, predmetoch alebo osobach v dosledku
nedodrzania pokynov na montaz. V takom pripade sa
zaruka za materialne vady neuplatni.

Hladina akustického tlaku emisie A je nizSia ako 70 dB
A).

%istenie a udrzbu vyhradenu pre pouZivatela nesmu
vykonavat deti bez dozoru.

Pred zasahom do systému (udrzba, Cistenie), vzdy
odpojte vyrobok od siete a od vSetkych batérii.
Pravidelne kontrolujte systém, najma kable, pruziny a
podpery, aby ste zistili nerovnovahu a znamky
opotrebovania alebo poskodenia. Nepouzivajte
vyrobok, ak ho treba opravit alebo upravit, pretoze
chybna instalacia alebo nespravne vyvazenie
automatizacie mézu viest k zraneniu.

Obalové materialy produktu musia byt zlikvidované v
sulade s miestnymi predpismi.

Pri manévrovani pomocou ovladacich prvkov dbajte o
to, aby v bezprostrednom okoli zavory neboli Zziadne
osoby.

Pri obsluhe brany davajte pozor na automatizovany
mechanizmus a udrzujte vSetkych okoloiducich v
bezpecnej vzdialenosti, kym sa pohyb nedokonci.
Nepouzivajte vyrobok, ak niekto pracuje v blizkosti;
pred vykonanim takychto prac odpojte napjanie.

INSTALACNE UPOZORNENIA

Pred namontovanim motora skontrolujte, €i su vSetky
mechanické komponenty v dobrom prevadzkovom
stave a spravne vyvazené a Ci je mozné s automatikou
spravne manévrovat.

Dbaijte o to, aby boli ovladacie prvky umiestnené
daleko od pohyblivych Casti, ale stale priamo na
dohlad. Pokial sa nepouziva kfu€ovy spina¢, musia byt
ovladacie prvky instalované najmenej 1,5 m nad zemou
a musia byt chranené pred neziaducim pristupom.

Ak je pohyb otvarania riadeny systémom detekcie
poziaru, skontrolujte, €i su vSetky okna vacsie ako 200
mm zatvorené pomocou ovladacich prvkov.

Pocas manévrov zabrante akejkolvek forme uviaznutia
medzi pohyblivymi a pevnymi Castami a zabrante im.
Trvalo pripevnite §titok tykajuci sa manualneho
manévru v blizkosti jeho ovladacieho prvku.

Po namontovani hnacieho motora sa uistite, &i
mechanizmus, ochranny systém a vSetky manualne
manévre funguju spravne.

2 POPIS PRODUKTU A UCELOVE POUZITIE

WIDE su elektromechanické cestné zavorové mechanizmy pre
obytné, verejné a priemyselné pouzitie, ktoré riadia otvaranie a
zatvaranie prijazdovej cesty.

Tieto zavory su vybavené elektromechanickou prevodovkou s
24 V motorom.

Riadiaca jednotka je nakonfigurovana na pripojenie k
zariadeniam patriacim k Opera System Nice.

Zavory funguju na elektrinu a v pripade vypadku elektriny

je mozné rameno odblokovat manualne a presunut ho rucne.
Alternativne je mozné pouzit zaloznu batériu (model PS324 -
volitefné prislusenstvo), ktora zaruc€uje, ze urcité manévre je
mozné vykonat' uz v prvych hodinach vypadku napajania.
Zavory mézu byt vybavené réznymi ramenami, samostatne
alebo v paroch, aby dosiahli pozadovanu dizku.

Podla tabulky 1 su k dispozicii rézne volitefné doplnky.

Tabulka 1
Skrinka WIDE S WIDE M | WIDE L
Rameno 3m 4 m 4m 5m 3+3m |[3+4 m
Guma ano ano ano ano ano ano
Svetla ano ano ano ano ano ano
e il ano ano ano - - -
ramena
Kibova mechanika - - ano - - -
Hlinikovy kryt |1 kus |- 2 kusy |2kusy 2 kusy |-
Podpora ramena | - = 1kus |1kus |1kus |-

Délezité poznamky k pouzitiu prirucky:

- v tejto prirucke sa vyraz ,dopravna zavora“ vztahuje na tieto
tri vyrobky ,WIDE S*, ,WIDE M* a ,WIDE L*

- prisluSenstvo uvedené v prirucke je volitelné

POZOR! Akékol'vek iné pouzitie vyrobku, nez na ktoré je
uréené popisané, nie je povolené!



2.1 ZOZNAM ZAKLADNYCH CASTI
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A Podpora ramena

B Skrinka pre prevodovy motor

C Krytie

D Riadiaca jednotka

E Rameno

F

Zamykaci / odomykaci kla¢

3 INSTALACIA

3.1 KONTROLY PRED INSTALACIOU

InStalaciu musi vykonat’ kvalifikovany personal v sulade
s platnou legislativou, normami a predpismi a s pokynmi
uvedenymi v tejto prirucke.

Pred pokraCovanim v instalacii produktu je potrebné:
skontrolovat fyzicky stav dodavky

skontrolujte, i su vSetky materialy v dobrom prevadzkovom
stave a €i s vhodné na zamyslané pouzitie

skontrolujte, i je mozné dodrzat prevadzkové limity uvedené
v odseku ,Limity pouZitia produktu*

skontrolujte, &i je miesto inStalacie kompatibilné s celkovou
svetlou vySkou produktu (pozri ,,Obrazok 3)

- skontrolujte, i je povrch vybrany na inStalaciu zavory pevny a
mdze zabezpecit stabilné ukotvenie

- uistite sa, Ze oblast inStalacie nie je zaplaven3; ak je to
potrebné, produkt musi byt primerane nainstalovany nad
uroviiou terénu

- skontrolujte, Ci priestor okolo zavory umoznuje fahké a
bezpecné vykonavanie ru¢nych manévrov

- skontrolujte, & pozdiz drahy ramena nie st Ziadne prekazky,
ktoré by mohli branit v otvaracich a zatvaracich manévroch

- skontrolujte, i je kazdé inStalované zariadenie v polohe
chranenej proti riziku nahodného narazu

- skontrolujte, ¢i s montazne polohy réznych zariadeni
chranené proti narazom a €i su montazne povrchy dostatocne
pevné

- zabrarite ponoreniu akychkolvek Casti automatizacie do vody
alebo inych tekutin

- chrante produkt pred zdrojmi tepla a otvorenym ohriom ¢i
kyselinami, solnymi roztokmi alebo vybuSnou atmosférou -
mobzu poskodit’ produkt a spdsobit’ poruchy alebo nebezpecné
situacie

- pripojte riadiacu jednotku k vedeniu elektrického pradu
vybavenému bezpecnostnym uzemnovacim systémom

3.2 LIMITY PRODUKTU
Pred pokraCovanim v instalacii produktu je potrebné:

- skontrolovat, €i su vSetky hodnoty uvedené v kapitole
»lechnické Specifikacie“ kompatibilné s ucelom
- skontrolujte, ¢i je odhadovana trvanlivost’ (pozri odsek
» Trvanlivost produktu®) kompatibilna s predpokladanym
pouzitim
- skontrolujte, €i je mozné plne dodrzat vSetky obmedzenia,
podmienky a varovania uvedené v tejto prirucke
3.2.1 Zivotnost produktu
Zivotnost produktu je jeho priemerna ekonomicka Zivotnost a
je silne ovplyvnena indexom zataze: inymi slovami suhrnom
vSetkych faktorov, ktoré prispievaju k opotrebovaniu produktu.
Ak chcete odhadnut zivotnost svojho automatizovaného
zariadenia, postupujte takto:

a8 sCitajte hodnoty poloziek v ,tabulke 2 vzhladom na podmienky
systému
2. v grafe na ,obrazku 2“ sledujte podla nadobudnutého Cisla zvislu

Ciaru, kym nepretne krivku; od vzniknutého prieseniku sledujte
vodorovnu priamku, az kym nepretne os ,poctu pracovnych cyklov® -
ziskana hodnota je odhadovana Zivotnost' vasho produktu

Hodnoty Zivotnosti zobrazené v grafe je mozné ziskat, iba ak sa
striktne dodrziava plan udrzby - pozri kapitolu ,UDRZBA
VYROBKU". Trvanlivost sa odhaduje na zaklade konstrukénych
vypoctov a vysledkov skuSok vykonanych na prototypoch. Ide
teda o odhad, ktory preto neposkytuje ziadnu vyslovnu zaruku
skuto€nej zivotnosti produktu.

Priklad vypoétu Zivotnosti: WIDE M so sklopnou oporou,
klbovou mechanikou

V ,tabulke 2 su uvedeneé indexy zataze pre tento typ inStalacie:
15 % (,sklopna podpora®), 15 % (,klbova mechanika®).

Tieto ukazovatele sa musia scitat, aby sa ziskal celkovy index
zataze, ktory je v tomto pripade 30 %. Pri vypocitanej hodnote
(30 %) identifikujte pozdlz vodorovnej osi grafu (,index
zavaznosti“) hodnotu zodpovedajucu poctu ,cyklov manévru®,
ktoré méze produkt vykonat pocas celej svojej Zivotnosti =
zhruba 200 000 cyklov.



Tabulka2 | 3.3 IDENTIFIKACIA VYROBKU A CELKOVE ROZMERY

Index zat'aze Celkové rozmery a §titok (A), ktory umoziuje identifikaciu
WIDE S WIDE M WIDE L produktu, su uvedené na obrazku 3.
Kibova mechanika / 15% / - ~
P_rl'tomnost’ prachu a 10% 10% 10% e
piesku WIDE S
Slané prostredie 10% 10% 10% 286 mm
Hlinikovy kryt 5% 5% 5% 4
Opierka ramena / 15% 15% ’ . = - |\
Okolita teplota nad 5% 5% 5% @ Q W << )
40 ° C alebo pod 0° C A
:
. v , o
Manéverpreruseny 105 1o%  |15% °| 8
Nastavenie rychlosti
(potenciometer FL) nad 50 % 10% 10% 15%
Nastavenie sily
(potenciometer I) nad 50% 5% 10% 10% I
178 mm | | | 280 mm
fe ™ T T T
- 500.000 314 mm WIDE M
(8]
o) § I
X 400.000 e :rezr 5 .
N i B N
3 300.000 . I
E N = A
S 200.000 £ €9
£ ™ -
~
100.000 =~ S
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Index zataze (%) 205 mm! ! 320 mm|
o J
WIDE L

338 mm

®

1030 mm

205 mm . | 420mm




3.4 PRIJEM VYROBKU

VSetky komponenty obsiahnuté v baleni produktu su zobrazené a uvedené nizSie.
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Dopravna zavora s integrovanou riadiacou jednotkou
2 krabicky s fotobunkou

Kovoveé suciastky (skrutky, podlozky atd'.)

4 Kkotviace skrutky

Klace na ruéné uzamknutie a odomknutie ramena

Pevna koncovka ramena; 2 vlozky pre narazovu gumovu listu

Drziak ramena s krytom
Zakladova doska
Konektor ramena (k dispozicii iba pre WIDE L)




3.5 PREDINSTALACNE PRACE

Obrazok zobrazuje priklad automatizovaného systému skonstruovaného pomocou komponentov Nice.
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Fotobunky

Fotobunky na stipoch

Skrinka s prevodovkou a ramenom
Klacovy spinac

Varovné svetlo (majak)

moow>»

Tabulka 3

TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV

Cislo Vlastnosti kabla

Kabel pre napéjanie prevodového pohonu
1 1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]
Kabel pre majak [poznamka 4]
2 1 kabel 2 x 0,5 mm2
Maximalna dizka 30 m
Kabel pre klu¢ovy spinac
3 2 kable 2 x 0,25 mm2 [poznamka 3]
Maximalna diZzka 30 m
Kabel pre fotobunky
4 1 kabel 2 x 0,25 mm2 (TX)
1 kabel 4 x 0,25 mm2 (RX)
Maximalna diZzka 30 m [pozndmka 2]
Kabel pre vstup OPEN
1 kabel 2 x 0,25 mm2
Maximalna diZzka 30 m
Kabel pre vstup CLOSE
2 x0.25 mm?
Maximalna dizka 30 m
Kéabel pre anténu
1 x tieneny kabel typu RG58
Maximalna dizka 15 m; odporu¢ané <5 m
Vystup pre kontrolku zdv. zavory [poznamka 4]
1 kabel 2 x 0,5 mm2
Maximalna dizka 30 m

Dalsie kable

Kabel pre vys. osvetlenie zavory [poznamka 4]

VyS$Sie uvedené komponenty su rozmiestnené podla typického
a Standardného usporiadania. S prihladnutim k obrazku 5
stanovte priblizné miesta, kde bude nainstalovany kazdy jeden
komponent systému.

Poz. 1 Ak je napajaci kabel dlhSi ako 30 m, musi sa pouzit
kabel s vacésim prierezom (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti
automatizacie sa musi inStalovat bezpeclnostny
uzemnovaci systém.

Poz. 2 Ak je kabel dlhsi ako 30 m (maximalne do 40 m),
je potrebné pouzit kabel s va¢sim prierezom (2 x 1
mm?2).

Poz. 3 Tieto dva kable je mozné nahradit jednym 4 x 0,5 mm2
Poz. 4 Pred vytvorenim pripojenia skontrolujte, i je vystup
naprogramovany na zaklade pripojovaného
zariadenia (pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®)

Pouzité kable musia zodpovedat’ typu
prostredia v mieste instalacie.

Pri kladeni potrubi pre vedenie elektrickych
kablov nezabudnite, ze akékol'vek usadeniny
vody v spojovacich skrinkach mézu spdsobit’
kondenzaciu vo vnutri riadiacej jednotky, ¢o
potom méze poskodit’ elektronické obvody.

Pred pokracovanim v instalacii si podla
pokynov v obrazku 5 a v kapitole

» TECHNICKE SPECIFIKACIE" pripravte
potrebné elektrické kable.



3.6 NASTAVENIE ZDVIHACIEHO MECHANIZMU

Zavora je po vyrobe nastavena nasledujucim spésobom:
— vyvazovacia pruzina je pripevnena vpravo, ukotvena cez
otvory, ktoré nie su definitivne

—rameno zavory sa uzatvara vlavo

Pre premiestnenie pruziny postupujte takto:

1. Odstrante horny kryt (A) skrine zavory

2. Zadny panel najskoér vysunte smerom hore a potom von

~ \g

- J

3. Uvolnite pnutie vyvazovacej pruziny (WIDE M a WIDE L)
povolenim matky

4. Odstrante Srob (C), ktory drzi pruzinu na vyvazovacej doske
e ™

- J

5. odstrante pruzinu z otvoru v spodnej Casti skrine
6. ak ide o pozadovany smer zatvarania, vyvazovacia pruzina
musi byt umiestnena tak, ako je to znazornené na obrazku 9
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7.V pripade, ze chcete zavoru nastavit tak, aby zatvaranie
ramena prebiehalo vpravo od skrine:
- odblokujte prevodovy motor (viac v kapitole “Ruéné
odblokovanie a zablokovanie pohonu”) a otocte
vyvazovacou pakou o 90°

4 )

@ WIDE S

- J

- na riadiacej jednotke odstrante kryt, aby ste ziskali pristup
- otocte 0 180° konektor pohonu MOTOR (D) vratane
konektoru koncovych spinacov LIMIT SWITCH (E)
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- vyvazovaciu pruzinu umiestnite tak, ako je znazornené
na obrazku 12
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8. Pruzinu pripevnite o spodnu ¢ast skrine
9. Oko pruziny pripevnite k vyvazovacej doske a $réb dotiahnite
na doraz (viac obrazok 13)

4 )
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10. Namontujte kryty prevodového motora
11. Ak ste pohon predtym odblokovali, teraz ho zabklokujte




3.7 INSTALACIA PREVODOVEHO POHONU

Nespravna instalacia méze spdsobit’ vazne fyzické
zranenie osobe pracujucej na systéme alebo jej buducim
pouzivatelom.

Pred montazou automatizacie zrealizujte predbezné
kontroly, ktoré su popisané v kapitolach "Kontroly pred
zahajenim instaldcie™ a "Obmedzenie pre pouZitie
vyrobku".

Ak je k dispozicii montazna patka:
1. odstrante horny kryt (A) skrine zavory
2. zadny kryt vysurite smerom hore a potom smerom von

4 N
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3. skrifiu zavory postavte na podklad a vyznacte miesta, kde
ukotvite oci (obrazok 15)

4 N

Skrifiu zavory presurite na iné miesto a na vyznacenych
miestach vyvftajte otvory

Do otvorov umiestnite 4 expanzivne kotvy (nie su v baleni)
Skrifiu upevnite prostrednictvom vhodnych matiek a
podloziek (nie su v baleni)

oo
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Ak je k dispozicii montazna patka:
1. spravte zakladovu jamu, kde umiestnite zakladovu dosku.

Poznamka: Kotviaci povrch musi byt rovny a hladky. Ak je vyrobeny z
beténu, musi mat minimalnu hribku 15 cm a zaroven musi
byt spevneny Zeleznym armovanim. Betdon musi mat objem
nad 0,2 m3 (hrubka 0,25 m zodpoveda 0,8 m2, to znamena
rovna Stvorcova zakladfa, ktorej kazda strana ma velkost
priblizne 0,9 m). Dosku je mozné ukotvit do beténu pomocou
4 expanzivnych Srobov so zavitom M12, ktoré vydrzia
namahanie v tahu najmenej 400 kg. Ak je kotviaci povrch
vyrobeny z iného materidlu, je potrebné overit jeho
konzistenciu vratane toho, ¢&i S$tyri kotviace body vydrzia
zatazenie priblizne 1 000 kg. V ramci montaze siahnite po
Sréboch M12.

2. pripravte drazky pre vedenie elektrickych kablov

3. k zakladovej doske pripevnite Styri kotviace haky (A),
pricom na kazdy z nich nadrobujete matku aj podlozku
(sucast balenia) z hornej aj dolnej strany dosky (obr. 17)

‘W Spodnu matku treba dotiahnut’ az na doraz!
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4. nalejte beton a predtym, ako zacne tuhnut, viozte
zakladovu dosku tak, aby bola v rovine s povrchom,
rovnobezna s ramenom zavory a dokonale vodorovna

5. pockajte, kym betéon Uplne stuhne, €o zvycajne trva dva
tyzdne

6. odstrante Styri horné matky a podlozky z kotviacich
skrutiek na hornej strane zakladovej dosky

7. otvorte skrifiu zavory (viac na obrazku 6)

8. skrifiu umiestnite na svoje miesto a zaistite ju prisluSnymi
maticami a podlozkami, ktoré ste predtym odstranili
(obrazok 16)

3.8 INSTALACIA RAMENA ZAVORY

Montaz ramena prebieha nasledovne:

1. do otvorov na vystupnom hriadeli pohonu zasurite dva Capy (A)

4 )
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2. drziak (B) umiestnite na hriadel' a nasmerujte hu do polohy
zvislého ramena
3. drziak treba poriadne zaistit Srobmi aj podlozkami

e )
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Pri ramenach pozostavajucich z dvoch kusov musi byt’
kratSi kus pripevneny ku skrini!

4. nasadte kryt drziaku (C) a nasledne ho zaistite Srobmi (balenie)

4 )

20

5. iba pre WIDE L: zasurite hlinikovy konektor (D) na koniec
najkratSieho ramena a zaistite ho pomocou dodanej skrutky

4 N
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6. iba pre ramena z dvoch kusov: univerzalny kib (E) pripojte k
volnym koncom oboch ramien tak, aby boli otvory spravne
zarovnané; vysrobuijte tri $roby kibu, aby sa dal zaistit vo vnutri
ramien

~
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7. zlahka naolejujte hlinikovu drazku, a to na oboch stranach
8. do pritomnych drazok zasurite (po celej dizke) protinarazové
gumove listy (F), priCom tie treba prekladat’ spojovacimi klbmi

4 )

- J

9. nasadte kryt ramena (H) a zaistite ho pomocou dvoch skrutiek
10. nasadte a spojte obidva gumenné ochranné kryty (1)

(= N

12

11. skompletizované rameno zasurite do drziaku (J) ramena
12. do otvorov vlozte 4 Sréby a poriadne ich zasrébujte

4 )
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Po namontovani ramena a gumovej protinarazovej listy
je potrebné pred dalSim postupom namontovat’ na
rameno dalSie prisluSsenstvo. Samotnu instalaciu
najdete v prislusnych navodoch na pouzitie.

3.9 NASTAVENIE KONCOVYCH SPiINACOV

Pre nastavenie koncovych spinacov postupujte nasledovne:
1. odomknite prevodovy motor pomocou prislusného kluca
(pozri kapitolu ,,Ru¢né odomknutie a uzamknutie prevodového
motora*)

2. ruéne posurte rameno tak, aby dokongilo Uplny manéver
otvarania a zatvarania

3. prostrednictvom $rébov mechanickych dorazov (A - B)
nastavte spravnu polohu ramena (horizontalne aj vertikalne)

7 )
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4. po dokonCeni nastavenia poriadne dotiahnite matky




3.10 VYVAZENIE RAMENA ZAVORY

Vyvazovanie sa pouziva na najdenie najlepSej rovnovahy medzi
celkovou hmotnostou ramena, vratane namontovaného
prislusenstva, a protichodnou silou vyvazovacej pruziny. Pri
overovani napnutia pruziny postupujte podfa pokynov
uvedenych niZSie.

Pre model WIDE S (obrazok 27)

1. odomknite prevodovy motor pomocou prislusného kluca
(kapitola ,Rucné odomknutie a uzamknutie prevodového
motora")

2. rameno ru¢ne posurite asi do polovice (45 °) a nechajte ho
nehybne stat

3. ak ma rameno tendenciu stupat, zmensite tah pruziny
(pouzite otvor, ktory je blizSie k strane, na ktorej sa zavora
zatvara) - v opacnom pripade ho zvacsite (pouzite otvor, ktory
je dalej od strany, na ktorej sa zavora zatvara)

4 )
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4. zopakujte predchadzajuci krok, a to tak, ze rameno umiestnite
pod uhlom 20 ° a potom 70 °. Ak rameno zostava vo svojej
polohe nehybné, znamena to, zZe je spravne vyvazene; je
povolena len mierna nerovnovaha, rameno sa nikdy nesmie
vyrazne pohnut

5. uzamknite prevodovy pohon

Pre model WIDE M, WIDE L (obrazok 28)

1. odomknite prevodovy motor prislusnym klu¢om (pozri kapitolu
~Rucné odomknutie a zablokovanie prevodového motora*)

2. rameno ru¢ne posurite asi do polovice (45 °) a nechajte ho
nehybne stat

3. ak rameno nezostane na svojom mieste, povolte maticu (A)
na pruzine

4. ak ma rameno tendenciu stupat, zmensite tah pruziny
otacanim excentru v proti smere rucickovych hodiniek - v
opacnom pripade ho otacajte v smere hodiniek (vacsi tah)

4 )
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5. zopakujte predchadzajuci krok, a to tak, ze rameno umiestnite
pod uhlom 20 ° a potom 70 °. Ak rameno zostava vo svoje;j
polohe nehybné, znamena to, Ze je spravne vyvazeng; je
povolena len mierna nerovnovaha, rameno sa nikdy nesmie
vyrazne pohnut

6. dotiahnite matku (A) na pruzine

7. uzamknite prevodovy motor

3.11 MANUALNE ODBLOKOVANIE A
ZABLOKOVANIE PREVODOVEHO POHONU
Prevodovy motor je vybaveny mechanickym odblokovanim,
ktoré umoznuje ru¢né otvaranie a zatvaranie zavory.

Tieto manualne Cinnosti by sa mali vykonavat iba v pripade
vypadku napajania, poruch alebo pocas fazy instalacie.

13



Odomknutie zariadenia:
1. presunte kryt zamku
2. vlozte klu¢ (A) a oto€ne dolava alebo doprava

-

29)

-

3. v tomto okamihu mozno manualne hybat ramenom zavory

Uzamknutie zariadenia

1. otoCte klu€om (A) do pbvodnej polohy
2. odstrante kfu¢

3. presunte kryt zamku

14

4 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Vsetky elektrické pripojenia musia byt vykonané pri
odpojenom systéme od elektrickej siete a pri odpojenej
zaloznej batérii (ak je pritomna).

Pripojenie smie vykonavat’ iba kvalifikovany personal!

Postup elektrického pripojenia:

1. uvolnite a odstrante skrinku riadiacej jednotky z jej polohy
2. otvorte skrinku
- ™

|
NSk
I

- J

3. na mieste, ktoré je uréené pre priechod kablov, vyvftajte diery
4. pripojte elektrické kable dovnutra skrine zavory, zacnite dole
a postupujte smerom hore k riadiacej jednotke

5. napajaci kabel pretiahnite cez priechodku, pripojte ho ku 3-
kontaktnej svorke s poistkou

6. pritiahnite pritomné Sroby, aby ste tak zaistili priechodku

- J

7. Pripojte zostavajuce kable podla schémy zapojenia na
obrazkoch 32 a 33. Pre vacsie pohodlie su termindly odnimatelné

Pred zatvorenim krytu naprogramujte systém (pozri
kapitolu ,,PROGRAMOVANIE").



4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 Schéma zapojenia
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C Pripojenie v rezime “Photo Test’. Mikrospina¢ 12 ma polohu ON
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4.2.2 Popis pripojeni

Tabulka 4
Svorky Funkcia Popis
3-4 Light Vystup pre pripojenie majaku; ked je manéver v prevadzke, blikajuci cyklus je 0,5 s
ZAPNUTY a 0,5 s VYPNUTY
5 Services 24V DC vystup (-30 % + 50 %) pre napajanie pomocnych zariadeni, max. 200 mA
6-8 CL Sprevadzajuce svetlo: zapne sa na zaciatku operacie, zhasne 60 sekdnd po jej ukonéeni

Indikator otvorenej zavory: je VYPNUTY, ked je zavora zatvorena, a ZAPNUTY, ked
6-9 oGl sa zavora zastavi v akejkolvek inej polohe; pomaly blika po€as otvarania a rychlo
pocas zatvarania

Normalne zatvoreny (NZ) vstup pre zariadenia, ktoré riadia blokovanie alebo

b Stop okamzité zastavenie prebiehajiceho manévru
6-11 Ph Normalne zatvoreny (NZ) vstup pre bezpecnostné zariadenia, ktoré aktivuju spatny
oto . . N . .
pohyb alebo zastavenie, ak zasiahnu poc€as zatvaracieho manévru
6-12 Photo 2 Normalne zatvoreny (NZ) vstup_pre bezpveénostr)é zgriadenia,, ktoré aktivuju spatny
pohyb alebo zastavenie, ak zasiahnu pocas otvaracieho manévru
6-13 Step-by-Step Krok za !('rokom: Normélne otvoreqy (NO) vstup pre 'riadiac'e, zariaden'i,a, ktorych’ z&sah 3
zabezpedi otvorenie alebo zatvorenie zavory v poradi Otvorit - Zastavit - Zatvorit - Zastavit
6-14 Open Norma’lpe otvoreny (NO)_vstqp pre riadiacg zariacjenia, ktor}'/ch zésa'h zabezpqéi
otvorenie alebo zatvorenie zavory v poradi Otvorit - Zastavit' - Otvorit' - Zastavit
6-15 Close Norma’lpe otvoreny (NO)_vstgp pre riadiacg zariadgnia, ktory'ch zasah .zabezpeé!
otvorenie alebo zatvorenie zavory v poradi Zatvorit - Zastavit - Zatvorit - Zastavit’
7 24V | Photo test / Stand-by 24V DC vystup (—30 % + 50%) pre napajanie pomocnych zariadeni, max. 200

mA / Photo test / Stand-by
Anténny vstup radiového prijimaca, anténa méze byt zabudovana do majaku alebo
namontovana externe

AERIAL Antenna

POZOR! Ak sa NZ (normalne zatvorené) kontaktné vstupy nepouzivaji, musia sa prepojit' na svorku 6 alebo 7!
POZOR! NO (normalne otvorené) kontaktné vstupy musia zostat’ volné, ak sa prave nepouzivaju!

POZOR! Kontakty zariadeni pripojenych k riadiacej jednotke musia byt mechanické a bez napatia; nie su
povolené ziadne spojenia so zariadeniami, ktorych kontakty su definované ako ,,otvorena zbernica*“ PNP alebo
NPN!

Poznamka 1 Aby bolo Standardné pripojenie efektivne, prepnite mikrospinac¢ 12 do polohy OFF.

Poznamka 2 "Foto test" aktivujete prepnutim mikrospinac¢a 12 do polohy ON. Konfiguracia vytvorena pomocou Oview musi byt
nastavena na ,Foto test “(vyrobné nastavenie).

Poznamka 3 Pre aktivaciu "Stand-by" rezimu prepnite mikrospina¢ 12 do polohy ON. Konfiguracia vytvorena pomocou Oview
musi byt nastavena na ,Stand-by*.

Ihned po zapojeni produktu by sa malo vykonat niekolko

5 ZAVERECNE KONTROLY A STARTOVANIE QEESUREREGIZGENIG
1. skontrolujte, ¢i LED dioda OK zacne blikat' v pravidelnych

intervaloch (asi 1 bliknutie za 1 sekundu)

2. skontrolujte, ¢i LED diédy tykajuce sa NZ vstupov su

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA ZAPNUTE (v8etky bezpeénostné zariadenia su aktivne) a LED
diody tykajuce sa NO vstupov st VYPNUTE (nie je k dispozicii
Ziadna kontrola).

Pripojenie napajacieho zdroja méze vykonavat’ iba
kvalifikovany a skuseny personal, ktory spliia potrebné
poziadavky a je v uplnom sulade s platnymi zakonmi,

predpismi alebo normami Ak vySSie uvedené podmienky nie su splnené, okamzite vypnite

napajanie riadiacej jednotky a starostlivo skontrolujte elektrické

Pripojte riadiacu jednotku k elektrickému vedeniu vybavenému spojenia.

bezpecnostnym uzemnovacim systémom. Nainstalujte isti¢ s
medzerou v kontaktoch, ktora zaisti uplné odpojenie
v podmienkach prepatia kategdrie Ill, alebo namontujte systém
zastréky a zasuvky.

Dal$ie uzitodné informacie o hladani a diagnostike portch st
uvedené v kapitole ,RieSenie problémov*.
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5.2 NACITANIE POZiCli MECHANICKYCH DORAZOV
Je potrebné zrealizovat' naCitanie pozicii mechanickych dorazov,
a to pri Uplnom otvoreni aj zavreti.

Skontrolujte zhodu medzi smerom manévru a LED diéodami
koncového spina¢a FCC aj FCA:

1. odomknite prevodovy motor pomocou prislusného kfuca
(pozri odsek ,Ruc¢né odomknutie a uzamknutie prevodového
motora*)

2. premiestnite rameno do polohy maximalneho zatvorenia a
skontrolujte, ¢ LED diéda FCC nesvieti a didda FCA svieti
3. premiestnite rameno do polohy maximalneho otvorenia a
skontrolujte, ¢i LED diéda FCA nesvieti a dioda FCC svieti
2. premiestnite rameno do pozicie 45° a ru¢ne zablokujte
bariérovy mechanizmus

Ak sa tak nestane, je potrebné:

5. vypn¥S$ automatiz8ciu (odpojte ele. napajanie)

6. otocCit' 0 180° konektor koncového spinaca na riadiacej
jednotke (LIMIT SWITCH)

7. zapnite automatizaciu (pripojte ele. napajanie)

4 )

54

Fuse F8A

LIMIT SWITCH
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Aby bolo mozné ¢o najefektivnejSie vyuzit funkciu spomalenia,
je potrebné, aby sa koncovy spina¢ (A) aktivoval asi pri 20°
pred dosiahnutim mechanického dorazu; ak je to potrebné,
nastavte vacky (B) tak, aby ste nastavili pozadovany bod.

e )
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5.3 KONTROLA POHYBU RAMENA

Po dokonceni fazy nastavenia koncového spinaca sa odporuca
vykonat niekolko manévrov, aby sa overilo, Ci sa bariérovy
mechanizmus spravne pohybuje.

POSTUP:

1. uvedte vSetky mikrospinace do polohy OFF (vypnuté), aby ste
udrzali chod automatizacie

2. po nastaveni ramena na 45° dajte kratky riadiaci impulz
jednému zo zariadeni pripojenych k vstupu OTVORIT (OP -
obrazok 32, 33) a skontrolujte, ¢i sa rameno otvara

Ak sa tak nestane, musite:

3. vypnut automatizaciu (odpojte ele. napajanie)

4. otocte o 180 ° konektor motora (MOTOR) na riadiacej
jednotke

5. zapnite automatizaciu (pripojte ele. napajanie)

6. niekolkokrat otvorte a zatvorte dvere, aby ste sa uistili, Zze
nedochadza k chybam v zostaveni, nastaveniach alebo k inym

chybam
~ N
E Fuse F8A 60
50

LIMIT SWITCH
o o o
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6 TESTOVANIE A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto su najdblezitejSie fazy stavby automatizacie, pretoze
zaistuju maximalnu bezpec€nost’ systému. Test mozno pouzit' aj
na pravidelné overovanie zariadeni tvoriacich automatizaciu.

POZOR! Testovanie a wuvedenie do prevadzky
automatizacie musi vykonavat’ skuseny a kvalifikovany
personal, ktory je zodpovedny za skusky na overenie
prijatych rieSeni rizik a za zabezpecCenie splnenia
vSetkych zakonnych ustanoveni, noriem a predpisov,
najma vsSetkych poziadaviek normy EN 12445, ktora
definuje skisobné metdédy na kontrolu automatickych
bran.

Pridavné zariadenia musia prejst’ osobitnym testovanim, pokial
ide o ich funkcie a spravnu interakciu s riadiacou jednotkou.
Precitajte si navody na pouzitie jednotlivych zariadeni.

6.1 TESTOVANIE

Spustenie testu:

1. skontroluijte, i boli prisne dodrzané vSetky pokyny uvedené v
kapitole ,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A
BEZPECNOSTNE OPATRENIA®

2. skontrolujte spravne vyvazenie ramena zavory (pozri odsek
.Vyvazenie ramena")

3. skontrolujte funk&nost ru¢ného odblokovania (pozri odsek
~Rucné odblokovanie a uzamknutie prevodového motora®)

4. pomocou ovladacich zariadeni (vysielac, ovladacie tlacidlo
atd.) otestujte fazy otvarania, zatvarania a zastavenia ramena,
pricom sa uistite, ze pohyb zodpoveda Specifikaciam. Malo by
sa vykonat niekolko testov na vyhodnotenie pohybu a na
kontrolu pripadnych chyb montaze alebo nastavenia, respektive
konkrétnych bodov trenia

5. overte spravnu €innost vSetkych pritomnych bezpe€nostnych
zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd.): ak niektoré z nich
zareaguje, pritomna LED dioda ,,OK* na riadiacej jednotke vyda
2 rychlejSie bliknutia na potvrdenie rozpoznania

6. spravne fungovanie fotobuniek overte nasledujucim
spbsobom:

- podla toho, ¢i je nainstalovany jeden alebo dva pary
fotobuniek, je potrebny jeden alebo dva testovacie objekty z
pevného materialu (napr. drevené bloky) s rozmermi

70x30x20 cm

- kazdy hranol musi mat tri strany z reflexného materialu (napr.
zrkadlovy alebo leskly biely nater) a tri strany z matného
materialu (napr. matna Cierna farba)

- na testovanie fotobuniek umiestnenych 50 cm nad zemou
musi byt testovaci objekt polozeny na zemi, pri testovani
fotobuniek umiestnenych 1 m nad zemou ho treba umiestnit do
vySky 50 cm nad zemou

- ak je skuska vykonana na dvojici fotobuniek, musi byt
testovacie teleso umiestnené priamo pod stredom ramena
zavory tak, aby strany s dizkou 20 cm smerovali k fotobunkam a
pohyboval sa po celej dizke ramena

[—

-
- ak je test vykonany na dvoch paroch fotobuniek, musi sa najskor
vykonat test jednotlivo pre kazdy par fotobuniek pomocou jedného
testovacieho objektu a potom sa musi opakovat pomocou dvoch
testovacich objektov; kazdy z nich musi byt umiestneny bo¢ne vo
vztahu k stredu ramena vo vzdialenosti 15 cm a potom sa musi
pohybovat po celej dizke ramena

-

58

- J
- pocas tychto skuSok musi byt testovaci objekt videny
pritomnymi fotobunkami v akejkolvek polohe, ktora lezi po celej
dizke ramena

7. skontrolujte, €i medzi fotobunkami a inymi zariadeniami nie su
Ziadne interferencie:

- siahnite po testovacom telese (valec s priemierom 5 cm a
dizkou 30 cm), prostrednictvom ktorého prerusite opticky 14&
medzi pripojenymi fotobunkami. Najskor pri fotobunke TX,
potom pri fotobunke RX a nakoniec v strede medzi nimi (obr. 39)

4 N

D
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- skontrolujte, Ci zariadenie reaguje prepnutim z aktivneho do
alarmového stavu a naopak

- skontrolujte, €i sa v riadiacej jednotke spusti pozadovana
¢innost (napr. obratenie pohybu poc€as zatvaracieho manévru)

8. kontrola poistky proti nebezpecenstvu zdvihania: u
automatov so zvislym pohybom je potrebné overit’, ¢i
nehrozi nebezpecenstvo zdvihania!

Tato skuska sa mdze vykonat nasledujucim spésobom:

- zaveste 20 kg bremeno (napr. vrece s pieskom) do polovice
dizky ramena

- poslite prikaz na otvorenie a skontrolujte, ¢i po¢as manévru
rameno nepresahuje 50 cm nad svojou zatvorenou polohou
- ak rameno presahuje tuto vySku, musi sa znizit' sila motora
(pozri kapitolu ,PROGRAMOVANIE®)

9. ak sa dalo zabranit potencialne nebezpecnym situaciam v
dosledku pohybu ramena obmedzenim sily narazu, musi sa tato
sila zmerat podla normy EN 12445. Ak sa pri znizovani sily
narazu pouziva regulacia ,sily motora“, je potrebné vyskusat
rézne Upravy nastavenia, aby sa naslo take, ktoré poskytuje
najlepsie vysledky

10. kontrola efektivity odblokovacieho systému:

- rameno zavory dajte do zatvorenej polohy a ru¢ne ho
odomknite (pozri kapitolu ,Ru¢né odomknutie a uzamknutie
prevodového motora®)

- skontrolujte, ¢i k tomu dochéadza hladko

- overte, ¢i manualna sila na pohyb ramena pocas fazy
otvarania nepresahuje 200 N (zhruba 20 kg)

- sila sa meria kolmo na rameno vo vzdialenosti 1 m od osi
otaCania

11. overenie systému odpojenia napajania:

- uvedie sa do Cinnosti odpojovacie zariadenie a odpoji sa
vSetky dostupné zalozné batérie

- skontrolujte, Ci su vSetky LED diody na riadiacej jednotke
VYPNUTE a ¢i je rameno pri odoslani prikazu zastavené

- skontrolujte U€innost uzamykacieho systému, aby ste zabranili
neumyselnému alebo neopravnenému pripojeniu

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky je mozné vykonat az po
uspesnom ukonceni vSetkych testovacich faz.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky sa uistite, ze
vlastnik je riadne informovany o vSetkych zvySkovych
rizikach.

Branu nie je mozné uviest’ do prevadzky €iasto¢ne alebo
za doé¢asnych podmienok.

Uvedenie automatizacie do prevadzky:

1. vytvorte technicki dokumentaciu zavory, ktora musi
obsahovat nasledujuce dokumenty: celkovy vykres
automatizacie, schéma zapojenia, hodnotenie rizik a prijaté
prislusné rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vSetky
pouzité zariadenia a vyhlasenie o zhode od inStalatéra
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2. na skrifiu zavory umiestnite jednoduchy navod, ako postupovat
pri odblokovani pohonu a ru¢énom ovladani automatizacie

4 N
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\_ /
3. na skrifiu zavory umiestnite Stitok s nasledujucimi udajmi: typ
automatizacie, meno a adresa vyrobcu (zodpovedny za
uvedenie do prevadzky), sériové Cislo, rok vyroby a znacka CE
4. zostavte vyhlasenie o zhode automatizacie a odovzdajte ho
vlastnikovi automatizacie

5. zostavte pouzivatelsky manual automatizacie a odovzdajte ho
vlastnikovi automatizacie

6. zostavte a poskytnite vlastnikovi ,Casovy plan adrzby*
automatizacie s pokynmi na udrzbu

VysSie spominanu dokumentaciu poskytuje spolo¢nost’
NICE, a to prostrednictvom vlastného technického servisu.



7 PROGRAMOVANIE

Riadiaca jednotka mézZe byt naprogramovana prostrednictvom
regulacie potencionmetrov (A-E) a mikrospinacov (F).
NizSie najdete ich vyrobné nastavenia.

A B C D E

SLLL | LEELLLEET R ety

Speed Force LowS. LowF.

®

1€
150
140

1830
126

- Palise +

1

SWITCH

Kompletny zoznam parametrov a prislu$né volitel/né hodnoty
najdete v kapitolach , Programovanie riadiacej jednotky“ a
»,Nastavovanie potencionmetrov*.

NASTAVOVANIE POTENCIONMETROV

7.1 NASTAVOVANIE POTENCIONMETROV

Riadiaca jednotka ma pat potencionmetrov (pozri ,obrazok 41%),
ktoré su popisané v nasledujucej tabulke.

Aby bolo nastavenie potencionmetra efektivne, mali by
byt mikrospinace 13 a 14 pred nastavenim prepnuté do
polohy ,,OFF*“ (Vypnuté) a po dokonceni by mali byt
prepnuté spat’ do polohy ,,ON*.

Na posudenie efektu regulacie potencionmetra je vhodné nechat’
bariérovy mechanizmus vykonat’ otvaracie a zatvaracie manévre.

Tuto operaciu vykonaijte ru¢ne (podrzte spustené):

1. mikrospinace 13 a 14 (A) nastavte do polohy “OFF”

2. ak robite tento postup prvykrat, nastavte vSetky
potencionmetre do polovice

3. pdsobenim na zariadenia pripojené k vstupom krok za
krokom, otvaranie a zatvaranie nechajte bariérovy
mechanizmus vykonat niekolko otvaracich a zatvaracich
manévrov: skontrolujte, ¢i sa pohyb ramena zacina fazou
zrychlenia, po ktorej nasleduje konstantna rychlost, a ze zaCne
fazu spomalenia 20° pred mechanickym zastavenim

4. uvolnenim ovladacieho tlacidla okamzite zastavite
manévrovanie: ak sa ako ovladaci prvok pouzije vstup SbS
(Step-by-step), prvym pohybom po zastaveni bude otvaraci
manéver

5. potencionmetre nastavte tak, aby fungovanie
automatizovaného systému prebiehalo podla predstav

6. mikrospinace 13 a 14 (A) vratte do polohy “ON”

Tabulka 5

Potencionmeter Popis

d aA N

Nastavuje ¢as medzi koncom otvaracieho manévru a zaciatkom nasledujuceho zatvaracieho manévru. Plati, iba ak

AT Pause je riadiaca jednotka naprogramovana v automatickom prevadzkovom rezime (,tabulka 6“).
B |Speed Nastavuje maximalnu rychlost ramena od zaciatku pohybu po spomalovaciu vacku.
Rychlost musi byt nastavena tak, aby pri beznej prevadzke nevznikali trhavé pohyby; pohyb musi byt plynuly.
Cc | For Nastavuje prah intervencie detektora prekazok od zaciatku pohybu po spomalenu vacku.
oree Ak narazite na prekazku, manéver je uplne obrateny. Po tretom za sebou iducom z&sahu déjde ku kratkemu zvratu.
D | Low Speed Nastavuje rychlost spomalovacej vacky az do konca jazdy.

Musi byt nastaveny tak, aby pri beznej prevadzke nevytvaral trhavé pohyby; pohyb musi byt plynuly.

E |Low Force

Nastavuje prah intervencie detektora prekazok od spomalovacej vacky az po koniec jazdy.

V pripade prekazky bez nacditanych poldh, alebo v rdmci ,zény bez spatného chodu“, manéver sa okamzite zastavi.
Ak boli polohy nacitané a rameno zavory sa ocitlo mimo ,nereverznej zény“, nastane zmena pohybu ramena.

Po tretom za sebou iducom zasahu déjde ku kratkemu zvratu pohybu ramena zavory.
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7.2 NACITANIE VSTUPU ALT A POZICII
MECHANICKYCH DORAZOV

Nasledujuci postup opisuje nacitanie prislusenstva pripojeného

k vstupu ALT a nacitanie pozicii mechanického zastavenia. Na

konci tohto postupu je riadiaca jednotka schopna detekovat

prekazky, aj ked je bariérovy mechanizmus medzi

spomalovacou vackou a mechanickym koncovym spinacom.

Pocas postupu sa ulozZia nasledujuce informacie:

- konfiguracia vstupu "ALT" (NC, NO, 8k2, 4k1) s predvolenym
NC

- otvaracie a zatvaracie polohy

- vypocCet zény bez reverzu

- zobrazenie polohy na Oview

Zaciatok procedury:

1. rameno umiestnite do polovice

2. mikrospinace 13 a 14 nastavte do polohy OFF

3. tlacidlo PROG podrzte 3 sekundy stlacené; riadiaca jednotka
ziska vstupny stav "ALT" a spusti postup hladania polohy, ktory
pozostava z:

- Uplny zatvaraci manéver

- uplny otvaraci manéver

- Uplny zatvaraci manéver

4. opakujte krok 2, ak su spomalovacie vacky posunuté

5. potencionmetre na detekciu rychlosti a prekazok je mozné
upravit ich testovanim pomocou fubovolného ovladania pohybu
6. ked je programovanie dokon&ené, prepnite mikrospinace 13
a 14 do polohy ON

7.3 PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Ak bola inStalacia uspeSne dokoncena, riadiaca jednotka ulozi
nastavenia. LED didéda OK zacne raz za sekundu znova blikat
na zeleno.

Riadiaca jednotka ulozi nastavenia, iba ak systém
prepne z instalacie (mikrospinaée 13 a 14 do polohy
OFF) na normalnu prevadzku (mikrospinace 13 a 14 do
polohy ON). Ak sa zmeni iba jeden zo spinacov, riadiaca
jednotka nastavenia neulozi.

Jedno stla¢enie tladidla PROG pocas inStalacie zastavi
manéver.

Ak hPadanie polohy nie je ispesSne dokonéené, pozicie
sa vymazu a vstup ,,ALT“ sa vrati do predvolenej
konfiguracie.

Pocas postupu hladania polohy, vstupy (ALT, SbS,
PHOTO atd’.) funguji normaine.

Ked’ si mikrospinace 13 a 14 v polohe ON, tlac¢idilo PROG
funguje ako prikaz SbS (Step-by-step).

Ak sa potencionmetre alebo niektoré zo spinacov pocas
normalnej prevadzky zmenia, na riadiacej jednotke bude
blikat’ oranzova LED kontrolka raz za sekundu. Manévre
mozu pokracovat’ a pouzije sa predtym ulozena hodnota
potencionmetra.

Nasledujuca tabulka popisuje ¢innost mikrospinacov riadiacej jednotky (pozri tiez ,obrazok 41%).

Tabul'ka 6
Spinace 1-2 | Funkcia Popis
OFF-OFF Manualna - manéver sa vykona iba pri aktivnom ovladani (tlacidlo vysielaca je stlatené)
ON-OFF Poloautomaticka - prikaz vykona uplny manéver otvarania alebo zatvarania [Poznamka 1-3-4]
OFF-ON Automaticka - prik’az \{ykoné, otvaraci n)anéver, potom sa systém pozastavi a nasledne sa automaticky vykona
zatvaraci manéver [Poznamka 2-3-4]
ON-ON Avutomatiqké + - ak riadiaca jednotka po_vypadku napajania zisti, Zze je rameno v otvorenei polphe, automaticky
vzdy zavriet spusti manéver zatvarania, ktorému predchadza 5 sekund predbezného blikania [Poznamka 3-4]
Spinac¢ 3 Funkcia Popis
Kondominium (nie | - aktivacia prikazu SbS (Krok-za-krokom) a otvorenie brany spusti cyklus, ktory nemozno prerusit
ON je k dispozicii v prostrednictvom dalSieho prikazu "Krok-za-krokom", respektive "Otvorit", a to az do jeho ukoncenia
manualnom - ak prebieha zatvaranie, dal$i prikaz "Krok-za-krokom" zastavi zavoru a zmeni jej pohyb
rezime) - .
OFF Deaktivované
Spinac 4 Funkcia Popis
ON cyklus (SbS) OTVORIT - ZATVORIT - OTVORIT - ZATVORIT
OFF Krok-za-krokom OTVORIT - ZASTAVIT - ZATVORIT - ZASTAVIT
Spinac 5 Funkcia Popis
ON - aktivacia prikazu spusti varovné svetlo a po 5 sekundach (2 sekundy v manualnom rezime)
Predbezné blikanie |odstartuje manéver
OFF Deaktivované
Spinac 6 Funkcia Popis
ON Blikanie aj po¢as - var.ovné, svetlg zqstéva gktivne i po€as manévru aj pauzy, pricom indikuje, ze uz ¢oskoro zacne
prebiehat' zatvaraci manéver
OFF pauzy - varovné svetlo zostava aktivne iba poas manévru (otvaranie alebo zatvaranie)
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE

Spina¢ 7 Funkcia Popis
Okamzité - v automatickom rezime zabezpeci otvorenie zavory iba po dobu, ktora je nevyhnutna pre prejazd
ON zatvorenie po automobilov alebo priechod os6b
reakcii Foto (ak je |~ ukoncenie reakcie bezpecnostnych prkov prerusi cyklus a po 5 sekundach sa zavora zacne zatvarat
OFF automaticky rezim) ' wtivovane
Spinac¢ 8 Funkcia Popis
. ., - zasah bezpecnostného zariadenia spbésobi aj preruSenie manévru pocas otvarania
ON Bezpecnostny - ak je nastaveny v poloautomatickom alebo automatickom reZime, otvaraci manéver sa znovu
prvok Foto aj pri spusti, akonahle su bezpeénostné zariadenia vyradené z &innosti
otvarani . N . . . o . . R .
OFF - zasah bezpec€nostného zariadenia spdsobi prerusenie zatvaracieho manévru
gﬂigaée Funkcia Popis
- vystup OGI (svorka 9) predpoklada funkciu indikatora otvorenej brany: vypnuty, ked je zatvoreny,
OFF-OFF 0GlaCL pri zatvarani rychlo blika, pri otvoreni pomaly blikd, pri otvorenom stave neustale svieti
B a - vystup CL (svorka 8) prevezme funkciu sprievodného svetla: zostava neustale zapnuté po celu
dobu manévru a zhasne 1 minutu po dokonéeni
- vystup OGI (svorka 9) prebera funkciu jednosmerného semaforu: v tomto rezime je mozné na
Semafor pre vystup aplikovat zelené svetlo, ktoré indikuje cestu bez prekazok. Zhasnuté svetlo znamena, ze
ON-OFF jednosmernu rameno je zatvorené alebo sa zatvara. Ked svieti, rameno je otvoreny alebo sa otvara.
revadzku a CL
P - vystup CL (svorka 8) prevezme funkciu sprievodného svetla: zostava zapnuty po celt dobu
manévru a zhasne 1 minutu po dokonéeni
- funkcia na riadenie toku vozidiel v dvoch smeroch pomocou riadeného prechodu bariérového
mechanizmu. Pre kazdy smer premavky je mozné nastavit’ inu kontrolu otvarania: SbS (Krok-za-
krokom) pre vstup, SbS 2 (vstup Otvoreny) pre vystup
- na vystupy OGI (svorka 9) a CL (svorka 8) musia byt nainstalované a pripojené dva semafory s
Cervenym a zelenym signalom:
- prikaz SbS aktivuje vystup OGl: pri vchode svieti zelené svetlo, pri vychode zase ¢ervené
. , - prikaz SbS 2 aktivuje vystup CL: pri vychode svieti zelené svetlo, pri vchode zase ervené
OFF-ON Striedavy semafor | zhagnuté svetlo: rameno je zatvorené
Zelené svetlo: rameno je otvorené a cesta je volna
Cervené svetlo: rameno je otvorené a cesta nie je volna
ZIté svetlo (obidve svetla svietia): rameno sa zatvara alebo cesta nie je sledovana
Vystupy OGIl a CL mdzu ovladat malé ziarovky s napatim 24 Vc (spolu maximalne 10 W na vystup).
Ak potrebujete pouZit Ziarovky s vy$Sim prikonom, musite pouzit relé riadené vystupmi na riadiacej
jednotke, ktoré zase riadia semafory (pozri ,obrazok 42%)
Oview Funkcia definovana programom Oview.
ON-ON & ” Predvoleny Cerveny / zeleny semafor:
( ervgny - zelené svetlo svieti, ked je rameno otvorené a nehybné, pre vSetky ostatné polohy nesvieti (svorka 9)
zeleny semafor) - &ervené svetlo svieti, ked je rameno zatvorené a nehybné, pre véetky ostatné polohy nesvieti (svorka 8)
Spinac 11 Funkcia Popis
ON Rychle odbavenie je povolené pri otvarani aj zatvarani s ¢asmi nastavenymi v aplikacii Oview. To je
Rychle odbavenie | uZitocné pre rychlejsie odchody a narazové testy.
OFF Rychle odbavenie nie je aktivované.
Spinac 12 Funkcia Popis
Funkcia definovana programom Oview.
ON Oview Predvoleny test Foto:
(Foto Test) - 24 V vystup (svorka 7) vykonava funkciu fototestu na overenie spravnej €innosti fotobuniek
OFF Pevny vystup 24 V na svorke 7
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PROGRAMOVACIE PARAMETRE
?gj?zée Funkcia Popis
- v tomto rezime je mozné ulozit stav ALT, polohy, konfiguracie vSetkych mikrospinacov a hodnoty
pre potencionmetre Speed, Force, LowS a LowF
OFF-OFF Testovaci rezim - potencionmeter Pause sa neuloZi
- v tomto rezime riadiaca jednotka pouziva hodnoty nacitané z potencionmetra v realnom ¢ase,
tymto spésobom je mozné vykonavat Upravy pomocou ramena v pohybe
i - riadiaca jednotka dokonci prebiehajuci manéver a neumozni dalSie manévre, kym sa nevrati
ON-OFF Nepovolené k platnej konfigurécii
. - riadiaca jednotka dokong€i prebiehajuci manéver a neumozni dalSie manévre, kym sa nevrati
OFF-ON Nepovolené k platnej konfiguracii
ON-ON Programovaci blok | - riadiaca jednotka si paméata a blokuje potencionmetre aj mikrospinace

POZOR! Ak pocas zatvaracieho manévru zasiahne jedno zo zariadeni pripojenych k vstupu FOTO, aktivuje sa
automatické zatvaranie, ktoré sposobi otvorenie, potom pauzu a nasledne zatvorenie.

POZOR! Ak pocas pozastavenia dojde k zasahu jedného zo zariadeni pripojenych k vstupu FOTO, €asova¢ sa vynuluje s
novou hodnotou. Ak jedno zo zariadeni zapojené do vstupu STOP zasiahne, funkcia opatovného zatvarania sa resetuje a

nahradi stavom Stop.

POZOR! Kombinacia prikazu na otvorenie zavory a podrzanie prislusného tlacidla spdsobi, ze po dosiahnuti
maximalneho otvorenia zostane rameno nehybné, kym sa neuvolni ovladacie tla€idlo. Az potom bude mozné uskutocnit’

zatvorenie.

POZOR! Ak bol vydany prikaz na zatvorenie zavory a tlaCidlo zostalo pridrzané, po dosiahnuti maximalneho zatvorenia
zostane rameno nehybné, kym sa neuvolni ovladacie tlacidlo. Az po tom bude mozné uskutocnit’ otvorenie.

e ~
@ CL (8)
OGl (9)
® COMMAND
@ WITH P.P.
WIDE ENTER
[ |
EXIT

COMMAND

@ WITH P.P.2
_ Y,

7.4 MEMORIZACIA VYSIELACOV

Riadiaca jednotka obsahuje radiovy prijima¢ kompatibilny so
vSetkymi vysielaCmi, ktoré poznaju nasledujuce protokoly
radiového kédovania NICE: FLO, FLOR, O-CODE a SMILO.

7.4.1 Postup zapamatania tlacidiel vysielaca

Niektoré postupy umoznuju ukladanie do pamate vysielaca v
Standardnom rezime (alebo Rezim 1), iné zase v
prispdsobenom rezime (alebo Rezim 2).

7.4.1.1 STANDARDNE ukladanie do pamite (Rezim 1:
vSetky tlacidla)

Postupy tohto typu umoziuju simultanne zapamatanie si
vSetkych tlaCidiel na vysielaCi. Systém automaticky priraduje
kazdé jedno tlacidlo k preddefinovanému prikazu podla ,tabulky
7 a tabulky 8.

24

Tabulka 7
1 ALEBO REZIME 2
Vystup prijimaca Prikaz
Vystup ¢islo 1 "Krok-za-krokom"
Vystup cislo 2 "Stop"
Vystup Cislo 3 “Otvorit”
Vystup cCislo 4 “Zatvorit”
Tabulka 8
Cislo |Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom “SbS” (Krok-za-krokom) prikaz
2 Stop “Stop” prikaz
3 Open “Open” prikaz
4 Close “Close” prikaz
5 CL Vystup "vsprievovdné svetlo" sa zapne
spolu s ¢asovacom
6 Radio channel 1 Moze byt spojeny s vystupom
7 Radio channel 2 | Méze byt spojeny s vystupom

7.4.1.2 VLASTNE ukladanie do pamite (Rezim 2: jedno
tlac¢idlo)

Postupy tohto typu umozniuji memorizaciu jedného tlacidla na
ovladaci. Mozné kombinacie su: Krok-za-krokom, STOP,
OTVORENE, ZATVORENE.

InStalacny program rozhodne, ktoré tlacidlo sa priradi k prikazu
na zaklade potrieb automatizacie.

7.4.2 Pocet vysiela€ov, ktoré je mozné ulozit’ do pamate
Prijimac riadiacej jednotky ma 100 pamatovych miest. Miesto si
mbze zapamatat bud jeden vysiela¢ (kombinaciou tlacidiel a
prikazov), alebo jediné tlacidlo s relativnym prikazom.



7.4.3 Postupy zapamatania a vymazania vysiela¢a

Aby bolo mozné vykonat’ postupy A, B, C a D, ktoré
najdete nizSie, musi byt pamat riadiacej jednotky
odomknuta. Ak je pamat’ uzamknuta, vykonajte postup
odblokovania popisany v odseku ,,ZAMKNUTIE A

ODOMKNUTIE PAMATE"
/® N
R
|
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7.4.3.1 POSTUP A - Zapamitanie VSETKYCH tlagidiel a
jeden vysielaé (Rezim STANDARD alebo Rezim 1)
Realizacia postupu:

1. na riadiacej jednotke stlacte a podrzte tlacidlo ,RADIO®, kym
sa nerozsvieti LED diéda ,R"

2. uvolnite tlacidlo ,RADIO"

3. (do 10 sekund) na vysielaci, ktory sa ma ulozit stlacte a
podrzte fubovolné tlacidlo a poc¢kajte, kym LED dioda ,R* vyda 3
dihé bliknutia (= vysiela€ bol ulozeny spravne)

4. uvolnite tlacidlo vysielaca

Po 3 dlhych bliknutiach zostava d’alSich 10 sekind na
zapamatanie dalSieho vysielaca (ak je to potrebné),
poénuc krokom 3.

LED diéda ,,R“ moéze tiez vysielat’ nasledujice signaly: 1
rychle blikanie, ak je vysiela¢ uz ulozeny, 6 bliknuti, ak
nie je radiovy kédovaci systém vysielaca kompatibilny
so systémom prijima€a riadiacej jednotky, alebo 8
bliknuti, ak je pamat’ pIna.

7.4.3.2 POSTUP B - Zapamitanie JEDINEHO TLACIDLA
vysielaéa (VLASTNY rezim alebo Rezim 2)

Realizacia postupu:

1. zvolte prikaz, ktory sa ma sparovat s prislusnym tla¢idlom,
ktoré sa ma ulozit do pamati:

pre Cislo 1 - "Krok-za-krokom" stlacte 1x tlaCidlo "RADIO"

pre Cislo 2 - "STOP" stlacte 2x tlac¢idlo "RADIO"

pre Cislo 3 - "OTVORITj stlacte 3x tlacidlo "RADIO"

pre Cislo 4 - "ZATVORIT" stlacte 4x tlacidlo "RADIO"

2. na riadiacej jednotke stlacte a uvornite tlacidlo

-,RADIO" (poCet opakovani zalezi od toho, o aky prikaz mate
zaujem, vid bod 1.)

3. (do 10 sekund) na vysielaci stlacte a podrzte tlacidlo, ktoré sa
ma ulozit, a poc¢kajte, kym LED diéda ,R* vyda 3 dIhé bliknutia
(= vysiela€ bol ulozeny spravne)

4. uvolnite tlaCidlo vysielaca

TIP! Po 3 dlhych bliknutich zostava d’alSich 10 sekund
na zapamatanie si d’alSieho tlac¢idla (ak je to potrebné),
poénuc krokom 1.

TIP! LED diéda ,,R“ modze tiez vysielat’ nasledujice
signaly: 1 rychle blikanie, ak je vysielaé uz ulozeny, 6
bliknuti, ak nie je radiovy koédovaci systém vysielaca
kompatibilny so systémom prijimaca riadiacej jednotky,
alebo 8 bliknuti, ak pamat’ je plna.

7.4.3.3 POSTUP C - Zapamatanie vysielaca pomocou
iného uz ulozeného vysielaca (zapamatanie d'aleko od
riadiacej jednotky)

Tento postup umoznuje ulozit novy vysiela¢ pomocou druhého
vysielaa uz ulozeného v tej istej riadiacej jednotke. To
umoznuje novému vysielacu pouzivat rovnaké nastavenia ako
vysielac, ktory bol uloZeny. Procedura nezahffia Ziadnu priamu
akciu s tlacidlom ,RADIO® na riadiacej jednotke, vyuziva sa iba
jej dosah.

Ak chcete vykonat’ tento postup:

1. na vysielaci, ktory sa ma ulozit do pamati, stlacte a podrzte tlacidlo, ktoré
sa ma ulozit do pamati

2. na riadiacej jednotke po niekolkych sekundach (zhruba 5) sa rozsvieti
LED diéda ,R"

3. uvolnite tlacidlo vysielaca

4. na vysielaci, ktory je uz v pamati, stlacte a pomaly trikrat uvolnite tlacidlo
v pamati, ktoré chcete kopirovat

5. na vysieladi, ktory sa ma ulozit: stlacte a podrzte stlacené rovnake tlacidlo
v kroku 1 a pockajte, kym LED didoda ,R* vyda 3 dlhé bliknutia (= vysiela€ bol
ulozeny spravne)

6. uvolnite tla¢idlo vysielaca

TIP! LED diéda ,,R“ moéze tiez vysielat' nasledujuce
signaly: 1 rychle blikanie, ak je vysiela¢ uz ulozeny, 6
bliknuti, ak nie je radiovy kédovaci systém vysielaca
kompatibilny so systémom prijimaca riadiacej jednotky,
alebo 8 bliknuti, ak je pamét’ plna.

7.4.3.4 POSTUP D - Vymazanie jedného vysielaca (ak je
ulozeny v Rezime 1) alebo jedného tlac¢idla vysielaca (ak
je ulozeny v Rezime 2)

Ak chcete vykonat’ tento postup:

1. na riadiacej jednotke: stlaéte a podrzte tlagidlo ,RADIO®
2. po zhruba 4 sekundach sa LED diéda ,R" rozsvieti
nepretrzite (nadalej drzte stlacené tlacidlo ,RADIO")

3. na vysieladi, ktory sa ma vymazat, stlacte a podrzte
tlacidlo (*), az kym LED diéda ,R* (na ovladacej jednotke)
nevyda 5 rychlych bliknuti (alebo 1 bliknutie, ak vysiela¢
alebo tlacidlo nie su ulozené)

4. stladéte a uvolnite tlacidlo ,RADIO*

Ak je vysiela€ ulozeny do pamate v Rezime 1, je mozné
stlaCit lubovolné tlaCidlo a riadiaca jednotka vymaze
cely vysielaC. Ak je vysiela¢ ulozeny do pamate v
RezZime 2, je potrebné stlaCit ulozené tlacidlo, aby sa
vymazal. Ak chcete vymazat dalSie tlaCidla ulozené v
Rezime 2, opakujte cely postup pre kazdé tlacidlo, ktoré
chcete vymazat.

"
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7.4.3.5 POSTUP E - Vymazanie VSETKYCH ovlddacov

Ak chcete vykonat tento postup:

1. na riadiacej jednotke: stladte a podrzte tlagidlo ,RADIO®

2. po zhruba 4 sekundach sa LED ,R* rozsvieti nepretrzite
(nadalej drzte stlacené tlacidlo ,RADIO")

3. po zhruba 4 sekundéach zhasne LED ,R" (nadalej drzte
stlacené tlacidlo ,RADIO")

4. ked zacne blikat LED ,R*, napocitajte 2 bliknutia a pripravte sa
na uvolnenie tlaCidla presne pocas nasledujuceho 3. blikania

5. pocas procesu mazania bude LED didéda ,R* rychlo blikat

6. LED ,R" vyda 5 dlhych bliknuti, ktoré signalizuju, Ze vymazanie
bolo dokon¢ené spravne

7.5 ZAMKNUTIE A ODOMKNUTIE PAMATE

POZOR! Tento postup uzamkne pamat a zabrani
vykonaniu postupov A, B, C a D, ktoré su opisané v
odseku ,,Postupy zapamétania a vymazania vysielaca“

/@ R
R
|
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Postup zamykania / odomykania pamate:
1. odpojte riadiacu jednotku od napajacieho zdroja
2. stlacte a podrzte tlacidlo ,RADIO" :
3. znovu zapnite riadiacu jednotku (stlacenim tlacidla ,RADIO")
4. po 5 sekundach LED "R" vyda 2 pomalé blikania
5. uvolnite tladidlo ,RADIO" \
6. (do 5 sekund) opakovanym stlacenim tlacidla ,RADIO*
vyberte jednu z nasledujucich moznosti:
o deaktivacia funkcie blokovania pamate = LED nesvieti
e aktivacia funkcie blokovania pamate = LED svieti
7. 5 sekund po poslednom stlaceni tlacidla LED ,R* vyda 2
pomalé bliknutia, ktoré signalizuju koniec postupu
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7.6 SPECIALNE FUNKCIE

7.6.1 Funkcia ,,Vzdy uviest’ do chodu*

Tuato funkciu je mozné pouzit na obsluhu automatizacie aj
vtedy, ked niektoré z bezpecnostnych zariadeni nepracuju
spravne alebo su nefunkéné. Automatizaciu je mozné riadit’ v
rezime ,Hold-to-run“ nasledujucim spésobom:

1. poslite prikaz na pohyb brany pomocou vysiela¢a alebo
kla€ového spinaca. Ak vSetko funguje spravne, rameno sa bude
pohybovat normalne, inak postupujte podla bodu ¢islo 2

2. do 3 sekund stlacte ovladac znova a podrzte ho

3. zhruba po 2 sekundach rameno zavory dokonci poZzadovany
manéver v rezime ,Hold-to-run“, inymi slovami, bude sa
pohybovat tak dlho, dokial bude prikaz aktivovany

Ak bezpeénostné zariadenia nefunguji, na riadiacej
jednotke niekol'kokrat zablika LED dioda ,,OK“, ktora
signalizuje typ problému. Typ anomalie si mézete overit’
v kapitole ,,Signdly na ovldadacej jednotke*.

7.6.2 Funkcia "Upozornenia na udrzbu"

Tato funkcia varuje pouzivatela, ked automatizacia vyZzaduje
kontrolu udrzby.

Parameter ,Upozornenie na udrzbu“ je mozné upravit pomocou
programatora Oview.

Signal poziadavky na udrzbu je vydavany prostrednictvom
vystrazného svetla alebo indikatora udrzby, v zavislosti od
zvoleného typu programovania.

Vystup OGI a nakonfigurované sprievodné svetlo
poskytuju signaly uvedené v ,tabulke 9“ na zaklade
poétu vykonanych manévrov s ohfadom na nastaveny
limit.

Tabulka 9
OZNAMENIE O UDRZBE PROSTREDNICTVOM SVETLA A

KONTROLKY UDRZBY

Signal indikatora
udrzby

Svieti 2 sekundy na
zadiatku otvaracieho
manévru

Pocet manévrov Signal svetla

Normalne (0,5 s

2. (et
Pod 80 % limitu zapnuté, 0,5 s vypnuté)

Na zaciatku

Medzi 81 % a 100 |\, ayry zostane

Blika po celu dobu

% limitu svietit 2 sekundy manévru
Na zadiatku a na
.. konci manévru
R T A0 zostane svietit 2 Blika vzdy

o/ limi
% limitu sekundy, potom

pokracuje normalne

7.6.3 Overenie poc¢tu dokonéenych manévrov

Pocet dokon&enych manévrov je mozné skontrolovat iba
prostrednictvom programatora Oview.

7.6.4 Reset pocitadla manévrov

Po vykonani udrzby systému je potrebné vynulovat' pocitadlo
kilometrov. Resetovanie je mozné vykonat iba prostrednictvom
programatora Oview.



8 RIESENIE PROBLEMOV

8.1 RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka obsahuje uzito¢né pokyny na odstranenie
akychkolvek nespravnych funkcii alebo chyb, ktoré sa mézu
vyskytnut’ poc€as inStalacie alebo v pripade poruchy.

RIESENIE PROBLEMOV

Tabulka 10

Problém

Odporucané kontroly

Radiovy vysiela¢ neriadi branu a
LED na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i su batérie vysielaca vybité, a pripadne ich vymerite.

Radiovy vysiela¢ neriadi branu, ale
LED na vysiela€i sa rozsvieti

Skontrolujte, Ci je vysiela spravne ulozeny v radiovom prijimaci.

Ziadny manéver nie je prikazany

Skontrolujte, ¢i je prevodovy motor napajany zo siete.
Skontrolujte, ¢i nie su prepalené poistky F1 a F2; ak su, identifikujte pri¢inu poruchy a potom
vymente poistky za iné, ktoré maju rovnaky pradovy vykon a rovnaké charakteristiky.

Nezacne sa manéver a
vystrazné svetlo nesvieti

Skontrolujte, &i je riadenie skuto€ne prijaté. Ak riadenie dosiahne vstup "Krok-za-krokom",
musi sa rozsvietit zodpovedajuca LED diéda ,SbS*; ak sa namiesto toho pouzije radiovy
vysiela¢, musi LED diéda ,OK* dvakrat rychlo zablikat.

Manéver sa spusti, ale ihned’ za
nim nasleduje spatny chod

Zvolena sila mbéze byt pre tento typ ramena zavory prili§ nizka. Skontrolujte, ¢i je
rameno spravne vyvazeng, a ak je to potrebné, zvolte vyssiu silu.

Manéver sa vykonava pri nizkej
rychlosti

Manéver sa nespusti z jedného z koncovych spinacov alebo sa riadiaca jednotka nenaudi
koncovy spinac.
Skontrolujte elektrické pripojenie koncového spinaca.

Manéver sa vykonava v opaénom
smere

Skontrolujte, i je pripojeny prevodovy motor (pozri odsek ,Kontrola pohybu ramena®).
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8.2 SIGNALY NA RIADIACEJ JEDNOTKE
LED diédy v blizkosti svoriek riadiacej jednotky vydavaju
Specialne signaly na indikaciu normalnej prevadzky a

akychkolvek anomalii.

Nasledujuca tabulka popisuje priciny a rieSenia pre kazdy typ

signalu.
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Tabulka 11

LED diédy na svorke riadiacej jednotky

Status Vyznam Mozné rieSenie
OK LED diéda
Skontrolujte pritomnost’ napajania; skontrolujte, ¢i nie su prepalené
VYPNUTE Anomalia poistky; ak je to potrebné, identifikujte pri¢inu poruchy a potom vymerite
poistky za iné, ktoré maju rovnaké technické parametre.
Existuje vazna anomalia; skuste vypnut riadiacu jednotku na niekolko
ZAPNUTE Vazna anomalia sekund; ak stav pretrvava, znamena to, Ze doslo k poruche a musi sa

vymenit doska elektronického obvodu.

1 zablesk za sekundu

VSetko normalne

Normalna prevadzka riadiacej jednotky.

2 rychle zablesky
1-sekundova pauza
2 rychle zablesky

Zasah fotobunky

Na =zacCiatku manévru blokuje pohyb jedna alebo viac
fotobuniek; skontrolujte, Ci nie suU nejaké prekazky. Pocas
manévru je to normalne, ak sa v ceste nachadza prekézka.

3 rychle zablesky
1-sekundova pauza
3 rychle zablesky

Prekazka pozdiz cesty medzi jednym
koncovym spinaom a druhym

Pocas pohybu brany narazili motory na vacsi odpor.
Skontrolujte pri¢inu a pripadne zvyste silu motora.

4 rychle zablesky
1-sekundova pauza
4 rychle zablesky

Intervencia vstupu ALT (STOP)

Na zaciatku manévru alebo po¢as samotného pohybu
zasiahol vstup ALT (STOP). Identifikujte pricinu.

5 rychlych zableskov
1-sekundova pauza
5 rychlych zableskov

Manéver sa nespusti alebo zastavi z
dévodu hardvérového problému vo faze
ovladania motora

Pockajte najmenej 30 sekund, potom skuste dat prikaz a v
pripade potreby odpojte zdroj napajania. Ak stav pretrvava,
moéze dojst k vaznej poruche a je potrebné vymenit elektronicku
dosku.

6 rychlych zableskov
1-sekundova pauza
6 rychlych zableskov

Bola prekro¢ena medzna prevadzkova
teplota

Pockajte niekolko minut, kym teplota neklesne pod maximalnu
hranicu.

STOP LED diéda

Intervencia jedného zo zariadeni

VYPNUTE pripojenych k vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.
ZAPNUTE VSetko normalne Vstup STOP je aktivny.
PH LED diéda
- Intervencia jedného zo zariadeni . . o
VYPNUTE pripojenych k vstupu FOTO Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu FOTO.
ZAPNUTE V8etko normalne Vstup FOTO je aktivny.
PH2 LED diéda
- Intervencia jedného zo zariadeni . . e
VYPNUTE pripojenych k vstupu PHOTO?2 Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu PHOTO2.
ZAPNUTE VSetko normalne Vstup FOTO2 je aktivny.
SbS LED diéda
VYPNUTE VSetko normalne Vstup Step-by-Step je neaktivny.
ZAPNUTE Intervencia vstupu krok za krokom Je normalne, ak je jedno zo zariadeni, ktoré su pripojené k

vstupu Step-by-Step, aktivne.
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LED di6édy na svorke riadiacej jednotky

Status Vyznam Mozné rieSenie

OP LED diéda

VYPNUTE V8etko normalne Vstup OTVORIT nie je aktivny.

ZAPNUTE Intervencia vstupu OTVORIT Jo norméine, sk I Jedno 2o zariaden! pripojenych k
CL LED diéda

VYPNUTE V&etko normalne Vsetup ZATVORIT nie je aktivny.

ZAPNUTE Intervencia vstupu ZATVORIT %eA_rllsr(r)nFagll_rT\_eéka:k/LeeJ:edno zo zariadeni pripojenych k vstupu
FCA LED diéda

VYPNUTE Intervencia koncového spinaca Rameno je v otvorenej polohe.

ZAPNUTE Ziadny zasah koncového spinada Rameno je v inej ako otvaracej polohe.

FCC LED diéda

VYPNUTE Intervencia koncového spinaca Rameno je v zatvorenej polohe.

ZAPNUTE Ziadny zasah koncového spinada Rameno je v inej ako zatvaracej polohe.

9 DALSIE INFORMACIE

9.1 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA SM
Riadiaca jednotka ma slot pre montaz radiovych prijimacov s
konektorom SM (volitelné prisluSenstvo) patriacich do skupin
SMXI, OXI atd., pomocou ktorych je mozné dialkovo ovladat
riadiacu jednotku prostrednictvom vysielacov, ktoré zasahuju do
vstupov jednotky.

Pred insStalaciou prijimac¢a odpojte napajanie riadiacej
jednotky.

InStalacia prijimaca (,obrazok 47%):

1. zasunte prijimac (A) do prislusného otvoru (B) na
elektronickej doske riadiacej jednotky

4 )

- J

Asociacia medzi vystupom radiového prijimaca a riadenim
motora je uvedena v ,tabulke 12*

Dalsie informacie najdete v osobitnej
prijimacu.

prirucke k

Tabulka 12
ALEBO 2
Vystup prijimaca Prikaz
Vystup €. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup €. 2 "ZASTAVIT"
Vystup €. 3 “OTVORIT”
Vystup é&. 4 “ZATVORIT”
Vystup €. 5 Sprievodné svetlo
Vystup €. 6 Radio kanal 1
Vystup €. 7 Radio kanal 2

9.2 PRIPOJENIE A INSTALACIA ZALOZNEJ BATERIE

Elektrické pripojenie akumulatora k riadiacej jednotke
sa musi vykonat az po dokonéeni vsSetkych
inStalaénych a programovacich krokov, pretoze
akumulator reprezentuje nudzovy zdroj energie.

Pred inStalaciou zaloZznej batérie odpojte napajanie
riadiacej jednotky.

InStalacia a pripojenie batérie:

1. uvolnite skrinku riadiacej jednotky z jej polohy

2. otvorte krabicu

3. uvolnite zapadku (A) a zdvihnite ¢ast (B), vdaka ¢omu
nadobudnete pristup k priestoru pre batériu

4 )

48]
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4. vlozte batériu (C)
5. zatvorte diel (B) a prichytte ho s pomocou zapadky (A)

4 )

49

NS J
6. pripojte batériu k uréenému terminalu
4 N

D

N J
7. zatvorte skrinku riadiacej jednotky a vratte ju na miesto

9.3 PRIPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Programovacie zariadenie Oview je mozné pripojit’ k riadiacej
jednotke.

Zariadenie umozniuje rychle programovanie funkcii,
nastavovanie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej
jednotky, vykonavanie diagnostiky na zistenie akychkolvek
poruch a vykonavanie beznej udrzby.

Oview umozriuje pracu s riadiacou jednotkou na maximalnu
vzdialenost priblizne 100 m. Ak je niekolko riadiacich jednotiek
navzajom prepojenych v sieti ,BusT4“, pripojenim Oview k
jednej z tychto jednotiek je mozné na displeji zobrazit’ vSetky
riadiace jednotky zapojené do siete (az do maximalného poctu
16 jednotiek).

Zariadenie je mozné ponechat pripojené k riadiacej jednotke aj

pocas normalnej prevadzky automatizacie, aby pouzivatel
mohol posielat’ prikazy pomocou konkrétnej ponuky.

POZOR! Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
odpojit’ riadiacu jednotku od napajacieho zdroja.
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Instalacia rozhrania:

1. odstrante horny kryt (A) skrinky zavory
2. vysurite zadny panel najskér hore a potom smerom von

4 )

NN

- J

3. umiestnite rozhranie (B) do prislusného slotu (C) na
elektronickej doske riadiacej jednotky
4. zasunte kabel (D) do prislusnej zasuvky (E) na rozhrani

4 )

V tomto Stadiu mdze byt riadiaca jednotka opat napajana.

DalSie informacie ziskate v osobitnych priru¢kach
pripojenych zariadeni.



9.4 ZAPOJENIE SVETIEL RAMENA

Realizacia instalacie:
1. rameno dajte do zvislej polohy
2. povolte 4 skrutky, ktoré upevnuju kryt ramena (A)

-

53

-

J

3. doCasne demontujte rameno
4. zasunte kablovu priechodku cez Specialne nakonfigurovany
otvor (B)

-

~

5. Vedte kabel svetiel (C) cez gumeny chrani¢ proti narazu
a ak je to potrebné, pouzite sondu na ulah&enie operacie

-

6. v pripade potreby skratte kabel prerezanim iba v jednom z
bodov oznacenych prislusnou znackou. Po prerezani kabla je
potrebné posunut krytku odrezaného konca, aby sa uzavrel
novy koniec

7. vodiaci kabel zasurite najskor cez otvor na podpere ramena,
potom cez otvor v skrini

Ponechajte kusok kabla vo vnutri podpery ramena, aby
sa s nim dalo otacat’ bez toho, aby ste pozdiz kabla
sposobili akékol'vek napatie.

4 )

- \ J

8. pripojte kabel osvetlenia k svorkam 3 a 4 na riadiacej jednotke

POZOR! Vystup ma poly: ak sa svetla nezapnu podrla
nastaveni, kable musia byt pripojené k svorke obratené.
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9. umiestnite a zaistite konektor vo vnutri slotu zavory (obr. 58)
4 N

S

- J

10. nasadte rameno a zaistite ho krytom, pricom dotiahnite 4
skrutky a davajte pozor na pritomny kabel

4 )

D

[

- J

9.4.1 Fotobunky

Jednu z fotobuniek mdzete nainstalovat dovnutra bariérového
mechanizmu do vyhradeného priestoru.

InStalaciu vykonate takto:

1. s pomocou plochého Srobovaku vytiahnite telo fotobunky (A)
z krabice, davajte si pozor na pripadné poskodenie
komponentov

2. otvorte montaznu krabicu pre fotobunky (B), pricom ta je
sucastou balenia (vid obr. 60)
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3. telo fotobunky vlozte do zadnej strany krabice

4. v gumovom tesneni (C) vytvorte otvor pre kable

5. pretiahnite kabel fotobunky cez gumové tesnenie (obr. 61)
6. kabel pripojte k telu fotobunky (obr. 32 a 33)

4 N

- J

7. krabicu uzatvorte krytom a gumové tesnenie dajte na miesto
8. v utrobach skrine zacvaknite krabicu o ¢oc¢ku (D), ¢o
dosiahnete prostrednictvom pohybu zhore smerom dole (obr. 62)

" )

- J

POZOR! Dalsie informacie najdete v navode na pouzitie
fotobuniek.



10 UDRZBA PRODUKTU

Automatizacia musi byt podrobena pravidelnej udrzbe, aby sa
udrzala jej konstantna uroven bezpec€nosti a zarucila dihodoba
prevadzka; za tymto uCelom ma WIDE pocitadlo manévrov a
systém varovania udrzby; vid kapitolu "Upozornenie na udrzbu®.

Udrzba sa musi vykonavat striktne v stlade s
bezpe€énostnymi ustanoveniami uvedenymi v tejto prirucke
a v sulade s platnymi zakonmi a predpismi.

Pri udrzbe prevodového motora:

1. intervaly Udrzby naplanujte maximalne na 6 mesiacov alebo
po maximalne 20 000 manévroch od predchadzajiceho zasahu
udrzby

2. odpojte vSetky napajacie zdroje vratane vSetkych zaloznych
batérii

3. skontrolujte, ¢i nedoslo k poskodeniu materialov tvoriacich
automatizaciu, s osobitnym dérazom na erdziu alebo oxidaciu
konStruk¢nych Casti; vymerite vSetky diely, ktoré nie su v sulade so
Standardom

4. skontrolujte stav opotrebovania pohyblivych Casti: pastorok,
ozubena ty¢ a vSetky komponenty kridla brany; vymerite vSetky
opotrebované diely

5. znovu pripojte napajacie zdroje a vykonajte vSetky testy a
kontroly popisané v odseku , Testovanie®

11 LIKVIDACIA PRODUKTU

POZOR! Tento vyrobok je neoddelitefnou sucastou
automatizacie, preto sa musi spolu s nou zlikvidovat'.

Rovnako ako v pripade inStalacie, vyrobok moze po ukoncéeni
jeho zivotnosti demontovat iba kvalifikovany personal.

Tento vyrobok sa sklada z réznych druhov materialov. Niektoré
z tychto materialov je mozné recyklovat; ostatné musia byt
zlikvidované.

Niektoré casti produktu mézu obsahovat’ znedistujice
alebo nebezpeéné Ilatky. Ak nebudu tieto latky
zlikvidované spravne, mézu mat’ Skodlivy vplyv na
Zivotné prostredie a 'udské zdravie.

Ako naznacuje uvedeny symbol, tento
vyrobok sa nesmie likvidovat’ spolu s
domovym odpadom. Odpad separujte
na zneSkodnenie a recyklaciu podla
metod stanovenych miestnymi
predpismi alebo pri kiipe nového
produktu vrat'te vyrobok predajcovi.

POZOR! Pokial' tento produkt nebude zlikvidovany v
sulade so zakonom, mézu byt miestnymi predpismi
ulozené vysoké pokuty.
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12 TECHNICKE SPECIFIKACIE

Vsetky technické Specifikacie uvedené v tejto ¢asti sa vzt'ahuju na okolitu teplotu 20 °C (£ 5 °C). Spoloénost’ Nice
S.p.A. si vyhradzuje pravo vykonat’ upravy produktu kedykolvek, ked’ to povazuje za potrebné, bez zmeny jeho

funkcii a zamyslaného pouzitia.

Tabulka 13

TECHNICKE SPECIFIKACIE

Popis

Technicka Specifikacia

WIDES - WIDESI

‘ WIDEM - WIDEMI - WIDEMS ‘ WIDEL - WIDELI - WIDELS

Typ produktu

Cestna zavora pre domace pouZitie vratane elektronickej riadiacej jednotky

Zdroj

220-230V~ 50/60Hz

Maximalna spotreba energie (W) 300 300 360
Maximalny odber pradu (A) 1 1,1 1,2
Odber v pohotovostnom rezime 8 mA - 24 V=

Minimalna doba otvorenia (s) 4 3,5 5
Menovity kratiaci moment (Nm) 100 140 200
(pri menovitom kritiacom momente) | 100 300 200

Vystup pre napajanie pomocnych zar.

24 \/= maximalny prdd 200 mA (napéatie sa méze pohybovat medzi 16 a 33 Vdc)

Nudzové napajanie

S volitelnym prislusenstvom PS324

Vystup pre fototest

24 V= maximalny prad 100 mA (napéatie sa mbze pohybovat medzi 16 a 33 Vc), pripajajte

vyhradne fotobunky Nice

Vystup pre majak

pre signalizacné svetlo ML24 alebo ML24T (maximalny vykon Ziarovky = 25 W)

Vystup pre sprievodné svetlo

Pre svetlo 24 V (max. 10 W)

Vystup OGI pre signalizacnu kontrolku (max. 10 W)

Vstup ALT Konfiguracia vstupu ,ALT* (NC, NO, 8k2, 4k1) s predvolene nastavenym kontaktom
Vstup Krok-za-krokom Pre normalne otvorené kontakty

Vstup OPEN Pre normalne otvorené kontakty

Vstup ZATVORIT Pre normalne otvorené kontakty

Radiovy konektor

SM konektor pre prijimace SMXI, SMXIS, OXI a OXIT

Vstup pre anténu

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Nastavitel'né funkcie

s pomocou potencionmetrov (vid "Nastavenie potencionmetrov") a mikrospinacov (vid

"Programovanie riadiacej jednotky")

Pouzitie vo vysoko kyslom, slanom alebo
potencialne vybusnom prostredi

Nie

Prevadzkova teplota

-20°C + 565 °C

Stupen ochrany

P54

Rozmery a hmotnost’

280x178x1000h mm,; 40 kg 320x205x1000h mm; 46 kg

420x205x1030h mm; 54 kg




TECHNICKE SPECIFIKACIE

Popis

Tabul'ka 14

Technicka Specifikacia

WIDES/V1 - WIDESI/V1 ‘WIDEMN1 - WIDEMI/V1 ‘WIDEL/V1 - WIDELI/V1

Typ produktu

Cestna zavora pre obytné, verejné a priemyselné pouzitie

Zdroj 120V~ 50/60Hz

Maximalna spotreba energie (W) 300 300 360
Maximalny odber pradu (A) 2 2,2 2,4
Odber v pohotovostnom rezime 8 mMA - 24 V=

Minimalna doba otvorenia (s) 4 3,5 5
Menovity kratiaci moment (Nm) 100 140 200
T e e

Vystup pre napajanie pomocnych zar.

24 V= maximalny prud 200 mA (napéatie sa mbéze pohybovat medzi 16 a 33 Vdc)

Nudzové napajanie

S volitelnym prislusenstvom PS324

Fotovoltaicky zdroj energie

Nie

Vystup pre fototest

24 V== maximalny prud 100 mA (napéatie sa mbze pohybovat medzi 16 a 33 Vdc), pripajajte
vyhradne fotobunky Nice

Vystup pre majak

pre signalizacné svetlo ML24 alebo ML24T (maximalny vykon Ziarovky = 25 W)

Vystup pre sprievodné svetlo

Pre svetlo 24 V (max. 10 W)

Vystup OGI pre signalizaénu kontrolku (max. 10 W)

Vstup ALT Konfiguracia vstupu ,ALT* (NC, NO, 8k2, 4k1) s predvolene nastavenym kontaktom
Vstup Krok-za-krokom Pre normalne otvorené kontakty

Vstup OPEN Pre normalne otvorené kontakty

Vstup ZATVORIT Pre normalne otvorené kontakty

Radiovy konektor

SM konektor pre prijimace SMXI, SMXIS, OXI a OXIT

Vstup pre anténu

50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Nastavitel'né funkcie

s pomocou potencionmetrov (vid "Nastavenie potencionmetrov") a mikrospinacov (vid
"Programovanie riadiacej jednotky")

Pouzitie vo vysoko kyslom, slanom alebo

potencialne vybusnom prostredi Nie
Prevadzkova teplota -20°C + 565 °C
Stupen ochrany P54

Rozmery a hmotnost’

280x178x1000h mm; 40 kg ‘320X205X1000h mm; 46 kg ‘420x205x1 030h mm; 54 kg
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12 ZHODA KVALITY

Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zabudovani ,,Ciasto€ne skompletizovaného strojového zariadenia“

Poznamka - Obsah tohto vyhlasenia zodpoveda vyhlaseniam v iradnom dokumente uloZzenom v sidle spolocnosti Nice S.p.a., a najmé poslednej dostupnej revizii pred vytlacenim tejto
prirucky. Text v dokumente bol preloZeny do slovenského jazyka. Képiu pévodného vyhlasenia si mbZete vyZiadat od spolo¢nosti Nice S.p.a. (TV) I.

Cislo: 561/WIDE Rev: 5 Jazyk: SK

Meno vyrobcu: Nice s.p.a.

Adresa: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Opravnena osoba na vytvorenie

technickej dokumentacie: Nice s.p.a. Electromechanical

Typ produktu: barrier gate

Model/Typ: WIDES, WIDESI, WIDEM, WIDEMI, WIDEMS, WIDEL, WIDELI, WIDELS
Prislusenstvo: Vid kataldg

Nizsie podpisany Roberto Griffa vo funkcii vykonného riaditela prehlasuje na svoju vyluénu zodpovednost, Ze vy$Sie popisany produkt je v stlade s ustanoveniami

nasledujucich smernic:

* Smernica 2014/53 / EU (CERVENE), podra nasledujdcich harmonizovanych noriem: Normy ochrany zdravia (&l. 3 ods. 1 pism. A)) EN 62479: 2010, Elektricka
bezpecnost (¢l. 3 ods. 1 pism. A)) EN 60950-1: 2006 + A11: 2009 + A12: 2011 + A1: 2010 + A2: 2013, Elektromagneticka kompatibilita (¢l. 3 ods. 1 pism. B)) EN 301
489-1V2.2.0: 2017, EN 301 489- 3 V2.1.1: 2017, Radiové spektrum (¢lanok 3 ods. 2) EN 300 220-2 V3.1.1: 2017.

Vyrobok tieZ vyhovuje nasledujicim smerniciam podla pozZiadaviek predpokladanych pre ,iastoéne skompletizované strojové zariadenie” (priloha Il, ¢ast 1, oddiel B):
e Smernica Europskeho parlamentu a Rady 2006/42 / ES zo 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16 / ES (prepracované znenie).

Tymto sa uvadza, Ze prisluSna technicka dokumentéacia bola zostavena v sulade s prilohou VII B k smernici 2006/42 / ES a Ze boli splnené tieto zakladné poziadavky:
1.11-112-113-121-126-151-152-155-156-157-158-15.10-15.11

Vyrobca sa zavazuje, Ze na zéklade odévodnenej Ziadosti postupi vnutrostatnym organom prislusné informéacie o ,Ciastocne skompletizovanom strojovom zariadeni* pri
zachovani vSetkych prav na suvisiace duSevné vlastnictvo.

Ak by bolo ,Ciasto¢ne skompletizované strojové zariadenie” uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s inym uradnym jazykom, ako je jazyk pouzivany v tomto vyhlaseni,
dovozca je povinny zabezpecit sprievodny preklad, ktory bude k tomuto vyhlaseniu priloZeny.

,Ciastone skompletizované strojové zariadenie” sa nesmie pouzivat, kym finalny stroj, do ktorého je zabudovany, nebude vyhlaseny za vyhovujuci, ak je to uplatnitelné,
ustanoveniam smernice 2006/42 / ES.

Produkt tiez vyhovuje nasledujucim normam:

EN 60335-1: 2012 + A11: 2014, EN 62233: 2008, EN 60335-2-103: 2015, EN 61000-6-2: 2005, EN 61000-6-3: 2007 + A1: 2011

Oderzo, 12/12/2018

Ing. Roberto Griffa
: (Vy:KQn ny riaditel)
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Pred prvym pouzitim automatizacie poziadajte instalatéra, aby
vysvetlil pévod zvysSkovych rizik, a precitajte si tento navod na
obsluhu a varovania pre pouzivatela, kioré vam dal inStalatér,
niekolko minut. Navod si uschovajte pre buduce pouzitie a pri
predaji automatizacie ho odovzdajte novému vlastnikovi.

POZOR! Vasa automatizacia je stroj, ktory verne
vykonava prikazy zadané pouzivatefom. Nedbanlivost’ a
nespravne pouzitie moézu viest k nebezpecnym
situaciam:

- s branou neuvadzajte manévre, ak sa v jej dosahu nachadzaju
osoby, zvierata alebo predmety

- je prisne zakazané dotykat sa Casti automatizacie po€as pohybu
ramena

- fotobunky nie su bezpe¢nostnym zariadenim, ale iba pomocnym
bezpecnostnym pomocnikom. Su vyrobené s pouzitim vysoko

spolahlivej technolégie, ale v extrémnych podmienkach mézu zlyhat

alebo dokonca zlyhat. V niektorych pripadoch nemusi byt chyba
zretelne zrejma. Z tychto dévodov je pri pouzivani automatizacie
doélezité dodrziavat' vSetky pokyny uvedené v tejto prirucke

- pravidelne kontrolujte, ¢i fotobunky funguju spravne.

POZOR! Poéas pohybu ramena je PRISNE ZAKAZANE
prechadzat’! Tranzit je povoleny, iba ak je rameno uplne
otvorené a nehybné.

POZOR! Automatizaény systém zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Vdaka svojim detekénym systémom
dokaze riadit’ a zarucit’ pohyb brany za pritomnosti os6b
alebo objektov. Napriek tomu sa odporiuéa zakazat’
det'om hrat’ sa v blizkosti automatizacie a nenechavat’ v
ich blizkosti dialkové ovladace, aby sa zabranilo
akejkol'vek neziaducej aktivacii systému. Automatizacia
nie je hracka!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie pre osoby, vratane
deti, s obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo
dusevnymi schopnost'ami alebo pre osoby, ktoré
nemaju skusenosti alebo vedomosti, pokial na ich
pouzivanie nedozera alebo necvi¢i osoba zodpovedna
za ich bezpeénost.

Anomalie: ak automatizacia vykazuje akékolvek priznaky
neobvyklého spravania, odpojte napajanie systému a rucne
odomknite motor (pozri pokyny na konci kapitoly), aby ste mohli
vykonat manéver ramena manualne. Nepokus$ajte sa o opravu
osobne, ale kontaktujte svojho déveryhodného instalatéra.

Neupravujte systém ani programovacie a nastavovacie
parametre riadiacej jednotky: za tieto €innosti je vyluéne
zodpovedny vas instalatér.

POKYNY A UPOZORNENIA PRE POUZIVATELA

Vypadok alebo nedostatok napajania: ak systém nie je vybaveny
zaloznymi batériami, po€as ¢akania na zasah instalatéra alebo na
obnovenie dodavky elektrickej energie je mozné automatizaciu
pouzit manualnym odblokovanim motora (precitajte si pokyny na na
konci kapitoly) a ruénym pohybom ramena.

Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky: automatizaciu je
mozné pouzit aj v pripade, Ze je jedno alebo viac bezpecnostnych
zariadeni chybnych alebo nefunk&nych. Branu je mozné
prevadzkovat v rezime ,Hold-to-run® nasledujucim spésobom:

1. podrobte kontrolu pohybu ramena pomocou vysielaca alebo
voli¢a klucov atd. Ak vSetko funguje spravne, rameno sa bude
pohybovat normalne, inak zostane v polohe

2. v takom pripade do 3 sekund stlacte ovlada¢ znova a podrzte
ho

3. po zhruba 2 sekundach rameno dokonci pozadovany
manéver v rezime ,Hold-to-run“, inymi slovami, bude sa
pohybovat tak dlho, kym nebude ovladac stlateny

POZOR! Ak su bezpeénostné zariadenia mimo prevadzky,
nechajte systém €o najskor opravit’ kvalifikovanym technikom.

Skusku, pravidelnu udrzbu a vSetky opravy musi zdokumentovat osoba
vykonavajuca prace a dokumenty musia byt uschované vlastnikom
automatizacie. Jediné zasahy, ktoré méze uzivatel pravidelne vykonavat, su
Cistenie sklenenych komponentov fotobunky (pouzivajte makku a mierne
vlhkd handri¢ku) a odstranenie zvyskov listia alebo kameriov, ktoré by mohli
prekazat’ automatizacii.

POZOR! Pred vykonanim akychkol'vek udrzbarskych prac musi
uzivatel automatizacie ru¢ne odblokovat’ motor, aby zabranil
nahodnému spusteniu pohybu ramena (precitajte si pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: aby sa zaistila konstantna Grovefi bezpe&nosti a &o
najdlhSia zivotnost automatizacie, musi sa vykonavat pravidelna
udrzba (najmenej kazdych 6 mesiacov).

POZOR! Na vykonavanie kontrol, udrzby a oprav je opravneny
iba kvalifikovany personal!

Likvidacia: na konci svojej Zivotnosti musi byt automatika
demontovana kvalifikovanym personalom a materialy musia byt
recyklované alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi
predpismi.

Vymena batérie v dialkovom ovladaci: ak sa vam zda, ze vas
dialkovy ovladac po ur€itom ¢ase nefunguje dobre alebo Uplne
prestane fungovat, moze to jednoducho zavisiet od vybitych batérii
(v zavislosti od toho, ako velmi sa zariadenie pouziva, mézu batérie
vydrzat niekolko mesiacov a viac). To si vS§imnete podla toho, Zze sa
kontrolka nerozsvieti, je slabo vidiet alebo sa rozsvieti iba
kratkodobo. Pred kontaktovanim inStalatéra skuste vymenit batériu
za batériu iného vysielac¢a, ktory funguje spravne: ak sa anomalia
vyriesi, jednoducho pouzite novu batériu rovnakého typu.
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Odomknutie a ruény pohyb

Odomknutie zariadenia:

1. otocte kryt zasuvky na kluce

2. zasunte klu¢ (A) a otocte ho dolava alebo doprava

4 )

63

- J

3. kridlo brany je teraz mozné manualne posunut do poZzadovanej
polohy

Zamknutie zariadenia:

1. otocte kluCom (A) spéat’ do pdvodnej polohy

2. odstrante klu¢

3. odstrarnte gumenny uzaver na opacnej strane skrinky s otvorom
4. zvnutra skrinky zasurite zdola nahor pruzinu v tvare pismena U
na uzamknutie cylindrickej viozky zamku

5. otocte klu€om (A) spat do pévodnej polohy

6. odstrarite klu¢
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PLAN UDRZBY (odovzda sa koncovému pouzivatelovi)

Tento register udrzby musi byt’ po vyplneni prislusnych casti postipeny novému vlastnikovi automatizacie.

Tento register musi obsahovat zoznam vsetkych Cinnosti udrzby, opravnych prac a zmien automatizacie. Register musi byt
aktualizovany pri kazdej praci a musi byt starostlivo uloZzeny, aby bol k dispozicii pre pripadné inSpekcie, ktoré mézu vyzadovat

prislusné organy.

Tento ,register udrzby“ sa tyka nasledujlicej automatizacie:

model WIDE - sériové Cislo: ................. - nainstalované dna: .......

Nasledujuce prilozené dokumenty su sucastou Registra udrzby:
1) - Plan udrzby

.......... =0

Podla priloZzeného dokumentu ,Casovy plén tdrzby* musia byt udrzbarske prace vykonavané v nasledujucich intervaloch: kazdych
6 mesiacov alebo kazdych 50 000 cyklov manévru, v zavislosti na udalosti, ktora nastane skér.

PLAN UDRZBY

POZOR! VsSetky udrzbarske prace na tomto systéme
musia vykonavat’ kvalifikovany personal, ktory je v
uplnom sulade s bezpeénostnymi normami, platnymi
zakonmi a bezpe€nostnymi pokynmi uvedenymi v
kapitole ,,VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA

A BEZPECNOSTNE OPATRENIA“.

VSeobecne tento mechanizmus cestnej zavory nevyzaduje
Specialnu udrzbu; pravidelné kontroly v priebehu ¢asu vSak
zabezpecdia efektivnost systému a spravnu innost nainstalovanych
bezpecnostnych systémov. Pri Udrzbe zariadeni pridanych k
mechanizmu postupujte podla ustanoveni stanovenych v
prislusnych planoch udrzby.

Spravidla sa odporuc¢a vykonavat pravidelnu kontrolu kazdych 6
mesiacov alebo 50 000 manévrov.

Maijte na pamati, Ze v pripade jarnych prazdnin bude zavora napriek
tomu vyhovovat poziadavkam stanovenym v kapitole 4.3.4 normy
EN 12604: 2000.

POZOR! Systém vyvazenia ramena sa musi skontrolovat’
najmenej 2x ro€ne, najlepsie pri zmene roéného obdobia.

Tieto kontroly a vymeny musia byt vykonavané v planovanych
intervaloch udrzby:

1. odpojte vSetky napajacie zdroje

2. skontrolujte, ¢i nedoslo k poSkodeniu komponentov tvoriacich
bariérovy mechanizmus, pri€om venujte osobitni pozornost
korozii alebo oxidacii konstrukénych Casti; vymerite vSetky diely,
ktoré nedosahuju pozadovanu uroven

3. uistite sa, Ci su vSetky skrutkové spoje spravne utiahnuté
(najma vyvazovacie pruziny)

4. skontrolujte, ¢i medzi vyvaZzovacou pakou a vystupnym
hriadelom nie je vola. Ak je to potrebné, Uplne utiahnite
centralnu skrutku

5. namazte oto¢nu hlavu vyvazovacej pruziny a spodnu kotvu
6. pri verzii WIDE L skontrolujte dokonalé zaistenie medzi
dvoma segmentmi ramena. V pripade potreby nastavte
rozpinacie skrutky

7. umiestnite rameno do zvislej polohy a skontrolujte, Ci je
rozstup medzi cievkami vyvazovacej pruziny konstantny bez
akejkolvek deformacie

8. pri manualnom otvarani aj zatvarani odomknite a skontrolujte
spravne vyvazenie ramena a pripadné prekazky

9. znova zafixujte rameno a spustite testovaci postup

10. overenie zabezpecenia proti riziku zdvihania: na
automatoch so zvislym pohybom je potrebné skontrolovat,, Ci
nehrozi nebezpecenstvo zdvihania.

Tuto skasku je mozné vykonat nasledovne: zaveste 20 kg
bremeno (napr. vrece s pieskom) do polovice dizky ramena,
potom povedte otvaracim manévrom a skontrolujte, ¢i po€as
manévru rameno nepresahuje vySku 50 cm nad jeho zatvorenou
poziciou. Ak rameno presahuje tuto vysku, musi sa znizit’ sila
motora (pozri odsek ,Programovanie riadiacej jednotky*).

11. ak sa obmedzenim sily dalo zabranit potencialne
nebezpecnym situaciam v dosledku pohybu ramena, musi sa to
zmerat podla normy EN 12445 a ak sa na pomoc systému pri
znizovani silu pouziva regulacia ,sily motora“, je potrebné
vyskusat rézne Upravy, aby sa naSiel ten spdsob, ktory podava
najlepsSie vysledky.

12.  kontrola efektivity odblokovania: umiestnite rameno do
polohy ,zatvorené“ a ru€ne odomknite prevodovy motor (pozri
odsek ,Ruéné odomknutie a zablokovanie prevodového
motora“), aby k tomu doSlo bez problémov. Skontrolujte, Ci
manualna sila na uvedenie ramena do polohy ,otvorené“
nepresahuje 200 N (priblizne 20 kg); sila sa meria kolmo na
rameno a 1 m od osi otacania. Nakoniec skontrolujte, Ci je v
blizkosti automatizacie k dispozicii kf'u¢ na ru¢né uvolnenie.
13. skontrolujte systém odpojenia napajania: zapnite
zariadenie na odpojenie napajania a odpojte vSetky dostupné
zalozné batérie; skontrolujte, Ci vSetky LED diédy na riadiacej
jednotke nesvietia a €i je rameno nehybné, ked je odoslany
prikaz. Skontrolujte efektivitu uzamykacieho systému, aby ste
zabranili neimyselnému alebo neopravnenému pripojeniu.
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TABULKA IN

Datum

ERVENCIi

Opis vykonaného zasahu
(Opis kontrol, tprav, oprav atd’.)

Podpis technika

Tabul'ka 15

Podpis majitela

Vsetky fazy v plane udrzby boli vykonaneé
__ANO
__NIE
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